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Wprowadzenie

Niniejszy Podrecznik Uzytkownika - wersja podstawowa jest skrécong wersjg Podrecznika
Uzytkownika dla napedu Unidrive SP - Rozmiar O do 6, stworzony w celu fatwego dostepu do
podstawowych informacji pozwalajacych zamontowac i uruchomi¢ naped Unidrive SP. Opisy
programowania i uporzadkowania parametrow zostaty przedstawione w postaci czytelnych
rysunkéw i diagraméw. Podrecznik ten zawiera réwniez dane techniczne napedéw, wymiary
mechaniczne itp.

Wiecej informacji na temat programowania i obstugi napedu mozna znalez¢ w Podreczniku
Uzytkownika - Wersja rozszerzona dla napedu Unidrive SP - Rozmiar 1 do 9 (Unidrive SP User
Guide).

Dla zaawansowanych uzytkownikéw i programistéw zostata przygotowany Podrecznik
Zaawansowany (Unidrive SP Advanced User Guide).

Podreczniki te mozna znalez¢ i pobra¢ ze strony www.controltechniques.com.

Na stronach www firmy Control Techniques mozna réwniez pobra¢ nastepujgce oprogramowania:

1. CTSoft - oprogramowanie stuzace do programowania parametréw napedéw Unidrive SP

2. SYPTLite - oprogramowanie stuzace do programowania wewnetrznego PLC napedu Unidrive
SP

3. CTScope - oprogramowanie stuzace do monitorowania i archiwizacji parametréw napedow
Unidrive SP

Dostepne jest rowniez oprogramowanie SYPTPro stuzace do programowania modutéw
aplikacyjnych (PLC) napedéw Unidrive SP. Mozna je zakupi¢ w firmie Apator Control Sp. z o.0.

www.acontrol.com.pl



Informacje ogdélne

Producent nie odpowiada za skutki nieodpowiedniej, niedbatej lub nieprawidiowej instalacji oraz
nastaw parametréw napedu lub niewtasciwego dopasowania predkosci napedu do zasilanej
maszyny.

Informacje zamieszczone w niniejszym poreczniku sg zgodne ze stanem faktycznym na czas druku
Porecznika Uzytkownika. Ze wzgledu na ciggty rozwéj przemiennika czestoltiwosci Unidrive SP oraz
biezace udoskonalenia, producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w specyfikaciji
produktu lub jego jakosci a takze zmian w Podreczniku Uzytkownika, bez pisemnego
zawiadomienia.

Wszystkie prawa zastrzezone. Kopiowanie lub skanowanie niniejszego Podrecznika Uzytkownika
lub jego czesci bez pisemnej zgody wydawcy jest zabronione.

Wersja oprogramowania napedu

Commander SK jest dostarczany z najnowszg wersjg oprogramowania. Jezeli nowy naped jest
aplikowany w nowym lub istniejacym system napedowym z innymi napedami Unidrive SP, moga
wystagpi¢ réznice w wersji oprogramowania tych napedéw. Te réznice mogg powodowac, ze niektore
funkcje w nowym napedzie beda dziataty odmiennie niz w istniejgcych napedach Unidrive SP.
Zmiana wersji oprogramowania napedu moze nastgpi¢ takze po naprawie napedu w Centrum
Serwisowym Control Techniques w Newtown w UK.

Wersje software w napedzie mozna sprawdzi¢ w Pr 11.29 (lub Pr 0.50) i Pr 11.34. Wersja software
jest wyswietlana w postaci zz.yy.xx, gdzie Pr 11.29 wyswietla zz.yy, a Pr 11.34 wyswietla xx, np.
wersja software 01.01.00, Pr 11.29 bedzie wyswietlat 1.01 a Pr 11.34 bedzie wyswietlat 0.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci nalezy skontaktowaé sie z dystrybutorem napedu.
Napedy a srodowisko naturalne

Firma Control Techniques jest zaangazowana w akcje minimalizowania szkodliwego wptywu
procesu produkcji oraz produktéw na srodowisko naturalne. Control Techniques postuguje sie
Systemem Zarzadzania Srodowiskiem (Environmental Management System (EMS)), ktdry jest
zawarty w certyfikacie ISO 14001. Wiecej informacji na temat EMS w Control Techniques mozna
znalez¢ na stronie www.greendrives.com.

Napedy produkowane w firmie Control Techniques zapewniajg oszczednosci energii i (poprzez
wzrost wydajnosci produkcji) zmniejszaja zuzycie surowca oraz redukujg produkcje wyrobéw
wybrakowanych poprzez prawidtowg prace i dtuga ich zywotnos$é. Gtéwne czesci napedu moga by¢
poddane procesowi recycling’u po skonczeniu okresu zywotnosci napedu. Czesci te tatwo oddzieli¢
od siebie za pomocg standardowych narzedzi. Praktycznie wszystkie czesci napedu sa mozliwe do
ponownego wykorzystania.

Opakowanie napedu wykonane zostato z dobrej jakos$ci materiatéw, ktére moga byé ponownie
przetworzone. Napedy dla silnikéw duzej mocy sg pakowane w drewniane skrzynie, natomiast
mniejsze napedy sa pakowane w kartonowe pudetka. Moga one stuzy¢ do ponownego
wykorzystania lub moga by¢ poddane procesowi recycling’u. Polietylen, uzyty do ochronnych folii
zaktadanych na naped takze moze by¢ poddany procesowi recycling’u. Control Techniques doktada
wszystkich staran aby materialy uzywane do pakowania nie stwarzaty zagrozenia dla srodowiska i
aby mogly fatwo zosta¢ poddane procesowi recycling’u. Utylizacje lub zniszczenie i pozbycie sig
napedu lub opakowania nalezy przeprowadzié¢ zgodnie z obowigzujacym prawem.
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Bezpieczenstwo pracy

Uwagi i ostrzezenia

& Oznaczenie to zawiera informacje niezbedne dla zachowania bezpieczenstwa
uzytkownika.

& Oznaczenie to zawiera informacje niezbedne dla uniknigcia ryzyka uszkodzenia
produktu lub urzagdzen towarzyszacych.

Oznaczenie to zawiera informacje pomocne dla prawidtowego uzytkowania napedu.

Zasady bezpieczenstwa, uwagi ogolne

Poziomy napie¢ wystepujace wewnatrz napedu spowodowaé mogg porazenia
elektryczne oraz poparzenia, sg wiec s niebezpieczne. Nalezy zachowa¢ szczegélng
ostroznos$¢ podczas postugiwania sie napedem. Stosowne UWAGI zostaty
zamieszczone w tresci niniejszego Podrecznika.

Projekt systemu i bezpieczenstwo obstugi

Naped zaprojektowano jako komponent profesjonalnego systemu lub innego
urzadzenia. Jesli zostat nieprawidlowo zainstalowany, moze stanowi¢ zrédto
zagrozenia. W napedzie wystepuja wysokie napiecia i prady, naped gromadzi energie
elektryczng. Wykorzystywany jest do sterowania urzadzeniami, ktére moga by¢
niebezpieczne dla zdrowia.

Nalezy zwréci¢ szczeg6lng uwage na instalacje elektryczna aby unikngé¢ narazen
zar6bwno w trakcie pracy normalnej jak i w przypadku awarii. Projekt systemu,
instalowanie jak i odbior techniczny winny by¢ wykonane przez wykwalifikowany i
przeszkolony personel. Informacje odnosnie bezpieczenstwa z niniejszego Podrecznika
Uzytkownika winny by¢ przeczytane ze szczegdlng uwaga.

Funkcja STOP i funkcja nadrzednej blokady bezpieczenstwa nie zapewnia izolacji
napie¢ w napedzie pomiedzy siecig zasilajaca a zaciskami wyjsciowymi napedu.
Podczas prac przy obwodach wyjsciowych z napedu nalezy zapewni¢ bezpieczne
odiagczenie napedu od sieci (najlepiej zapewni¢ widoczng przerwe obwodu zasilania
napedu).

Zadna z funkcji napedu zapewniajacych zatrzymanie silnika (za wyjatkiem funkcji
nadrzednej blokady bezpieczenstwa) nie zapewnia petnego bezpieczenstwa dla
obstugi pracujacej przy wirujacych czesciach maszyny (dla zapewnienia takiego
bezpieczenstwa nalezy uzyé dodatkowe urzadzenia).

Wykorzystujgc funkcje napedu nalezy zwréci¢ szczegb6lng uwage aby nie byly one
niebezpieczne w przypadku nieprawidtowej ich obstugi lub uszkodzenia sterowania. W
aplikacjach gdzie uszkodzenie uktadu sterowania badz uszkodzenie samego napedu
moze prowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji nalezy aplikacje wyposazy¢ w dodatkowe
urzadzenia zabezpieczajgce (np. wykorzysta¢ zabezpieczenie przekroczenia predkosci
w przypadku gdy utrata kontroli predkosci napedu moze spowodowaé
niebezpieczenstwo lub mechaniczny hamulec - w przypadku gdy utrata kontroli
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hamowania przez naped moze by¢ niebezpieczna).
Funkcja nadrzednej blokady bezpieczenstwa spetnia wymagania normy EN954-1
kategoria 3 (ochrona przed nieoczekwanym startem napedu).
Projektat uktadu napedowego jest odpowiedzialny za zapewnienie bezpieczenstwa pracy
catego ukfadu napedowego zgodnie ze wszystkimi obowigzujacymi wymaganiami.

Ograniczenia odnosnie warunkéw srodowiskowych
Niniejszy Podrecznik Uzytkownika zawiera zalecenia odnosnie transportu, przechowywania,
instalowania, jak réwniez warunkéw $rodowiskowych.

Zgodnosé z przepisami

Zesp6t instalujacy odpowiedzialny jest za zgodnos$¢ ze stosownymi przepisami, takimi jak przepisy
odnosnie okablowania, ochrony przed porazeniem oraz kompatybilnosci elektromagnetycznej
EMC. Nalezy zwréci¢ szczeg6lng uwage na sekcje taczeniowe kabli, stosowny dobér
bezpiecznikéw oraz innych zabezpieczen, jak réwniez wtasciwe uziemienie ochronne.

Niniejszy Podrecznik Uzytkownika zawiera instrukcje pozwalajace osiggna¢ zgodnosc¢ ze
stosownymi standardami EMC.

W krajach Unii Europejskiej, wszystkie uktady napedowe z wykorzystaniem omawianego produktu
muszg odpowiadaé nastepujgcym dyrektywom:

98/37/EC: Bezpieczenstwo Uktadéw Maszynowych.

89/336/EEC: Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna.

Silnik

Przed rozpoczeciem pracy nalezy upewni¢ sig, ze silnik zostat zainstalowany zgodnie z
zaleceniami wytworcy. Nalezy réwniez sprawdzi¢, ze wat silnika nie jest odstoniety.
Standardowe silniki indukcyjne klatkowe sa przeznaczone do pracy przy znamionowej predkosci
obrotowej. Jezeli zachodzi potrzeba wykorzystania specyfiki napedu celem wymuszenia predkosci
obrotowych powyzej wartosci znamionowej silnika, zdecydowanie zaleca sie dokonanie
stosownych uzgodnien z producentem silnika.

Praca silnika przy niskich predkosciach obrotowych moze prowadzi¢ do przegrzania, wskutek
spadku wydajnosci wentylatora zamontowanego na wale silnika. W takim przypadku silnik
powinien by¢ wyposazony w termistor ochronny. Jednym z rozwigzan jest takze zastosowanie
chtodzenia wymuszonego przy pomocy dodatkowego wentylatora zewnetrznego.

Dane znamionowe silnika wprowadzone do stosownych parametréw napedu stanowig ochrone
silnika. Nie nalezy wykorzystywaé nastaw fabrycznych parametréw napedu odpowiadajacych za
dane znamionowe silnika do zapewnienia ochrony silnika.

Niezbedne jest wprowadzenie prawidtowej wartosci pradu znamionowego silnika do parametru
046. Ten parametr odpowiada za zapewnienie wtasciwej ochrony termicznej silnika.

Modyfikacja nastaw parametrow

Niektére parametry majg znaczacy wptyw na prace napedu. Modyfikacja ich wymaga szczeg6towej
analizy wplywu zmian na odpowiedz systemu. Nalezy podja¢ $rodki zabezpieczajace przed
niewtasciwymi zmianami nastaw lub manipulowaniem napedem przez osoby niepowotane.

8 Unidrive SP - Podrecznik uzytkownika - podstawy
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2 Informacje o napedzie

2.1 Opis tabliczek znamionowych
Rysunek 2-1 Tabliczki znamionowe napedu

Tabliczka znamionowa napedu (Rozmiar 1-6)

Napigcie c liwos Nlosé f
znamionowe zestotliwos¢ losé faz Prad wejsciowy
zasilania zasilajacych g pracy ze
" v standardowa,

1/P 200-240V 50-60Hz  3ph 66A‘] przeciazalnoscia
Model—» SP1201 s.No: 3000005001

O/P 0-240V SP15TL  4.3/5.2A Numer
Va T seryjny
Zakres napiec¢ Prad wyjéciowy dla pracy ze
wyjéciowych zwigkszong / standardowg,
przecigzalnoscia

Tabliczka z oznaczeniami zgodnosci z normami (Rozmiar 1 to 6)

Model Moc znamionowa dla pracy ze zwiekszong /
r - standardow:
Plekp read manual before connecting. przeciaialnos’ci:
SP1201 0.75/ 1.1kW
Electric Shock Risk: Wait 10 min between
msconnecung supply & removing covers
IND.
s € C€ «—oznaczenia
SP15TL DBDS zgodnosci

Numer ¥ Ser No: 3000005001 Made In U.K

seryjny STDL25 \
Kod klienta i daty produkcji

Tabliczka znamionowa na module mocy (tylko Rozmiar 5 i 6)
Moc znamionowa dla pracy ze zwiekszong /
Model standardowg

s o Kod klienta
przeciazalnoscig iday
SP5402 75 / 90KW © stz | Produkel
Please read manual before connecting.
Electric Shock Risk: Wait 10 min between
disconnecting supply & removing covers
Napi.ecie wej..—N/P 380-480V  50-60Hz 3ph 152.0A c€ Oznaczenia
Napigcie wyj—» O/P 0-480V 156 / 168A us zgodnosci

Ser No: 30000050, X LdEoeos E171230
K

Numer _=»
seryjny l N R 40 Ve n U

Czestotliwos$¢ Prad wyjsciowy dla pracy ze  llo$¢ faz zasilajacych. &
zasilania zwigkszong / standardowa  Typowy prad dla pracy ze
przecigzalnoscia  standardowa przecigzalnoscia

Model number
Symbole zgodnosci z

|SP‘6‘4‘0‘1| normami

(€ Znak CE Europa

Znak C Australia

Unidrive
SP:  Platforma aplikacyjna N1652
Kompletny naped przeksztatt.

SP - Rozmiar obudowy }—

Napigcie znamionowe
wszystkie zakresy napie¢
200V do 240V

380V do 480V

500V do 575V

500V do 690V

USA &
Kanada

Znak UL / cUL

oaaNe

Wykonanie napedu

0: Naped do montazu na ptycie montazowej

1: Naped w obudowie szafowej

2: Naped do montazu na ptycie montazowej bez czopera
3: Naped w obudowie szafowej bez czopera

Wielko$é zalezna od pradu znamionowego napedu }—

Aby znalez¢ powyzsze tabliczki patrz Rozdziat 10.2 na stronie 70.
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Prad wyjsciowy napedu

Prad wyjsciowy ciagly napedu podany na tabliczkach znamionowych napedu odnosi sie
do temperatury 40°C, wysokosci 1000m n.p.m. i czestotliwosci nosnej napedu: 3.0 kHz.
Przewymiarowanie napedu jest konieczne w przypadku pracy z wyzszg czestotliwoscig
nosng, w temperaturach otoczenia >40°C. Wigcej informacji na ten temat mozna
znalez¢ w Podreczniku Uzytkownika - Wersja rozszerzona (Unidrive SP User Guide)
dostepnym na www.controltechniques.com.

Prad wejsciowy napedu

Prad wejsciowy napedu podany na tabliczkach znamionowych jest typowym pragdem
wejsciowym napedu dla symetrycznego zasilania.

2.2 Opcje / Akcesoria
Rysunek 2-2

Keypad 15-way D-type
SM-Keypad konwerter ztacza enkodera
SM-Keypad Plus

Wew.

rezystor
hamowania
Rozmiar

Odo2 SM slot 1

SM slot 2

SM slot 3

Moduty SM \,
Sprzezen Zwrotnych  Automatyki
SM-Universal Encoder Plus (Dodatkowych
SM-Resolver wej$c/wyjs¢é)
SM-Encoder Plus SM-I/O Plus
SM-1/0 Lite
Kabel z Komunikacyjne SM-I/O Timer
konwerterem SM-PROFIBUS-DP SM-1/0 PELV
SM-DeviceNet SM-I/0 120V
SM-INTERBUS SM-I/O 24V Protected
SM-CAN S
SM-CANopen (APP"kIaCVl”e)
R SM-Applications
Zewnetrzny SM-SERCOS PIIC: 3
- SM-Ethernet SM-Applications Lite
filtr EMC " SM-EZMotion
SLM SM-Applications Plus
SM-SLM
* Wyposazenie standardowe napedu
10 Unidrive SP - Podrecznik uzytkownika - podstawy
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Tabela 2-1 Akcesoria dostarczane z napedem Unidrive SP

Opis Rozmiar 0| Rozmiar 1 | Rozmiar 2 | Rozmiar 3 | Rozmiar 4 | Rozmiar 5 | Rozmiar 6

Ztgcza zaciskow
sterujacych

Ztacze
przekaznika

Nalepka z CAUTION

Risk of Electric Shock

ostrzezeniem Power down unit 10minutes

before removing cover

Wspornik, szyna
uziemiajaca

Uszczelka do
radiatora, przy
montazu napgdu
W wycigciu piyty
Wspornik do
montazu napgdu

w wycieciu plyty g )
Wsporniki do m
mocowania

napedu na
powierzchni
Gorne wsporniki
do mocowania
napedu na

powierzchni

Podadk @333 Ve

Klipsy
uszczelniajace

Sruby mocujace

Klamra
uziemiajaca i
spinajaca kable

Wspornik
uziemiajacy i
spinajacy kable

Dtawice ostony
zaciskow 48VDC
Pierscien
ferrytowy
Ztgcze zaciskow
silnopradowych

ruby
uziemiajace

Zaciski zasilania
wentylatora

Uszczelka
zapewniajgca
IP54
Uszczelka
zapewniajgca
IP54
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3

Instalacja napedu

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

>

UWAGA

Postepuj zgodnie z opisem technicznym

Przy montazu mechanicznym i elektrycznym stosowac sie do wytycznych w niniejszym
podreczniku. W przypadku problemoéw i watpliwosci prosimy kontaktowac sie z
dostawca napedu. Po zamontowaniu napedu nalezy sprawdzi¢ czy zainstalowany
naped i urzadzenia zewnetrzne wspoétpracujace z napedem spetniaja wymogi
bezpieczenstwa dla obstugi lub uzytkownika.

A

Niebezpieczne napiecie na zaciskach wyjsciowych napedu

Naped posiada kondensatory w obwodzie posredniczacym DC, ktére w trakcie pracy
tadujg sie do niebezpiecznego dla cztowieka napiecia i nawet po odtaczeniu napedu
tadunek na kondensatorze utrzymuje sie. Przyjmuje sie, ze bezpieczna prace przy
zaciskach silnopradowych mozna podja¢ po 10 minutach od chwili odtaczenia zasilania
napedu.

Kondensatory sg roztadowywane przez wewnetrzny rezystor. Pomimo tego, w
specyficznych warunkach awarii, kondensatory moga nie roztadowac si¢ lub moga by¢
dotadowywane przez napiecie obecne na wyjsciu napedu. Jezeli naped ulegt awarii i
natychmiast zgast wyswietlacz na panelu sterujgcym istnieje duze
prawdopodobienstwo, ze kondensatory nie roztadowaly sige. W tym przypadku
skonsultuj sie z dostawcg napedu.

Naped musi by¢ instalowany przez przeszkolonych pracownikéw zapoznanych z
wymogami bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC. Sg oni
odpowiedzialni za zapewnienie wszelkich wymogéw bezpieczenstwa napedu lub

systemu napedowego obowiazujgcych na terenie Polski.
Waga napedéw Rozmiar 4, 5 6:
& Rozmiar 4: 30 kg
Rozmiar 5: 55 kg
Rozmiar 6: 75 kg
Nalezy stosowac¢ odpowiednig ochrone przy podnoszeniu tych napedéw
Ostony zaciskéw napedéw nalezy przykreca¢ z momentem nie przekraczajgcym 1 N m.
3.1 Metody montazu

Unidrive SP Rozmiar 1 do 6 moze by¢ montowany na ptaskiej powierzchni (np. na
ptycie montazowej) lub w wycieciu szafy (z radiatorem wystawionym na zewnatrz
obudowy szafowej). Unidrive SP Rozmiar 0 moze by¢ montowany tylko na ptaskiej
powierzchni.

Patrz Rozdziat 10.4 i Rozdziat 10.5 na stronie 73, gdzie znajdujq sie rysunki montazowe
napedow dla montazu napowierzchniowego i montazu w wycieciu obudowy szafowe;.

>

Jezeli naped bedzie pracowat pod petnym obcigzeniem przez diugi okres czasu,
temperatura radiatora moze wzrosna¢ powyzej 70°C. Nalezy zapewni¢ ograniczony
dostep obstugi do powierzchni radiatora.
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W celu podwyzszenia stopnia ochrony napedu do IP54 przy montazu w wycieciu
obudowy szafowej nalezy zainstalowa¢ w napedach wktadki IP54 dostarczane z
napedem (dla Uni SP rozmiar 1 i 2). Patrz Rozdziat 10.7 na stronie 75. Jezeli naped
pracuje z wktadkami IP54 nalezy go przewymiarowa¢. Dodatkowo nalezy umiescic¢
uszczelke pomiedzy tylng cze$¢ napedu a $ciang szafy, do ktérej mocowany bedzie
naped. Jezeli naped pracuje z rezystorem hamowania, a naped mocowany jest w
wycieciu obudowy szafowej przeczytaj opis Braking Resistor Installation Sheet dostepny
na stronach www.controltechniques.com. Wigcej informacji mozna znalezé w
Podreczniku Uzytkownika - Wersja rozszerzona (Unidrive SP User Guide) dostepnym na
stronach www.controltechniques.com.

3.2

Dobér obudowy szafowej

Rozmieszczenie urzadzen w obudowie
Ponizej na rysunku przedstawione jest rozmieszczenie napedu i urzadzen
pomocniczych w obudowie szafowej.
Rysunek 3-1 Rozmieszczenie urzadzen w obudowie szafowej

Obwad rezystora hamowania (opcja)

Wytacznik gtowny,|
roztacznik,
bezpieczniki

Nalezy umozliwi¢ swobodny
przeplyw powietrza pomiedzy
napedem a zewnetrznym
filtrem EMC

Zewnetrzny filtr EMC moze by¢ ‘
montowany obok napedu
lub pod napedem

Sterownik

zewnetrzny I

- gorze obudowy)

Obwadd rezystora hamow.
powinien by¢ umieszczony
na zewnatrz obudowy
szafowej (najlepiej na

powinny by¢ poprowadzone

od napedu i kabli sitowych

Przewody sygnatowe (sterujace)

w odlegtosci co najmniej 300mm

@ Rozmiar 0i 1: 20mm
Rozmiar 2 do 6: 230mm

Uwaga:

Aby zapewni¢ zgodno$¢ z

normami EMC:

1) Zewnetrzny filtr EMC powinien
by¢ stosowany do kazdego
napedu oddzielnie

2) Przewody silnopradowe
przychodzace do napedu
powinny mie¢ diugo$¢
co najmniej 100mm

3) Nalezy sprawdzi¢ metaliczne
potaczenie obudowy filtru
i napedu do ptyty montazowej
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3.3 Filtry EMC
Wewnetrzny filtr EMC
Wewnetrzny filtr EMC jest montowany standardowo do napedu. Nie zaleca sig
demontazu tego filtra. Filtr ten nalezy zdemontowac jezeli naped jest cze$cig uktadu
zwracajacego energie do sieci zasilajacej lub Unidrive SP Rozmiar 3 do 6 jest zasilany z
sieci IT.
Wewnetrzny filtr EMC redukuje zktécenia generowane do sieci o czestotliwosciach
radiowych. Tam gdzie kable naped silnik sg krétkie, Unidrive SP z wewnetrznym filtrem
EMC spetnia wymogi normy EN61800-3 dla srodowiska przemystowego - iecej informacji
mozna znalez¢ w Podreczniku Uzytkownika - Wersja rozszerzona (Unidrive SP User
Guide) dostepnym na stronach www.controltechniques.com.
Tam gdzie kable naped silnik sg diuzsze i sa ekranowane, wewnetrzny filtr EMC takze
redukuje zktdcenia generowane do sieci o czestotliwosciach radiowych i istnieje mate
prawdopodobienstwo, aby inne urzadzenia pracujace w poblizu napedu byty zaktécane.
Stosowanie wewnetrznego filtru zaleca sie we wszystkich aplikacjach, chyba ze
niedopuszcziny jest prad uptywu (przy 400V, 50Hz zasilanie): 28mA (dla Rozmiaru 0 do
3) lub 56mA (dla Rozmiaru 4 do 6).
Patrz Rozdziat 10.10 na stronie 81 aby zobaczy¢ umiejscowienie wewnetrznego filtru
EMC w napedzie.
Zewnetrzny filtr EMC
Patrz Rozdziat 10.8 na stronie 76. Wiecej informacji mozna znalez¢ w Podreczniku
Uzytkownika - Wersja rozszerzona (Unidrive SP User Guide) dostepnym na stronach
www.controltechniques.com.
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Podtaczenie elektryczne

=

UWAGA

Ryzyko porazenia elektrycznego

Napiecia, ktére moga wystapi¢ w miejscach podanych nizej moga powodowaé
porazenia elektryczne:

»  zaciski i kable zasilania napedu

» przewody przytgczone do zaciskéw DC oraz przewody rezystora hamowania

»  zaciski i kable odptywowe

* wiele czesci sktadowych napedu i opcyjne urzadzenia zewnetrzne

Nalezy uwaza¢ zeby nie dotyka¢ pod napieciem zaciskéw przewod6éw poniewaz nie sg
one dostatecznie izolowane.

UWAGA

Odtacznik izolacyjny

Przed zdjeciem jakiejkolwiek ostony zaciskéw napedu i przed przystgpieniem do prac
serwisowych nalezy naped odtaczy¢ przy pomocy odpowiedniego odtgcznika
izolacyjnego

UWAGA

STOP napedu

Podanie sygnatu STOP-u na zaciski sterujgce napedu nie spowoduje roztadowania
niebezpiecznych napie¢ z kondensatorow obwodu DC napedu, silnika lub opcjonalnych
urzadzen wspétpracujacych z napedem.

UWAGA

Funkcja SECURE DISABLE (nadrzedna blokada bezpieczenstwa)

Uzycie funkcji SECURE DISABLE nie spowoduje roztadowania niebezpiecznych
napie¢ z kondensatoréw obwodu DC napedu, silnika lub opcjonalnych urzadzen
wspotpracujacych z napedem.

> > >

UWAGA

Napigcie na kondensatorach

Naped posiada kondensatory w obwodzie posredniczacym DC, ktére w trakcie pracy
tadujg sie do niebezpiecznego dla cztowieka napigcia. Odtgczenie napedu od sieci nie
gwarantuje catkowitego roztadowania kondensatoréw. Przyjmuije sie, ze bezpieczng
prace przy zaciskach silnopradowych mozna podja¢ po 10 minutach od chwili
odigczenia zasilania napedu.

Podczas odtaczenia zasilania napgdu kondensatory s roztadowywane przez
wewnetrzny rezystor. Pomimo tego, w specyficznych warunkach awarii, kondensatory
moga nie roztadowac sie lub moga by¢ dotadowywane przez napiecie obecne na wyjsciu
napedu. Jezeli naped ulegt awarii i natychmiast zgast wyswietlacz na panelu sterujgcym
istnieje duze prawdopodobienstwo, ze kondensatory nie roztadowaty sie. W tym
przypadku skonsultuj sie z dostawca napedu.

UWAGA

>

Gniazdo przylaczenia zasilania

Szczegolne srodki ostroznosci nalezy zachowac¢ w przypadku gdy naped zostat
zainstalowany do urzadzenia potaczonego z siecig zasilania poprzez gniazdo i wtyczke
sieciowa. Zaciski zasilania napedu sa podtaczone do kondensatoréw poprzez diody
prostownika, ktére nie daja izolacji elektrycznej. Jesli zachodzi niebezpieczenstwo
dotknigcia kotka takiej wtyczki gdy zostanie ona wyjeta z gniazda to nalezy
bezwzglednie zastosowa¢ uktad automatycznej izolacji wtyczki.
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A

Silniki z magnesami trwatymi

Silniki z magnesami trwatymi generujg napiecie nawet po wytaczeniu napedu, pod
warunkiem, ze wirnik silnika caty czas obraca sie. Jezeli wystgpi taka sytuacja naped
zostanie zasilony od strony silnika. Zatem na zaciskach napedu moze pojawi¢ sie
napigcie niebezpieczne. Aby uchroni¢ sie przed dotykiem bezposrednim nalezy
dodatkowo ostoni¢ zaciski silnoprgdowe napedu.

UWAGA

Dane znamionowe

Patrz Rozdziat 10.1 na stronie 67.

Maksymalny wejsciowy prad ciagty napedu

Wartosci maks. pradéw wejsciowych napedu mozna wykorzystaé¢ do doboru kabli i
zabezpieczen. Wartosci te podane sg dla najgorszych warunkéw zasilania, dla sieci
zasilajacych o stabych parametrach. Podane wartosci zwykle odnosza sie tylko do
jednej fazy zasilajacej, w pozostalych fazach wartosci pradéw moga by¢ znacznie
nizsze.

Wartosci maks. pradéw wejsciowych napedu (dla sieci z odchytkg napiecia miedzy
kazda faza a przewodem zerowym nie wieksza niz 2%) - patrz Rozdziat 10.1 na
stronie 67.

Przekroje przewodéw podane w Rozdziale 10.1Dane techniczne na stronie 67 podane
sg pogladowo. Przy doborze przewodéw nalezy korzysta¢ z odpowiednich norm. W
niektorych przypadkach dobor wiekszych przekrojéw kabli jest wskazany ze wzgledu na
nadmierne spadki napiec.

Przekroje kabli naped-silnik (Rozdziat 10.1 na stronie 67) sg podane przy zatozeniu, ze
silnik jest dobrany pradowo do napedu (prad znamionowy silnika nie przekracza pradu
znamionowego napedu). Jezeli stosuje sig silnik o mniejszym pradzie znamionowym niz
naped mozna odpowiednio zmniejszy¢ przekréj stosowanych kabli. Aby zapewni¢
prawidtowg ochrone kabli i silnika nalezy wprowadzi¢ do napedu prawidtowy prad
znamionowy silnika.

Wymogi UL bedg spetnione gdy zostang zastosowane odpowiednie bezpieczniki

spetniajace standardy UL i gdy prad zwarciowy symetryczny nie przekroczy 5kA dla
Unidrive SP Rozmiar 1 do 3.

A

Bezpieczniki

TNa zasilaniu napedu musza by¢ zainstalowane odpowiednie bezpieczniki chroniace
przed przeciazeniem lub zwarciem. W Rozdziale 10.1 Dane techniczne na stronie 67
mozna znalez¢ dob6r bezpiecznikéw dla danego modelu napedu. Zastosowanie

nieodpowiednich zabezpieczen moze by¢ przyczyna pozaru.

Bezpieczniki lub inne zabezpieczenia powinny zosta¢ zainstalowane w kazdej z faz

zasilajacych.

Zabezpieczenia MCB (miniature circuit breaker) lub MCCB (moulded-case circuit-

breaker) klasy C moga byc uzywane zamiast bezpiecznikdw dla napgedéw Unidrive SP

Rozmiar 1 do 3 pod nastepujagcymi warunkami:

¢ Zdolnosc¢ wytaczeniowa musi byé odpowiednia do aplikaciji

¢ Unidrive SP Rozmiar 2 i 3 musi by¢ zainstalowany w obudowie spetniajacej

wymagania ognioodpornosci.

Patrz Rozdziat 11 Standard UL na stronie 123.

Klasa bezpiecznikéw

Napiecia znamionowe bezpiecznikéw muszg by¢ opowiednie do napie¢ znamionowych
18 Unidrive SP - Podrecznik uzytkownika - podstawy

www.acontrol.com.pl Wydanie: 2




Bezpieczen-
stwo

Informacje o | Instalacja JlelelcIr4=lall] Urucho- Menu 0 Praca z | Parametry Diagnosyka Dodatkowe| Standard
napedzie | napedu HEERGY 4N mienie silnikiem | wyzsze gnosy! informacje uL

4.2

napedow.

Przylacza silnopradowe
Szczegoétowe informacje na temat przytaczy silnopradowych mozna znalez¢ w
Rozdziale 10.9 Przytgcza silnoprgdowe na stronie 78.

Przytacza uziemienia

Naped musi by¢ podtaczony do potaczen ochronnych PE sieci zasilajacej. Przytacza
uziemienia nalezy wykonac¢ z obowigzujgcymi przepisami.

W Unidrive SP Rozmiar 0, uziemienie napedu i silnika mozna wykona¢ wkrecajac sruby
M6 w gwintowane otwory na dole i gérze napedu.

W Unidrive SP Rozmiar 1, uziemienie napedu i silnika mozna wykona¢ uzywajgc $rub
M5 znajdujacych sie po obu stronach zaciskéw silnopradowych.

W Unidrive SP Rozmiar 2, uziemienie napedu i silnika mozna wykona¢ uzywajgc
wspornika przykrecanego do $rub M5 znajdujacych sie po obu stronach zaciskéw
silnopragdowych.

W Unidrive SP Rozmiar 3, uziemienie napedu i silnika mozna wykonac¢ uzywajac $ruby
M6 wkrecanej w zacisk wystajacy pomiedzy zaciskami zasilania napedu a zaciskami
podtgczenia silnika.

W Unidrive SP Rozmiar 4 do 6, uziemienie napedu i silnika mozna wykonac¢ uzywajac
$ruby M6 znajdujgcej sie na dole i na gérze napedu obok zaciskéw zasilania i zaciskow
podtaczenia.

Patrz Rysunek 4-1.

>

Impedancja petli zwarciowej musi by¢ zgodna z odpowiednimi przepisami. W petli
zwarciowej musza by¢ odpowiednie zabezpieczenia, ktére odtacza zasilanie napedu przy
zwarciu. Potaczenia uziemiajgce musza by¢ kontrolowane i testowane w odpowiednich

odstepach czasu.
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Rysunek 4-1 Podlaczenie uziemienia (przewodu PE)

Uziemienie
zasilania

Uziemienie
silnika

Uziemienie

Podkitadki okragte zasilania

Podktadka sprezysta

Sruba M6

Uziemienie
silnika
4.3 Podiaczenie enkodera
Patrz Rozdziat 10.12 na stronie 83.
4.4 Podiaczenie komunikacji szeregowej
Patrz Rozdziat 10.13 na stronie 84.
4.5 Podtaczenia ekranow

Aby zapewnié dobre ttumienie zaktdcen o czestotliwosciach radiowych nalezy
przestrzegaé€ ponizszych wytycznych.

Szczegolnie waznym jest przestrzeganie wytycznych dotyczacych podtaczen ekranu
kabla enkodera aby zapewni¢ prawidtowg prace napedu.

Do podtaczen ekranéw kabli nalezy wykorzystaé¢ dostarczane z napedami wsporniki
uziemiajace.

Kabel silnik-naped: nalezy uzywac wytgcznie kabli ekranowanych. Ekran kabla nalezy
podiaczy¢ do obudowy silnika tak aby zdjeta cze$¢ ekranu byta mozliwie krétka (nie
przekraczata 50mm). Ekran kabla powinien otacza¢ przewody mozliwie jak najblizej
zaciskow w napedzie i przytacza w silniku.

Kabel enkoder-naped: nalezy uzywa¢ wytgcznie kabli ekranowanych, skrecanych
parami najlepiej z dodatkowymi ekranami poszczegélnych par (patrz Rysunek 4-2).
Ekran kabla nalezy przytwierdzi¢ klamrami do metalowego uziemionego podtoza.
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Kabel rezystor hamowania - naped: nalezy uzywac¢ kabli ekranowanych. Jezeli
istnieje konieczno$¢ zastosowania kabla nieekranowanego - patrz Podrecznik
Uzytkownika - Wersja rozszerzona (Unidrive SP User Guide) dostepny na stronach
www.controltechniques.com.
Kable sterujace: jezeli kable sterujgce wychodza poza obudowe szafowa, w ktérej
zamontowany jest naped, nalezy stosowac kable ekranowane. Ekrany tych kabli
powinny by¢ przytwierdzone do wspornika uziemiajacego w napedzie. Nalezy tak
docisnag¢ do wspornika uziemiajgcego ekran kabla sterujgcego wchodzacego do
napedu aby zapewnic¢ ciggtos¢ ekranu kabla mozliwie jak najblizej zaciskéw sterujacych

napedu.

Rysunek 4-2 Podlaczenie ekranow kabla enkodera (resolvera)

Podtaczenie ekranéw do OV

Ekran dwéch
przewodow
skrecanych parami

Ekran dwéch
przewodéw

skrecanych parami
Podtaczenie ekranéw do OV

|| © Y,
Przytacze / %% / Przytacze
do napedu / / do silnika
7 7.
I o
Ekran Ekran
kabla Zaciski uziemiajace kabla
na ekranie kabla
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Rysunek 4-3 Fabryczne nastawy funkcji dla zaciskéw sterujacych

Ziacza
sygnatowe

Analogowy zadajnik
czestotliwosci /
predkosci 1

Potaczenia dla
standardowego
wejécia zadajacego

Potaczenia dla
réznicowego
wejscia
zadajacego

Analogowy zadajnik
czestotliwosci /
predkosci 2

Wejscie
analogowe 3
(Termistor silnika)

Predkosé

| Czestotliwosé
Moment

(prad czynny)

Predkosé
zerowa

Reset

Praca w prawo
Praca w lewo
Wybor wejscia
analogowego

Predkosé
ustawcza

Naped sprawny

—
—e

(Sl2s]»
— =

— Sl27]»
s Wejscie analog. 1

Wejécie analog. 2 @ >

— NS

—
e

Ol41]«

Sl42]«

ov
Wejscie +24V

ov

Wejscie
nieodwracajace
Wejscie
odwracajace
ov

Wejscie
nieodwracajace
Wejscie
odwracajace
Wyjécie +10V
Wejscie
analogowe 2

Wejscie
analogowe 3

Wyjscie
analogowe 1
Wyjscie
analogowe 2

ov

ov
Wyjscie +24V
(programowalne)

ov
Wej/wyj cyfrowe 1

Wej/wyj cyfrowe 2
Wej/wyj cyfrowe 3
Wejscie cyfrowe 4
Wejscie cyfrowe 5
Wejscie cyfrowe 6

ov

Aktywacja napedu
(nadrzedna blokada
bezpieczenstwa)*

Przekaznik

*Aktywacja napedu/Nadrzedna blokada bezp. jest wejsciem tylko z logikg dodatnia.
Nie nalezy taczy¢ masy cyfrowej (zacisk 21) z masa analogowa (zacisk 11).
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5 Uruchomienie

Ten rozdziat pokazuje jak dokona¢ pierwszego uruchomienia, jak obstugiwac i programowac
naped (struktury menu parametréw).

5.1 Wyswietlacz napedu

Unidrive SP moze by¢ wyposazony w dwojakiego rodzaju panele sterujgce: LED (SM-Keypad i
SPO Keypad) i LCD (SM-Keypad Plus). Oba wys$wietlacze moga by¢ zamocowane w napedzie
jednak tylko wyswetlacz LCD moze by¢ zamontowany na zewnatrz obudowy szafowej w pewnej
odlegtosci od napedu (IP54).

Rozmiar 0: Do tego Rozmiaru mozna stosowac¢ wytacznie SP0 Keypad.

Rozmiar 1 do 6: W tych napedach mozna stosowaé¢ SM-Keypad oraz SM-Keypad Plus

5.1.1 SM-Keypad/SPO Keypad (LED) 5.1.2 SM-Keypad Plus (LCD)
Panel ten zawiera wyswetlacz dwupoziomowy Panel ten zawiera wyswetlacz 3-poziomowy (3
7-segmentowy LED. linie tekstu). Gérna linijka wskazuje status
Gorna linijka wskazuje wskazuje status napedu Napedu lub wskazuje aktualne menu i numer
lub aktualne menu i numer parametru. Dolna  Parametru po lewej stronie oraz wartosé
linijka wyswetlacza pokazuje wartosé parametru Parametru lub kod stanu awaryjnego po prawej

lub kod stanu awaryjnego. stronie. Dwie ponizsze linie pokazujg nazwe lub
opis parametru.
Rysunek 5-1 SM-Keypad Rysunek 5-2 SM-Keypad Plus

[Gorna linia
wyswietlacza
Dolna linia
wyswietlacza

Przycisk zmiany
trybu
wyswietlania
(czamy)
Przycisk pomocy

Przycisk zmiany]
trybu
wyswietlania

Przyciski sterujace (czarny) Przyciski sterujace

Praca prawo/lewo Praca prawo/lewo

|(niebieski) Przycisk (niebieski) Przycisk
[Stop/Reset (czerwony) n ny P (czerwony nawigacyjny
Start (zielony) Start (zielony)

Rysunek 5-3 SPO Keypad

Gorna linia
wyswietlacza
Dolna linia ‘
wyswietlacza

Przyciski
nawigacyjne

Przycisk zmiany|
trybu

| a
Start (zielony) @ @ @ ” ?Zyzi"r"n‘ey‘) lania
Praca prawo/lewo @ Stop/Reset

(niebieski) (czerwony)

Czerwony przycisk @ jest uzywany takze do resetowania napedu. Gdy naped
odczytuje badz zapisuje na karcie SMARTCARD lub gdy naped pracuje z zestawem
parametrow dla drugiego silnika (menu 21) wyswietlacz panelu sterujacego informuje o

tym.
SM-Keypad / SPO Keypad SM-Keypad Plus
Naped komunikuje sie z kartg \?Vogﬁit;ﬁ:g;arszkzgorgign” Wyswietlacz pokazuje napis
SMARTCARD . Y yw ‘CC’ w lewym dolnym rogu
jest kropka

Naped prfiCUje z zest_awem E’rged 'ost_atma cyfrg gornej Wyswietlacz pokazuje symbol
parametrow dla drugiego linii wy$wietlacza wskazywana ‘Mot2’ w lewvm dolnvm roau
silnika jest kropka Wy Y 9
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5.2 Obstuga panelu sterujacego

5.2.1 Przyciski sterujace

Na panelu sterujgcym znajduja sie:

1. Przycisk nawigacyjny - uzywany do wyboru parametru i zmiany jego wartosci.

2. Przycisk zmiany trybu wyswetlania - uzywany do zmiany trybu wyswetlacza -
podgladu lub edycji parametru lub do podgladu statusu napedu.

3. Trzy przyciski sterujgce - uzywane do sterowania napedu jezeli naped jest w trybie
sterowania z panelu sterujgcego.

4. Przycisk wyswietlania dodatkowego opisu parametru (tylko w panelu LCD) - do
wyswetlania krétkiego tekstowego opisu wybranego parametru. Przy uzyciu
przycisku nawigacyjnego (géra, dét), podczas gdy funkcja wyswetlania opisu
parametru jest aktywna, mozna przewijac tekst tak aby zobaczy¢ caty tekstowy opis
parametru.

Sposéb programowania i obstugi zostat przedstawiony w tym rozdziale na przyktadzie

panelu LED. Obstuga panelu i programowanie panelu sterujgcego LCD jest takie same

jak LED z tym, ze dolna linijka wyswetlacza LED jest wyswetlana w gornej linii
wyswetlacza LCD po prawej stronie.

Rysunek 5-4 Sposdéb zmiany trybéw wys$wetlacza na panelu LED

Stan (status), (Wskazania na
napedu rd4y _ wyswietlaczu nie migaja)
Przejécie do trybu wyswietlania Opdznienie** Opodznienie** Opoznienie**

par. po naciénieciu przycisku @

a Powrét do trybu statusu napedu
po nacisnieciu przyciskua

Tryb wyswietlania l

parametrow . Mozliwos¢ przejscia
(Gornallinia NEESNNEEN «  do trybu — e
wyswietlacza R Y wyswietlania N b
miga) parametru i wybor tymczasowego
parametru do edycji wyswietlania
Do wyboru parametru do edycji nalezy  przyciskiem parametréw

uzy¢ przycisku 0 * * (Gorna linia
0 wyswietlacza
l miga)

— rrn —
[ NS/

/|D

Wyijscie z trybu edycji parametréw

. | "
Przejscie do trybu edycji po nacisnieciu przycisku m

parametréw po nacisnieciu

przycisku o T

&
<

v

|
RO  RW —0
parameter parameter

Tryb edycji parametrow
(Dolna, edytowana linia wyswietlacza miga)

Edycji nastaw parametréw dokonuje si¢ przy pomocy przycisku

* uzywany do zmiany numeru menu jezeli Pr 0.49 ma warto$¢ L2 (dostep do
parametréw zaawansowanych aktywny). Patrz Rozdziat 5.11 Dostep do
parametréw i ich ochrona na stronie 30.

** Czas powrotu do trybu statusu napedu jest definiowany poprzez Pr 11.41
(nastawa fabryczna = 240s)
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Rysunek 5-5 Przyklady wskazan wyswietlacza panelu sterujacego

wyévTvirgSania Wskazania stanéw napedu
Gotowos¢
parametru napedu Stan alarmowy Stan awaryjny

 Z——

trip = stan awaryjny
Kod stanu awaryjnego
(UU = Napiecie w

|| obwodzie DC napedu
zbyt mate)

Menu 5. Parametr 5
Nastawa Pr 5.05

Nie nalezy zmienia¢ parametrow napedu bezmyslinie. Nieprawidtowe nastawy moga
spowodowac¢ uszkodzenie napedu lub zagrozenie dla obstugi uktadu napedowego.

UWAGA

Kiedy zmieniasz warto$¢ parametru, zanotuj sobie numer parametru i wprowadzang,
nastawe.

UWAGA

1>

Nalezy pamietaé, ze po wprowadzeniu nowych nastaw parametréw nalezy je zapisa¢ w
napedzie. W przeciwnym wypadku po odigczeniu zasilania napedu wszelkie zmiany
zostang zresetowane. Patrz Rozdziat 5.7 Zapisywanie parametréw w napedzie na
stronie 29.

5.3 Menu O
Menu 0 jest zbiorem najczesciej uzywanych i najwazniejszych parametréw wybranych
ze wszystkich menu napedu (parametry w Menu 0 majg swoje odpowiedniki w innych
menu) stworzonym w celu szybkiego i tatwego programowania napedu. Wiecej
informaciji - patrz Rozdziat 6 Parametry podstawowe (Menu 0) na stronie 33.
Rysunek 5-6 Skitad Menu 0

UWAGA

Menu 2

Menu 0 /
: Menu 1

004 i 54

005 0 :

006 | 150 \ ;
Py F114: 0

Menu 4

407 | 150
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54

Grupy parametréw (menu) napedu

Naped zawiera programowalne parametry, ktére sg pogrupowane w menu, w ktérych
parametry zebrane sg tematycznie i funkcjonalnie (oprécz Menu 0). Po pierwszym
zalgczeniu zasilania napedu sg dostepne tylko parametry z Menu 0. Jezeli dokona sie
zmiany Pr 0.49 na warto$¢ L2 w tym Menu, to aktywny bedzie dostep do kolejnych
menu napedu (zmiana kolejnych menu dostepna z przycisku nawigacyjnego (strzatka
lewo/prawo)). Wiecej informacji - patrz Rozdziat 5.11 Dostep do parametréw i ich
ochrona na stronie 30.

Rysunek 5-7 Sposoéb uporzadkowania parametréw w Unidrive SP

MenuO | Menul | Menu 2 Menu 21 | Menu 22

Pr0.00 | Pr1.00 | Pr2.00 Pr21.00 | Pr22.00
Pr0.01 | Pr101 | Pr2.01 Pr21.01 | Pr22.01
Pr0.02 | Pr1.02 | Pr2.02 Pr21.02 | Pr22.02

il — 1 1 @&

Pr0.48 | Pr1.49 | Pr2.36 Pr21.29 | Pr22.27
Pr0.49 | Pr150 | Pr2.37 Pr21.30 | Pr22.28
Pr0.50 | Pr151 | Pr2.38 Pr21.31 | Pr22.29

Poruszanie sie pomiedzy kolejnymi menu

Przewijanie numeréw menu i numeréw parametréw moze odbywacé sie w obu
kierunkach. Jezeli przewijajac parametry dojdziemy do ostatniego parametru kolejnym
wyswetlonym bedzie pierwszy parametr w tym samym menu. Kiedy dokonujemy
zmiany menu naped pamigta ostatni wyswetlany parametr w poprzednim menu i przy
powrocie do tego menu bedzie wyswetlany wtasnie ten parametr.

Poruszanie
sie pomigdzy
kolejnymi
parametrami
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55 Menu napedu

Naped zawiera menu zaawansowane, w ktorych parametry zebrane sa tematycznie i
funkcjonalnie. Parametry w Menu 0 do 22 moga by¢ wyswietlane i edytowane za
pomoca paneli sterujgcych LED i LCD. Parametry w Menu 40 i 41 sg dedykowane tylko
dla panelu SM-Keypad Plus (LCD). Parametry w Menus 70 do 91 moga by¢
wyswietlane i edytowane za pomoca panelu SM-Keypad Plus (LCD) tylko wtedy gdy
jest wiozony do napedu modut SM-Applications.

Nr Menu

Opis

LED

LCD

o

Najczesciej uzywane i najwazniejsze parametry wybranych ze
wszystkich menu napedu stworzonym w celu szybkiego i tatwego
programowania napgdu

<

AN

Zadawanie predkosci/czestotliwosci

Stromosci narastania i opadania predkosci

Kontrola predkosci, sprzgzenie zwrotne predkosciowe, przekazywanie
czestotliwosci

Kontrola pradu i momentu

Parametry silnika

Zegar i zezwolenia

Analogowe wejscia/wyjscia

Cyfrowe wejscia/wyjscia

© || N[O A~ W | N

Programowalne funkcje logiczne dla parametréw bitowych,
motopotencjometr

[y
o

Stany awaryjne i wskazania statusu napedu

=
=

Parametry ogoélne konfigurujace naped i Menu 0O

12

Progi programowalne, programowalne funkcje logiczne dla parametrow
bitowych i analogowych

13

Pozycjonowanie

14

Regulator PID

15, 16, 17 | Nastawy dla modutéw SM

18 Menu 1 - parametry modutu aplikacyjnego
19 Menu 2 - parametry modutu aplikacyjnego
20 Menu 3 - parametry modutu aplikacyjnego
21 Parametry drugiego silnika

22 Nastawy dodatkowe dla Menu O

40 Konfiguracja panelu SM-Keypad Plus (LCD)
41 Konfiguracja panelu SM-Keypad Plus (LCD)
70 Rejestry PLC

71 Rejestry PLC

72 Rejestry PLC

73 Rejestry PLC

74 Rejestry PLC

75 Rejestry PLC

85 Parametry zegara

86 Parametry wejsé/wyjsé cyfrowych

88 Parametry statusu

90 Parametry ogolne

91 Parametry szybkiego dostapu

x| x| x| x| x| x| x| x| x| x| x| x| x| <[ <[ <] <] ] ] <[ <] <[] P[]y 4]

AN RN RN B N N B N N BN N N NN NN BN N B NI NN N N Y AN N BN AN BN BN RN N RN BN
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Menu parametrow dla SM-Keypad Plus (LCD)
Tabela 5-1 Opis parametrow w Menu 40
Parametr Zakres ({3)
40.00 Parametr O 0 do 32767
Angielski (0), Uzytkownika (1),
40.01 Wybbr jezyka Francuski (2), Niemiecki (3),
Hiszpanski (4), Wioski (5)
40.02 Wersja software 999999
. Lo Bezczynny (0), Zapis (1),
40.03 Zapis do pamigci flash Przywracanie (2), Nastawy fabr. (3)
40.04 |Kontrast ekranu LCD 0do 31
Drive and attribute database upload was
40.05 bypassed Updated (0), Bypass (1)
40.06 Browsing favourites control Normal (0), Filtr (1)
40.07 Kod dostepu do Keypad 0 do 999
o . Disable (0), Slotl (1), Slot2 (2),
40.08 | Communication channel selection Slot3 (3), Slave (4). Direct (5)
40.09 Hardware key code 0 do 999
40.10 |Adres (node ID) napedu w sieci 0do 255
40.11 llo$¢ pamieci flash ROM 4Mbit (0), 8Mbit (1)
40.12 Replacement macro enable None (0), Replace (1)
40.13 Replacement macro number 0do 255
40.14 |Wizard macro enable None (0), Wizard (1)
40.15 Wizard macro number 0 do 255
40.16  |Assistance on action macro enable None (0), Action (1)
40.17 Assistance on action macro number 0 do 255
40.18 Assistance on action threshold parameter 0 do 499.99
40.19 String database version number 0 do 999999
40.20 Screen saver strings and enable None (0), Default (1), User (2)
40.21 Screen saver interval 0 do 600
40.22 | Turbo browse time interval 0 do 200ms
Tabela 5-2 Opis parametréw w Menu 41
Parametr Zakres ({3)
41.00 |Parametr 0 0 do 32767
41.01 to . ]
4150 Browsing filter source FO1 to F50 Pr 0.00 do Pr 391.51
41.51 |Browsing favourites control Normal (0), Filter (1)
28 Unidrive SP - Podrecznik uzytkownika - podstawy

www.acontrol.com.pl

Wydanie: 2




Bezpieczen-
stwo

Informacje o | Instalacja | Podtgczenie [UIgidaleX Menu 0 Praca z | Parametry Diagnosyka Dodatkowe| Standard
napedzie | napedu | elektryczne BNl silnikiem | wyzsze gnosy! informacje uL

5.6

5.7

Zmiana trybu sterowania napedu
Podczas zmiany trybu sterowania napedu wszystkie parametry powracajg do nastaw
fabrycznych, tacznie z parametrami dotyczacymi silnika. (Pr 0.49 Poziom dostepu i Pr
0.34 Ochrona parametréw nie sg zmieniane podczas tej procedury)
Procedura zmiany trybu sterowania napedu
Procedura ta jest mozliwa jezeli uzytkownik zamierza zmieni¢ tryb sterowania napedem
na inny niz obecny.
1. Upewnij sig, ze naped nie jest w stanie aktywnym, tj. sprawdz czy zacisk 31 jest
rozwarty lub Pr 6.15 ma nastawe Off (0)
Wprowadz wartos¢ 1253 do Pr 0.00

3. Zmien nastawe Pr 0.48 wg ponizszej tabeli:

Nastawa Pr 0.48 Sterowanie

1 W trybie U/f w otwartej petli sprzezenia zwrotnego

W trybie wektorowym w zamknietej petli sprzezenia
zwrotnego

3 W trybie serwo w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego

W trybie regeneracyjnym (Patrz Unidrive SP Tryb
4 | Regeneracyjny (Unidrive SP Regen User Guide) dostepny na
stronach www controltechniques.com)

Cyfry z drugiej kolumny powyzszej tabeli sg uzywane podczas zmiany trybu sterowania

poprzez interfejs szeregowy.

4. Wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

« Wocisnij czerwony przycisk @ - reset

* Zewrzyj wejscie cyfrowe - reset

* Wykonaj reset napedu poprzez interfejs szeregowy poprzez nastawe Pr 10.38 na
warto$¢ 100 (Upewnij sie, ze Pr. xx.00 przyjat z powrotem warto$é 0).

Zapisywanie parametrow w napedzie

Nastawa nowej wartosci parametru z Menu 0 jest zapisywana poprzez nacisniecie

przycisku @) automatycznie.

Nastawy parametréw zaawansowanych nie mozna zapisa¢ w napedzie w powyzszy

sposob. Jezeli nie dokona sie zapisania nastaw parametréw wg ponizszej procedury po

odigczeniu zasilania napedu i ponownym jego zataczeniu zmienione nastawy

parametréw nie zostang zachowane.

Procedura zapisywania parametrow zaawansowanych

Whprowadz warto$¢ 1000 do Pr. xx.00, oraz wykonaj jedna z ponizszych czynnosci:

«  Wocisnij czerwony przycisk @ - reset

«  Zewrzyj wejscie cyfrowe - reset

*  Wykonaj reset napedu poprzez interfejs szeregowy poprzez nastawe Pr 10.38 na
warto$¢ 100 (Upewnij sig, ze Pr. xx.00 przyjat z powrotem wartosé 0).

* Jezeli naped jest zablokowany stanem awaryjnym informujacym o zbyt matym
napieciu w obwodzie posredniczacym napedu lub jest zasilany awaryjnie ze zrédta
+48VDC, w celu zapisania wszystkich nastaw parametréw w napedzie nalezy
wprowadzi¢ warto$¢ 1001 do Pr. xx.00.
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5.8

5.9

5.10

511

Przywracanie konfiguracji fabrycznej napedu

Aby przywr6ci¢ nastawy fabryczne parametrom napedu nalezy wykonaé ponizsza
procedure (Pr 0.49 Poziom dostepu i Pr 0.34 Ochrona parametréw nie sg zmieniane
podczas tej procedury).

Procedura przywroécenia nastaw fabrycznych

1. Upewnij sie, ze naped nie jest w stanie aktywnym, tj. sprawdz czy zacisk 31 jest
rozwarty lub Pr 6.15 ma nastawe Off (0)

2. Wprowadz wartos¢ 1233 w Pr xx.00, oraz wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

*  Wcisnij czerwony przycisk @ - reset

«  Zewrzyj wejscie cyfrowe - reset

*  Wykonaj reset napedu poprzez interfejs szeregowy poprzez nastawe Pr 10.38 na

warto$¢ 100 (Upewnij sie, ze Pr. xx.00 przyjat z powrotem wartosé 0).

Wyswietlanie tylko parametréw, ktorych wartosci zostaty
zmienione

Poprzez wpisanie warto$ci 12000 w Pr xx.00 uzytkownik moze przegladac i edytowaé

tylko te parametry w obrebie poszczegolnych menu, ktérych nastawy uprzednio

zmieniono (obecne nastawy réznig sie od nastaw fabrycznych). Po wpisaniu wartosci

12000 w Pr xx.00 nie ma potrzeby resetowania napedu. Aby deaktywowac te funkcje

(tj. mie¢ mozliwos¢ przegladania i edytowania wszystkich parametréw w obrebie

poszczeg6lnych menu) - nalezy do Pr xx.00 z powrotem wpisa¢ wartosé 0.

Podczas aktywaciji tej funkcji, aby mie¢ dostep do wszystkich wybranych parametréw

nalezy upewni¢ sie czy wybrany zostat odpowiedni poziom dostepu do parametréw

(patrz Rozdziat 5.11 Dostep do parametréw i ich ochrona )

Wyswietlanie tylko parametrow, ktére sg adresami dla

sygnatéw zewn.
Poprzez wpisanie wartosci 12001 w Pr xx.00 uzytkownik moze przegladac i edytowaé
tylko te parametry w obrebie poszczeg6inych menu, ktore sg adresami dla sygnatéw
zewnetrznych. Po wpisaniu warto$ci 12001 w Pr xx.00 nie ma potrzeby resetowania
napedu. Aby deaktywowac te funkcje (tj. mie¢ mozliwosé przegladania i edytowania
wszystkich parametrow w obrebie poszczeg6lnych menu) - nalezy do Pr xx.00 z
powrotem wpisa¢ wartos¢ 0.

Podczas aktywaciji tej funkcji, aby mie¢ dostep do wszystkich wybranych parametrow
nalezy upewni¢ sie czy wybrany zostat odpowiedni poziom dostepu do parametréw
(patrz Rozdziat 5.11 Dostep do parametréw i ich ochrona ).

Dostep do parametréw i ich ochrona

Unidrive SP posiada dwa poziomy (nastawiane poprzez Pr. 0.48) dostepu do edycji i
odczytu parametréw oraz ochrone parametrow przed zapisem. Poziom pierwszy
pozwala uzytkownikowi tylko na edycje i odczyt parametréw w Menu 0, natomiast
poziom drugi pozwala na swobodng edycje i monitoring parametréw zgrupowanych we
wszystkich menu od 1 do 22 wiacznie z Menu 0

Jezeli Pr. 0.34 Ochrona parametrow ma wpisang warto$¢ od 1 do 999 wtedy mozna
tylko odczytywaé parametry (bez mozliwosci edycji). Zaleznosci pomigdzy nastawami
Pr. 0.48 i Pr. 0.34 sg przedstawione w ponizszej tabeli.
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Poziom Ochrona Status parametrow Status parametrow
ochrony parametrow w Menu 0 zaawansowanych
L1 Aktywna RW Brak dostepu
L1 Nieaktywna RO Brak dostepu
L2 Aktywna RW RW
L2 Nieaktywna RO RO
RW - mozliwosc odczytu | zapisu parametrow RO - mozliwosc tylko odczytu

Fabrycznie poziom dostepu parametréw napedu jest ustawiony na warto$¢ L1 i ochrona
parametréw jest nieaktywna, tj. mozna dokonywac edycji i odczytu parametréw ale tylko
w zakresie Menu 0.

5.11.1 Poziom dostepu
Pr 0.49 umozliwia uzytkownikowi dostep do parametréow zaawansowanych.

Wybrany poziom dostepu L1 - Widoczne tylko Menu O

Pr 0.00
Pr0.01
Pr 0.02
Pr 0.03

Pr 0.49
Pr 0.50

Wybrany poziom dostepu L2 - Widoczne wszystkie parametry

Pr 0.00 Pr 1.00
Pr0.01 Pr1.01
Pr0.02 Pr1.02
Pr0.03 Pr1.03

Pr21.00 | Pr22.00
Pr21.01 | Pr22.01
Pr21.02 | Pr22.02
Pr21.03 | Pr22.03

Pr 0.49 Pr1.49 Pr21.30 | Pr22.28
Pr 0.50 Pr150 | ... Pr21.31 | Pr22.29

5.11.2 Wybdr poziomu dostepu
Dwa poziomy dostepu do grup parametrow wybierane sa przez Pr 0.49:

Wartosé Kod Efekt
L1 0 Dostep tylko do Menu 0
L2 1 Dostep do wszystkich menu (od 0 do 22)

Poziom dostepu moze by¢ wybierany z panelu sterowania nawet podczas gdy jest
aktywna ochrona parametréw.
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5.11.3 Ochrona parametrow
Ochrona parametréw jest aktywna gdy do Pr. 0.34 zostata wprowadzona jakakolwiek
warto$¢ (1-999). Zapewniona jest wtedy blokada wszystkich parametréw napedu przed
edycja i zapisem (oprécz Pr. 0.49 i Pr 11.44 Poziom dostepu).
Ochrona parametréw nieaktywna - Wszystkie parametry
mozna edytowac (zapisywac i odczytywac)
Pro.00 | Pr1.00 | ... Pr21.00 | Pr22.00
Pro.ol | Pr1.0l | ... Pr21.01 | Pr22.01
Pro.02 | Pr1.02 | ... Pr21.02 | Pr22.02
Pro.03 | Pri1.03 Pr21.03 | Pr22.03
Pr049 | Prid9 | ... | Pr2130 | Pr22.28
Pr 0.50 Pr150 | ... Pr21.31 Pr22.29
Ochrona parametréw aktywna - Nie mozna edytowac par.
mozliwy jest tylko odczyt (za wyjatkiem Pr 0.49 | Pr 11.44)
Pro.00 | Pr1.00 Pr21.00 | Pr22.00
Pro.01 /|, Pri1.01 Pr21.01 | Pr22.01
Pro.02/ / Pri1.02 Pr21.02 | Pr22.02
Pro.03/| Pri1.03 Pr21.03 | Py22.03
Pro.49 | Pri1.49 Pr21.30 |/Pr22.28
[Pro.5s0 [ Pr1.50 Pr21.31 | Pr22.29
Aktywacja ochrony parametréw
Woprowadz warto$¢ z przedziatu od 1 do 999 do Pr 0.34 i nacisnij przycisk @@ . W ten
sposéb zostat wprowadzony kod ochrony parametréw przed edycjg i zapisem. Aby
aktywowac¢ ochrone nalezy nastawi¢ Pr 0.49 na wartos$¢ Loc i dokona¢ resetu napedu.
Wtedy ochrona parametréw jest aktywna i naped ustawia sie na poziom dostepu L1
(dostep tylko do Menu 0). Pr 0.34 bedzie wskazywat warto$¢ 0, ukrywajgc w ten sposéb
kod ochrony parametrow. Kiedy aktywowana jest ochrona parametréw uzytkownik
moze dokonywa¢ zmian tylko w Pr 0.49 Poziom dostepu.
Odblokowywanie dostepu do edycji/zapisu parametréw
Wybierz parametr, ktérego warto$é zamierzasz zmienié i nacisnij przycisk @ - na
goérnej linijce wyswetlacza pojawi sie napis CodE. Uzywajgc przycisku nawigacyjnego
wpisz kod dostepu i nacisnij przycisk @ . Jezeli zostanie wprowadzony prawidtowy
kod na wyswetlaczu pojawi si¢ numer parametru w trybie edycji. W przeciwnym
wypadku na wyswetlaczu pojawi sie humer parametru w trybie umozliwiajgcym tylko
podglad. Tby aktywowaé ochrone parametréw ponownie nalezy nastawi¢ Pr 0.49 na
wartos$¢ Loc i nacisng¢ czerwony przycisk @ - reset napedu.
Rezygnacja z funkcji ochrony parametrow.
Odblokuj ochrone parametréw tak jak opisano powyzej. Nastaw Pr 0.34 na warto$¢ O i
nacisnij przycisk @@ . Ochrona parametréw bedzie nieaktywna i nie bedzie juz potrzeby
odblokowywania ochrony w celu ich edyciji i zapisu po kazdym wytgczeniu hapedu.
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Parametry podstawowe (Menu 0)

Parametr Zakres (g) Nastawa fabryczna (=) Typ
oL VT sV oL | VT | 5Y
0.00] xx.00 TX.00} 0d0 32,767 RW
0.01|Prég min. czest. lub predk. {1.07} +3,000.0Hz | +Prdg predk. maks. Hz/obr/min 0.0 RW
0.02| Prég maks. czest. lub predk. {1.06} 0do E"ZOOO'O Prég predk. maks. Hz/obr/min | 50.0 1,500.0 | 3,000.0 | RW
» . . {2.11} ]0.0do 3,200.0 0.000 do 3,200.000
0.03| Stromos$¢ przyspieszania S/100HzZ s/1,0000br/min 5.0 2.000 0.200 | RW
s . 0.0 do 3,200.0 0.000 do 3,200.000
0.04 | Stromos$¢ hamowania {2.21} S/100Hz s/1,0000br/min 10.0 2.000 0.200 | RW
0.05| Wybor sygnatu zadawania (114} | ALA2(0), ALPr (1);?02'(; (2), Pr(3), Pad (4), ALA2 (0) RW
0.06 | Symetr. ograniczenie pradowe |{4.07} 0 do maks. ograniczenia pradowego % 165.0 175.0 RW
Ur_S (0),
. . Ur (1), Fd (2),
Oottvzr‘{‘g‘:frﬂ}'ybu sterowaniaw | s 143 | Ur_Auto (3), Ur i (4) RW
0.07 1pe Ur_I (8),
SIE (5)
CL> Czlon proporcjonalny 310} 0.0000 do 6.5535 Lirad s-1 0.0300 | 0.0100 | Rw
regulatora predkosci (P)
Rozmiar
0do2:
0.0 to 25.0% 3.0
OL> Napiecie forsowania {5.15} |napieciaznam. Rozmiar RW
0.08 silnika 4i5:2.0
Rozmiar
6:1.0
CL> Czlon catkujacy regulatora
predkosci (1) {3.11} 0.00 do 655.35 1/rad 0.10 1.00 RW
8/|¥> Wybdr ch-ki dynamicznej (5.13} OFF ((E?L;ub On 0 RW
0.09 — - -
CL> Czlon rézniczkujacy petli
predkosci (D) {3.12} 0.00000 do 0.65535 (s) 0.00000 RW
. +180,000 obr/
0.10 OL> Estymowana predk. silnika | {5.04} min RO
CL> Predkos¢ silnika {3.02} +Prég predk. maks. (obr/min RO
OL & VT> Czestotl. wyjsciowa |{5.01} +Predk/Czestotl. maks Hz RO
0.11 . 0do 65,535
SV> Pozycja enkodera {3.29} rozdz. 1/216 /obr RO
0.12| Wart. skuteczna pradu silnika | {4.01} 0 do Maks. pradu napedu A RO
g;[ilw> Skladowaczynna [ 51 | Maks. pradu napedu A RO
0.13 - ——
SV> Korekcja sygnatu wejscia
anologowego 1 (T5/6) {7.07} +10.000 % 0.000 | RW
0.14 Przelacznik trybu ster. 411} 0do1 0do4 Tryb sterowania predkoscig RW
momentem (0)
FAST (0)
0.15| Wybér rodzaju stromosci 2.04) Std (1) Fsﬁg‘((ﬁ) std (1) RW
Std.hv (2)
OL> Wytacznik przyporzadkow. OFF (0) lub On
0.16| funkeji dla zaciskow 28129 | 3% @ 0 RW
CL> Pominigcie stromosci {2.02} OFF (0) lub On (1) On (1) RW
OL> Zaadresowanie wejscia Pr0.00 do
0.17 | cyfrowego 6 (zacisk 29) {8.26} Pr21.51 Pr6.31 RW
CL> Stata czasowa filtru pradu 1|{4.12} 0.0do 25.0 ms 0.0 RW
0.18| Wybdr logiki {8.29} OFF (0) lub On (1) On (1) RW
Tryb pracy wejscia 0-20 (0), 20-0 (1), 4-20tr (2), 20-4tr (3), 4-20
019/ s nalogowego 2 (zacisk 7) {71y (4), 20-4 (5), VOLt (6) th(®) RW
0.20 (Z;;adres"wa”'e wej. analog. 2|7 44y Pr 0.00 do Pr 21.51 Pr1.37 RW
Trvb pracy weidcia 0-20 (0), 20-0 (1), 4-20tr (2), 20-4tr (3), 4-20
0.21| YD pracy wej ) {7.15} (4), 20-4 (5), VOLt (6), th.SC (7), th (8), VOLL (6) RW
analogowego 3 (zacisk T8) th.diSp (9)
0.22| Wybor zadania bipolarnego {1.10} OFF (0) lub On (1) OFF (0) RW
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Parametr Zakres ($) Nastawa fabryczna (=) | Typ
oL VT sV oL | VT | %
0.23] Predko$¢ ustawcza (JOG) {1.05} | 0to 400.0 Hz 0 do 4000.0 obr/min 0.0 RW
0.24| Predkos¢ predefiniowananr 1 |{1.21} + Maks. prég predkosci obr/min 0.0 RW
0.25]| Predkos$¢ predefiniowana nr 2 |{1.22} + Maks. prég predkosci obr/min 0.0 RW
+Maks. predk./
OL> Predk. predefiniowana nr 3 | {1.23} czestotl. 0.0 RW
0.26 Hz/obr/min
CL> Prdg przekroczenia {3.08} 0 do 40,000 obr/min 0 RW
predkosci
+Maks. predk./
0.27 OL> Predk. predefiniowana nr 4 | {1.24} czestotl. 0.0 RW
) Hz/obr/min
CL> Rozdzielczo$¢ enkodera | {3.34} 0 do 50,000 1024 | 4096 | RW
0.28] Aktywacja przycisku prawo/lewo | {6.13} OFF (0) lub On (1) OFF (0) RW
Nr ostatniego bloku transf. ze
0.29 SMARTCARD {11.36} 0 do 999 0 RO
Kopiowanie parametréw z/do
0.30 SMARTCARD {11.42} | nonE (0), rEAd (1), Prog (2), AutO (3), boot (4) nonk (0) RW
0.31| Napigcie znamionowe napedu | {11.33} 200 (0), 400 (1), 575 (2), 690 (3) V RO
0.32| Prad znamionowy napedu {11.32} 0.00 do 9999.99A RO
OL> Zat. na obracajacy sie silnik| {6.09} 0do 3 0 RW
0.33[VT> Automatyczna detekcja
predkosci znamionowej silnika {5.16} 0do2 0 RW
0.34| Kod ochrony parametréw {11.30} 0 do 999 0 RW
0.35] Standard protokotu transmisji {11.24} ARSI (0), rtu (1), Led (2) ru (1) RW
300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3), 4800 (4),
0.36 | Predkosc¢ transmisji danych {11.25}| 9600 (5), 19200 (6), 38400 (7), 57600 (8) 19200 (6) RW
tylko dla Modbus, 115200 (9) tylko dla Modbus
Adres napedu w kom.
0.37 szeregowe] {11.23} 0 do 247 1 RW
Wzmocnienie cztonu zgl?:)e/s N’\;ap%d‘l%%(\)/\,/:lgso
0.38] proporcjonalnego regulatora {4.13} 0 do 30,000 e | N ped b V: 1 RW
radowego napiec: aped 575V: 180
P 20 | Naped 690 : 215
- Caly | Naped 200V: 1000
Wzmocnienie cztonu .
0.39| calkujacego 414 0 do 30,000 rf::{gcs m:ggg gggg; 2288 RW
regulatora pradowego 40 Naped 690V: 3000
0.40| Tryb autostrojenia {5.12} Odo2 Odo4 0do6 0 RW
0.41]| Czestotliwos$¢ nosna {5.18} 3(0), 4 (1), 6 (2), 8 (3), 12 (4), 16 (5) kHz 3(0) 6(2) | RW
0.42| Liczba par biegunéw {5.11} 0 do 60 (Auto do 120 biegunéw) 0 (Auto) 6 l():l;;g' RW
0.43 OL & VT> Wspétczynnik mocy |{5.10} 0.000 do 1.000 0.850 RW
"7 SV> Kat fazowy enkodera {3.25} \ 0.0 do 359.9° 0.0 RW
Naped 200V: 230
. . - = - Naped 400V: 400
0.44 | Napigcia znamionowe silnika {5.09} 0 do Maks. wartosci nap. zasilania V Naped 575V: 575 RW
Naped 690V: 690
OL & VT> Predkosc znam. 0.00 do
silnika przy pelnym obciazeniu | {5.08} | © dgb%fn?i'r?oo 40,000.00 1,500 | 1,450.00 RW
0.45] (obr/min) obr/min
SV> Stala czasowa {4.15} 0.0 do 400.0 200 | RW
nagrzewania silnika
0.46 | Znamionowy prad silnika {5.07} 0 do Maks. pradu silnika A Prad ZnaTﬁn;ZV]Vy napedu RW
0.47| Znamionowa czestotliwos¢ {5.06} | 0do 3,000 Hz [ 0 do 1250 Hz] 50.0 RW
Wybér trybu sterowania OPEN LP (1), CL VECt(2), OPEn | CLVECt| SErVO
048 1 1apedem {1131} SERVO (3), rEEn (4) PO | @ @ |V
0.49| Poziom dostepu {11.44} L1 (0), L2 (1), Loc (2) RW
0.50| Wersja oprogramowania {11.29} 1.00 do 99.99 RO
0.51]| Predkos¢ ustawcza (JOG) {10.37} 0do 15 0 RW
Opis skrétéw stosowanych w powyzszej tabeli:
oL Praca napedu w otwartej petli sprzezenia zwrotnego | {X.XX} | Odpowiednik parametru w menu od 1 do 22
CL Praca w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego RW Parametr, ktéry moze by¢ edytowany i zapisywany
Y Praca napedu w trybie serwo RO Parametr tylko do odczytu
VT Praca napedu w zamknigtej petli sprzezenia zwrotnego w trybie wektorowym
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Rysunek 6-1 Diagram parametréw dla Menu 0
le]
| Funkcje wej$é 28 i 29 sa kontrolowane nastawa Pr 0.05 (Wyb6r sygnatu zadawania)
Zadawanie
analogowe
I
L WoreK T
"Ho o paramets
analogowego 2
Jeden z
niebitowych
Tryb pracy parametrow
wejécia Zadawanie
analogowego 2 + analogowe 2
7 0.19 5
"Ho— o - Do ] ooy
Wybor
zadawania
bipolarego
Zadawanie czestotl.
predefiniowanych
Czestotiwosé
predefiniowana 1
predefiniowana 2
Tylko dia pracy w otwartej petli
zestotliwosé
predefiniowana 3
raiomana 4 /
Zadawanie z pulpitu sterujacego
[ | o
I Predkos¢ ustawcza JOG
Aktywacja przycisku
obroty prawoliewo Wejscie cyfrowe T28 i T29
Pr0.05 T28 T29
adawanie pr jin ALA2 Zadaw. Lokalne/zdalne Predk. ustawcza
Al.Pr Wyhor predkosci predefiniowanej
A2.Pr Wyhor predkosci predefiniowanej
Pr Wybér predkosci predefiniowanej
Pad Zadaw. Lokalne/zdalne Predk. ustawcza
Prc Zadaw. Lokalne/zdalne Predk. ustawcza

Na diagramie przedstawiono parametry z nastawami fabrycznymi

Oznaczenia:

Wejscie
Wyijscie
Wej./wyj. - programowalne

Parametr zapis/odczyt - RW

Parametr tylko do odczytu -
RO

Podtaczenie do

L
= masy
Negacja
Bramka AND
Bramka OR
Bramka NOR

Wezet
sumujacy

M=~/ Ograniczenie
I\
:]> Komparator
z Sumator

Przetacznik
sterowany
parametrem
Pr x.xx
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PRACA PRACA
DO PRZODU DQ TYEU

0 lo)

Prog minimalnej
czestotiwosci
lub predkosci

Prég maksymainej
czestotlwosci
ub predkosci

Tyiko dia pracy
w zamknigte] petli

Stromosci

Stromos¢
przyspieszania

Stromos¢

0.15

Wybor rodzaju
stromosci

OL> CZESTOTLIWOSC
CL> PREDKOSE

CL> Czlony regulatora

Czlon

7
| PID petli predkosciowe]
i

Czlon
pvopormna\rj

calkujacy

rozniczkujacy

Predkosé
silnika

<>

MOMENT  PREDKOSC ZEROWA

Wyjscia analogowe

Wyjscie cyfrowe

Sterowanie silnikiem

Symetryczne ograniczenie
pradowe

rzelacznik trybu
sterowania momentem
OL> Zalaczenie

na obracajacy sie silnik
VT> Automatyczna
detekcja predkosci
znamionowe] silnika
oL

Stala czasowa

fitru pradu

nagrzewania silnika

Parametry silnika

0.42 - 0.47

Liczba par biegunow
Wspélczynnik mocy
Napicie znamionowe
Predkosc znamionowa
Prad znamionowy
Czestotliwosé znamionowa
SV> Stala czasowa

uybu
sterowania

forsowania

Wybor ch-ki
dynamicznej U/t

enkodera

Prog
przekroczenia
predkosci

Mostek mocy napedu

Czestotliwose
nosna
Czestotliwose
wyisciowa,

oL&VT>
Skiadowa

15-pinowe zlacze
enkodera typu D

czynna
pradu

Wypadkow:

pradu
silnika

Zewneurzny
rezystor
hamowania

The
-«

Konwersja napiecia na

czestoltliwose

Konwersja sygnatu analogowego

na cyfrowy
Modut

Komparator z histerezag,

Przetacznik sterowany

parametrem

Pr x.xx

Catkowanie

Ro6zniczkowanie

Przekaznik
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Praca napedu z silnikiem

Rozdziat ten przedstawia poszczegolne etapy pierwszego uruchomienia silnika

zasilanego przez naped Unidrive SP, w kazdym z trybéw sterowania napedu.

Nalezy upewni¢ sig, ze sterowanie napedu jest wykonane tak, ze nie nastgpi

niekontrolowany, niebezpieczny start silnika.
UWAGA

ochrone. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze nastawy fabryczne parametréw napedu
niekoniecznie musza zapewni¢ prawidtowa prace silnika.

Nalezy wprowadzi¢ do napedu prawidtowe parametry silnika, aby zapewni¢ jego

e Koniecznie nalezy wprowadzi¢ warto$¢ pradu znamionowego silnika do Pr 0.46, co

zapewni whasciwg ochrone termiczna silnika.

e Zadana wynosi 0.

Jezeli naped wczesniej zostat zaprogramowany na zadawanie z panelu sterujacego,
przed podaniem komendy start, upewnij sie, uzywajac przycisku , ze wartos$¢

] =i S

T zabezpieczenie przed przekroczeniem dopuszczalnej predkosci.

Jezeli zaprogramowana w napedzie maksymalna predko$¢ moze spowodowaé
niebezpieczng prace maszyny, dodatkowo na maszynie powinno by¢ zmontowane

N
o

Niezbedne oprzewodowanie
7.1.1 Podstawowe wymagania

Przedstawiono tutaj podstawowe sposoby oprzewodowania napedu aby uruchomi¢ go

z silnikiem w zadanym trybie pracy. W Rozdziale 7.2 Postepowanie przy

uruchomieniu na stronie 43 przestawiono czynnosci, ktére prowadza do szybkiego

pierwszego uruchomienia napedu z silnikiem.

Tabela 7-1 Polaczenia sterujgce wymagane dla kazdego ze sposobéw
sterowania napedu

Sposob sterowania napedu Wymagane potaczenia
Aktywacja napedu

Poprzez zaciski sterujace Zadajnik predkosci
Praca w prawo lub w lewo

Z panelu sterujacego Aktywacja napedu

Poprzez komunikacjg szereg. élr(zzvv\\l/itijs crillzplfc?;unikacji szeregowej

Tabela 7-2 Potaczenia wymagane dla kazdego z trybéw pracy napedu

Sposob sterowania napedu Wymagane potaczenia

Otwarta petla Z silnikiem indukcyjnym

Zamknigta petla w trybie Z silnikiem indukcyjnym i zamontowanym na nim
wektorowym urzadzeniem sprzezenia zwrotnego

Zamknieta petla w trybie Z silnikiem serwo i zamontowanym na nim urzadz.
serwo sprzezenia zwrotnego predk. i potozeniowego

Unidrive SP - Podrecznik uzytkownika - podstawy
Wydanie: 2 www.acontrol.com.pl

39




Bezpieczen-
stwo

Informacje o
napedzie

Instalacja
napedu

Urucho-
mienie

Podtaczenie

elektryczne Menu 0

Praca z
silnikiem

Parametry
wyzsze

Standard
UL

Dodatkowe

Diagnosyka informacje

Rysunek 7-1 Niezbedne potaczenia, ktére nalezy wykonaé¢ aby naped pracowat z silnikiem
w jednym z trybéw pracy (Rozmiar 0)

L3 L2 L1

Bezpiecznik

Rezystor
hamowania
(opcja)

A

——
]

Port
komunikaciji
szeregowej
Zacisk Sygnaty dostepne z enkoder6w
1 A F Cos
2 AU =) Cos\
3 B D Sin
4 B DU Sinl
5 Data
6 A Data\
7 U_ | Fout | Aout Fout Aout
U\_| Fout\ | Aouti | Fout Aout\
V_| Dout | Bout | Dout | Bout
0 W\_| Dout\ | Bout\ | Dout\ Bout\
W Clk
Wy Clku
+V +V
oV oV
Th Th
5 1
10 6
15 u
Zigcze enkodera
15 pinowe typu D
s
Silnik Silnik servo
indukcyjny (z magnesami trwatymi)

UV Iw|+

I o
Otwarta petla v
[ lww
RFC 1 220
Zamknieta petla wektor Servo

S| 1
Q)| 2
S| 3 ov
+10V
® 4 Wejscie
d
g 5 e
6
S| 7
Ol 8 ©
9 'c
O ©
)| 10 2
NE o
L
(%2)
Q21 %
)| 22 24v 8
Ol 23 T
SE I
)| 25 >
® 26—¥ Praca w prawo E
® 27 ~ Praca w lewo C__D
)| 28 s z
Ol 29--------1 ----| © | €
@
O30 L1 =
) 31_\_1 0 (]
AKTYWACJA > °
NAPEDU ) ©
c N
@©
S o
N
S
HE ]
SPO Keypad -t‘%
N
Pr0.05
_____________ =PAd (4)

@ Sygnat markera nie jest obligatoryjny

@ zabezpieczenie termiczne rezystora

hamowania. Sterowanie musi by¢ wykonane
tak aby w przypadku zadziatania
zabezpieczenia odtaczy¢ napiecie zasilania
napedu. To zabezpieczenie nie jest
wymagane jezeli naped pracuje z
wewnetrznym rezystorem hamowania.
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Rysunek 7-2 Niezbedne pofaczenia, ktore nalezy wykonaé aby naped pracowat z silnikiem
w jednym z trybéw pracy (Rozmiar 1 do 3)

A

Rezystor
hamowania (opcja)
tylko dla Rozmiaru 2 3

Rezystor

hamowania (opcja)
tylko dla Rozmiaru 1

®

Port
komunikacji
szeregowej
Zacisk | Sygnaly dostepne z enkoderow
A 3 Cos
A A Cos\
B ) Sin
B DU Sint
Data
Datal
U_ | Fout | Aout Fout Aout
U\_| Foutl [Aouti | Foufi | Aoufi
V| Dout | Bout | Dout Bout
0 W\_| Doutt | Boutt | _Doutt | Boutt
1 w Clk
2 Wo Clkt
3 Y +V
4 oV oV
5 Th Th
Ziacze enkodera
15 pinowe typu D
Silnik Silnik servo
indukeyjny (z magnesami
trwatymi)
U|V|W|+

Otwarta petla

RFC

W
z2zQ@® =

Zamknieta petla wektor

ov
+10V
Wejscie

predkosci

SM-Keypad / SM-Keypad Plus.
Opcja, jesli wymagane jest
sterowanie z panelu nalezy
go wiozy¢ do napedu =PAd (4)

(OXC

24V

Praca w prawo

Praca w lewo

AKTYWACJA
NAPEDU

Zadawanie z listwy zdalnego sterowania

Zadaw. z panelu sterow.

Sygnat markera nie jest obligatoryjny

Zabezpieczenie termiczne rezystora

musi by¢
tak aby w przypadku zadziafania
zabezpieczenia odlaczy¢ napigcie zasilania
napedu. To zabezpieczenie nie jest
wymagane jezeli naped pracuje z
wewnetrznym rezystorem hamowania,
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Rysunek 7-3 Niezbedne potaczenia, ktore nalezy wykonaé aby naped pracowat z silnikiem
w jednym z trybéw pracy (Rozmiar 4 do 6)

Port
Kkomunikadji
szeregowej
Zacisk|  Sygnaly dostepne z enkoderow
A 3 Cos
Al A Cos\
B ) in
B D\ int
Data
\ Datal
U_| Fout | Aout Fout Aout
U\ | Foutl [ Aoutt | Foutl | Aoutt
V_| Dout | Bout | Dout Bout
0 W\ Doutt [ Bout | Doutt | Bout\
w Clk
Wo CIkt
v +V
ov oV
Th Th

L3 L2 L1

01
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Zigcze enkodera
15 pinowe typu D

Silnik
indukeyjny

zasilanie|
Zasilanie
wentylatora -
tylko dla Rozmiaru 6

Silnik servo

Rezystor
(z magnesami  hamowania (opcja)
trwalymi)

@ >
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S)

Otwarta petla

RFC
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|25 >
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|28 . N
[}
[z} -------1 - 3| £
Q|30 g g
Slsf— ~— 0| 3
AKTYWACJIA S xel
NAPEDU 2 (]
c N
@©
o
N
2
©
©
SM-Keypad / SM-Keypad Plus. ©
Opcja, jesli wymagane jest N
sterowanie z panelu nalezy Pr0.05
govioncdonapeds =PAd @)

(D Sygnat markera nie jest obligatoryjny

@ zabezpieczenie termiczne rezystora

hamowania. Sterowanie musi by¢ wykonane
tak aby w przypadku zadziatania
zabezpieczenia odiaczy¢ napigcie zasilania
napedu. To zabezpieczenie nie jest
wymagane jezeli naped pracuje z
wewnetrznym rezystorem hamowania.
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7.2.1 Praca napedu w otwartej petli

Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Menu 0 M el-p A Parametry Diagnosyka Dodatkowe| Standard
stwo napedzie | napedu | elektryczne | mienie SILINEIGR  wyzsze gnosy! informacje uL
7.2 Postepowanie przy uruchomieniu

Czynnosé Opis czynnosci
Przed Nalezy sprawdzi¢ czy:
. * Nie jest zwarty zacisk 31 (aktywacja napedu)
wigczeniem . Niei d K a
zasilania ie jest podana komenda startu

Silnik jest podtaczony do napedu

Po zataczeniu
napigcia
zasilania

Nalezy sprawdzi¢ czy:

Na wyswietlaczu napedu pokazat sie napis ‘inh’

Jezeli wyswietlacz napedu wskazuje inny napis, bedacy
oznaczeniem stanu awaryjnego sprawdz ten stan (Rozdziat

9 Diagnostyka na stronie 53)

Dla Rozmiaru 0: Jezeli nie jest wtozony do napedu wewn. rezystor
hamowania naped bedzie wskazywat stan awaryjny ‘br.th’. Mozna
deaktywowadé ten stan awaryjny (jezeli wewn. rezystor hamowania
nie jest potrzebny) nastawiajac Pr 0.51 na warto$c¢ 8.

Wprowadzanie

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

Czestotliwo$¢ znamionowa silnika do Pr 0.47 (Hz)

maksymalnej
czestotliwosci
podawanej na
silnik

P?r?me“éw *  Prad znamionowy silnika do Pr 0.46 (A)

5|In|_ka z *  Predkosc znamionowa silnika do Pr 0.45 (obr/min)

tzan!zlrﬁl)*owe' . Napiecie znamionowe silnika do Pr 0.44 (V) - sprawdz czy

silnika ] wpisane napiecie odpowiada potaczeniu w A lub A uzwojen
silnika

Ustawianie

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

Maksymalng czestotliwosé do Pr 0.02 (Hz)

Ustawianie
stromosci
przyspieszaniai
hamowania

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

Stromos¢ przyspieszania do Pr 0.03 (s/100Hz)

Stromos$¢é hamowania do Pr 0.04 (s/100Hz) (jezeli naped bedzie

wspotpracowat z rezystorem hamowania nalezy nastawi¢ Pr
0.15 = FAST. Nalezy sprawdzi¢ czy sa wprowadzone
prawidtowe nastawy do Pr 10.30 i Pr 10.31, w przeciwnym
wypadku naped moze blokowa¢ sie stanem awaryjnym ‘It.br’.)

oo
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Bezpieczen- | Informacije o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- M el-p A Parametry
stwo napedzie napedu | elektryczne | mienie SILINEIGR  wyzsze

Menu 0

Diagnosyka

Dodatkowe| Standard
informacje uL

Czynnosé

Opis czynnosci

Unidrive SP moze wykona¢ autostrojenie statyczne lub dynamiczne
(z rotacjag watu silnika). Autostrojenie nalezy rozpocza¢ gdy wat
silnika nie wiruje. Preferowane jest autostrojenie dynamiczne,
poniewaz ten sposéb autostrojenia pozwala na doktadne okreslenie
wspotczynnika mocy silnika wykorzystywanego przez naped.

Podczas autostrojenia dynamicznego wat silnika wiruje z
predkoscig %/5 predkosci maksymalnej (Pr 0.02) w
kierunku do przodu bez wzgledu na to jaka zostata
wybrana warto$¢ zadana. Po pewnym czasie naped
zacznie hamowaé wybiegiem i silnik zatrzyma sie. Po
zakonczeniu autostrojenia zacisk START powinien zosta¢
rozwarty, tak aby ponowne zwarcie zacisku START
spowodowato prace napedu z okreslonym zadaniem.
Podczas tego autostrojenia mozna w kazdej chwili

zatrzymac¢ naped zdejmujac sygnat startu lub aktywacji.

*  Autostrojenie statyczne (bez rotacji watu silnika) moze by¢
przeprowadzone wtedy gdy nie ma mozliwosci zdjecia
obcigzenia z walu silnika. Podczas autostrojenia statycznego
nastepuje pomiar rezystancji stojana silnika i offsetu napiecia w
napedzie, co jest wykorzystywane do algorytméw sterowania
dla pracy napedu w trybie wektorowym. W czasie autostrojenia
statycznego nie jest dokonywany pomiar wspétczynnika mocy,

Alcosz

Automatyczne zatem warto$¢ wspoétczynnika mocy silnika nalezy wprowadzi¢

strojenie recznie do Pr 0.43 z tabliczki znamionowe;j silnika.

napedu *  Autostrojenie dynamiczne moze by¢ przeprowadzone tylko w R
przypadku, gdy zdjete jest z watu silnika obcigzenie. Podczas o
autostrojenia dynamicznego najpierw wykonywane jest
autostrojenie statyczne, nastgpnie wat silnika wiruje z
predkoscia, 2/3 predkosci maksymalnej (Pr 0.02). W czasie
autostrojenia dynamicznego dokonywany jest pomiar
wspdtczynnika mocy silnika.

Aby prawidtowo przeprowadzié¢ automatyczne strojenie nalezy:

* Nastawi¢ Pr 0.40 = 1 aby naped wykonat autostrojenie
statyczne lub nastawi¢ Pr 0.40 = 2 aby naped wykonat
autostrojenie dynamiczne

e Zewrze¢ zacisk 31 (aktywacja napedu). Na wyswietlaczu
napedu pojawi sie napis 'rdY’.

e Zewrze¢ zacisk 26 lub 27 (START). Na dolnej linii wyswietlacza
pojawi sie napis 'Auto’ naprzemiennie z napisem 'tunkE’, i bedzie
migat dopoki naped nie zakonczy autostrojenia.

e Poczeka¢ az na wyswietlaczu napedu pojawi sie napis 'rdY’ lub
‘inh’ i wat silnika zatrzyma sig.

Jezeli na wyswietlaczu pojawi si¢ kod stanu awaryjnego - patrz

Rozdziat 9 Diagnostyka na stronie 53.

Po zakonczeniu autostrojenia zacisk START i AKTYWACJA

powinien zostac¢ rozwarty, tak aby ponowne zwarcie zacisku START i

AKTYWACJA spowodowato prace napedu z okreslonym zadaniem.

. . Whprowadz warto$¢ 1000 w Pr. xx.00, nastepnie wcisnij czerwony
Zapisywanie i L .
parametréw przycisk @ - reset lub zewrzyj wejscie cyfrowe - reset (Upewnij

sie, ze Pr. xx.00 przyjat z powrotem warto$¢ 0).

Praca Po wykonaniu powyzszych czynnosci naped jest gotowy do pracy.

O,
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7.2.2 Praca napedu w trybie RFC
Praca napedu z silnikiem indukcyjnym

Czynnosé Opis czynnosci
Nalezy sprawdzi¢ czy:
Przed ¢ Nie jest zwarty zacisk 31 (aktywacja napedu)
wigczeniem ¢ Nie jest podana komenda startu
zasilania «  Silnik i zamocowany na nim enkoder/resolver jest podtgczony do

napedu

Po zataczeniu

Nalezy sprawdzi¢ czy:

*  Nawyswietlaczu napedu pokazat sie napis ‘inh’

Jezeli wyswietlacz napedu wskazuje inny napis, bedacy oznaczeniem
stanu awaryjnego sprawdz ten stan (Rozdziat 9 Diagnostyka na

napiecia stronie 53)

zasilania Dla Rozmiaru 0: Jezeli nie jest wiozony do napgedu wewn. rezystor
hamowania naped bedzie wskazywat stan awaryjny ‘br.th’. Mozna
deaktywowac ten stan awaryjny (jezeli wewn. rezystor hamowania nie
jest potrzebny) nastawiajac Pr 0.51 na wartosé 8.

Wybierz tryb

E;]?r(l)l\:\%/qucz ¢ Nastaw Pr 3.24 = 1 i wybierz tryb pracy RFC

.|+ Nastaw Pr3.40=0
oprzewodowania
enkodera

Wprowadzanie
parametréw
silnika z tabliczki
zZnamionowej
silnika

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

¢ Czestotliwos¢ znamionowa silnika do Pr 0.47 (Hz)

¢ Prad znamionowy silnika do Pr 0.46 (A)

*  Predkosc znamionowa silnika do Pr 0.45 (obr/min)

* Napiecie znamionowe silnika do Pr 0.44 (V) - sprawdz czy wpisane

napiecie odpowiada potaczeniu w A lub A uzwojen silnika

Ustawianie
maksymalnej
czestotliwosci
podawanej na
silnik

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
¢ Maksymalng czestotliwo$¢ do Pr 0.02 (Hz)

Ustawianie
stromosci
przyspieszania i
hamowania

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

¢ Stromos$¢ przyspieszania do Pr 0.03 (s/10000br/min)

*  Stromo$¢ hamowania do Pr 0.04 (s/10000br/min) (jezeli naped
bedzie wspotpracowat z rezystorem hamowania nalezy nastawi¢ Pr
0.15 = FAST. Nalezy sprawdzi¢ czy s wprowadzone prawidtowe
nastawy do Pr 10.30 i Pr 10.31, w przeciwnym wypadku naped
moze blokowa¢ sig stanem awaryjnym ‘It.br’.)
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Czynnosé

Opis czynnosci

Automatyczne
strojenie napedu

Unidrive SP moze wykonac¢ autostrojenie statyczne lub dynamiczne (z
rotacjg watu silnika). Autostrojenie nalezy rozpocza¢ gdy wat silnika nie
wiruje. Preferowane jest autostrojenie dynamiczne, poniewaz ten
sposéb autostrojenia pozwala na doktadne okreslenie parametréw
silnika wykorzystywanych przez naped.

Podczas autostrojenia dynamicznego wat silnika wiruje z
predkoscia 2/3 predkosci maksymalnej (Pr 0.02) w
kierunku do przodu bez wzgledu na to jaka zostata
wybrana warto$¢ zadana. Po pewnym czasie naped
zacznie hamowac wybiegiem i silnik zatrzyma sie. Po
zakonczeniu autostrojenia zacisk START powinien zosta¢
rozwarty, tak aby ponowne zwarcie zacisku START
spowodowato prace napedu z okreslonym zadaniem.
Podczas tego autostrojenia mozna w kazdej chwili
zatrzymac naped zdejmujac sygnat startu lub aktywacji.

*  Autostrojenie statyczne (bez rotacji watu silnika) moze by¢
przeprowadzone wtedy gdy nie ma mozliwosci zdjecia obcigzenia z
watu silnika. Podczas autostrojenia statycznego nastepuje pomiar
rezystancji stojana silnika i indukcyjnosci silnika w stanie
niaustalonym, co jest wykorzystywane do obliczania
wspoétczynnikéw wzmocnienia petli pradowej. Po autostrojeniu
wartosci Pr 0.38 i Pr 0.39 sg aktualizowane. W czasie autostrojenia
statycznego nie jest dokonywany pomiar wspétczynnika mocy,
zatem warto$¢ wspoétczynnika mocy silnika nalezy wprowadzi¢
recznie do Pr 0.43 z tabliczki znamionowe;j silnika.

*  Autostrojenie dynamiczne moze by¢ przeprowadzone tylko w
przypadku, gdy zdjete jest z walu silnika obcigzenie. Podczas
autostrojenia dynamicznego najpierw wykonywane jest
autostrojenie statyczne, nastepnie wat silnika wiruje z predkosciag, 2/3
predkosci maksymalnej (Pr 0.02). W czasie autostrojenia
dynamicznego dokonywany jest pomiar indukcyjnosci stojana
silnika i wyliczany jest wspétczynnik mocy silnika.

Aby prawidiowo przeprowadzié automatyczne strojenie nalezy:

*  Nastawi¢ Pr 0.40 = 1 aby naped wykonat autostrojenie statyczne lub
nastawi¢ Pr 0.40 = 2 aby naped wykonat autostrojenie dynamiczne

«  Zewrzeé zacisk 31 (aktywacja napedu). Na wyswietlaczu napedu
pojawi sie napis 'rdY’.

e Zewrzeé zacisk 26 lub 27 (START). Na dolnej linii wyswietlacza
pojawi sie napis 'Auto’ naprzemiennie z napisem 'tunkE’, i bedzie
migat dopoki naped nie zakonczy autostrojenia.

*  Poczeka¢ az na wyswietlaczu napedu pojawi sie napis 'rdY’ lub ‘inh’
i wat silnika zatrzyma sig.

Jezeli na wyswietlaczu pojawi sie kod stanu awaryjnego - patrz Rozdziat

9 Diagnostyka na stronie 53.

Po zakonczeniu autostrojenia zacisk START i AKTYWACJA powinien

zostac rozwarty, tak aby ponowne zwarcie zacisku START i

AKTYWACJA spowodowato prace napedu z okreslonym zadaniem.

:
o R saturation
g
- N rpm.

Wprowadz warto$¢ 1000 w Pr. xx.00, nastepnie wci$nij czerwony

Zapisywanie . L L

parametréw przycisk @ - reset lub zewrzyj wejscie cyfrowe - reset (Upewnij sig,
ze Pr. xx.00 przyjat z powrotem warto$¢ 0).

Praca Po wykonaniu powyzszych czynnosci naped jest gotowy do pracy.

0)
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7.2.3 Praca napedu w zamknietej petli w trybie wektorowym
Praca napedu z silnikiem indukcyjnym z zamontowanym enkoderem
inkrementalnym
Dla uproszczenia opisu pierwszego uruchomienia rozwazany tu bedzie naped
pracujacy z enkoderem inkrementalnym jako sprzezeniem zwrotnym predkosciowym.
Praca napedu z pozostatymi mozliwymi urzadzeniami sprzezenia zwrotnego jest
opisana w Rozdziale Setting up a feedback device w Podreczniku Uzytkownika - Wersja
rozszerzona (Unidrive SP User Guide) dostepnym na stronach
www.controltechniques.com.

Czynnosé Opis czynnosci
Nalezy sprawdzi¢ czy:
Przed *  Nie jest zwarty zacisk 31 (aktywacja napedu)
wiaczeniem * Nie jest podana komenda startu
zasilania «  Silnik i zamocowany na nim enkoder/resolver jest podtgczony do

napedu

Po zataczeniu
napiecia
zasilania

Nalezy sprawdzié czy:

*  Nawyswietlaczu napedu pokazat sie napis ‘inh’

Jezeli wyswietlacz napedu wskazuje inny napis, bedacy oznaczeniem
stanu awaryjnego sprawdz ten stan (Rozdziat 9 Diagnostyka na

stronie 53)

Dla Rozmiaru 0: Jezeli nie jest wiozony do napedu wewn. rezystor
hamowania naped bedzie wskazywat stan awaryjny ‘br.th’. Mozna
deaktywowac ten stan awaryjny (jezeli wewn. rezystor hamowania nie jest
potrzebny) nastawiajac Pr 0.51 na warto$é 8.

Wprowadzenie
parametrow
enkodera

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
e Typ enkodera do Pr 3.38 = Ab (0): Enkoder inkrementalny
*  Zasilanie enkodera do Pr. 3.36 = 5V (0), 8V (1) lub 15V (2)

Nastawa nieprawidtowego napiecia zasilania enkodera do Pr.
3.36 moze spowodowac jego uszkodzenie.

OSTRZEZENIE

*  Rozdzielczo$¢ enkodera (liczbe pulséw na obrét) do Pr 3.34
*  Aktywacja rezystoréw terminujacych enkodera w napedzie do Pr.
3.39:

0 = Rezystory terminujace w kanatach A-A\, B-B\, Z-Z\ enkodera sg
nieaktywne
1 = Rezystory terminujgce w kanatach A-A\, B-B\ enkodera sg aktywne,
natomiast w kanatach Z-Z\ - nieaktywne
2 = Rezystory terminujgce w kanatach A-A\, B-B\, Z-Z\ enkodera sg
aktywne

Wprowadzanie
parametréw
silnika z
tabliczki
znamionowej
silnika

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

*  Czestotliwo$¢ znamionowa silnika do Pr 0.47 (Hz)

¢ Prad znamionowy silnika do Pr 0.46 (A)

*  Predko$¢ znamionowa silnika (predkos$é¢ synchroniczna - poslizg) do
Pr 0.45 (obr/min)

Napiecie znamionowe silnika do Pr 0.44 (V) - sprawdz czy wpisane

napiecie odpowiada potaczeniuw A czy A uzwojen silnika

Ustawianie
maksymalnej
czestotliwosci
podawanej na
silnik

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
¢ Maksymalng czestotliwos¢ do Pr 0.02 (Hz)
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Czynnosé Opis czynnosci
Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
Ustawianie . Stromo§c§ przyspies;ania do Pr0.03 (s/lOOOobr/min)_ i cnoon
stromosci . Stror_nosc hamowania do Pr 0.04 (s/lOOOobr/mln) (jezeli naped_
) . bedzie wspodtpracowat z rezystorem hamowania nalezy nastawi¢ Pr _ B
przysp|eszz_;1n|a 0.15 = FAST. Nalezy sprawdzi¢ czy sg wprowadzone prawidtowe ‘
i hamowania nastawy do Pr 10.30 i Pr 10.31, w przeciwnym wypadku naped moze
blokowac sig stanem awaryjnym ‘It.br’.)
Unidrive SP moze wykonaé autostrojenie statyczne lub dynamiczne (z
rotacjg watu silnika). Autostrojenie nalezy rozpocza¢ gdy wat silnika nie
wiruje. Preferowane jest autostrojenie dynamiczne, poniewaz ten sposéb
autostrojenia pozwala na doktadne okreslenie parametréw silnika
wykorzystywanych przez naped.
Podczas autostrojenia dynamicznego wat silnika wiruje z predkoscia
2/3 predkosci maksymalnej (Pr 0.02) w kierunku do przodu bez
wzgledu na to jaka zostata wybrana warto$¢ zadana. Po pewnym
czasie naped zacznie hamowa¢ wybiegiem i silnik zatrzyma sie. Po

zakonczeniu autostrojenia zacisk START powinien zosta¢ rozwarty,
tak aby ponowne zwarcie zacisku START spowodowato prace napedu
z okreslonym zadaniem. Podczas tego autostrojenia mozna w kazdej
chwili zatrzyma¢ naped zdejmujac sygnat startu lub aktywacii.

*  Autostrojenie statyczne (bez rotacji watu silnika) moze by¢
przeprowadzone wtedy gdy nie ma mozliwosci zdjgcia obcigzenia z
watu silnika. Podczas autostrojenia statycznego nastgpuje pomiar
rezystancji stojana silnika i indukcyjnosci silnika w stanie
niaustalonym, co jest wykorzystywane do obliczania wspétczynnikéw
wzmocnienia petli pradowej. Po autostrojeniu wartosci Pr 0.38 i Pr
0.39 sg aktualizowane. W czasie autostrojenia statycznego nie jest

Automatyczne dokqnywany pomiar Wfsp_élczynni_ka mocy, zatfs,m wart_oéé
strojenie wspoic;ynnlkg mocy ;llnlka nalezy wprowadzi¢ recznie do Pr 0.43 z E
napedu tabliczki znamionowej silnika. -

*  Autostrojenie dynamiczne moze by¢ przeprowadzone tylko w M N fataien
przypadku, gdy zdjete jest z watu silnika obcigzenie. Podczas | i -
autostrojenia dynamicznego najpierw wykonywane jest autostrojenie -
statyczne, nastepnie wat silnika wiruje z predkoscia 2/3 predkosci
maksymalnej (Pr 0.02). W czasie autostrojenia dynamicznego
dokonywany jest pomiar indukcyjnosci stojana silnika i wyliczany jest
wspétczynnik mocy silnika.

Aby prawidtowo przeprowadzi¢ automatyczne strojenie nalezy:

Nastawi¢ Pr 0.40 = 1 aby naped wykonat autostrojenie statyczne lub
nastawi¢ Pr 0.40 = 2 aby naped wykonat autostrojenie dynamiczne

e Zewrze¢ zacisk 31 (aktywacja napedu). Na wyswietlaczu napedu
pojawi sie napis 'rdY’.

e Zewrze¢ zacisk 26 lub 27 (START). Na dolnej linii wyswietlacza
pojawi sie napis 'Auto’ naprzemiennie z napisem 'tunkE’, i bedzie migat
dopoki naped nie zakonczy autostrojenia.

*  Poczeka¢ az na wyswietlaczu napedu pojawi sie napis 'rdY’ lub ‘inh’ i
wat silnika zatrzyma sie.

Jezeli na wyswietlaczu pojawi si¢ kod stanu awaryjnego - patrz Rozdziat

9 Diagnostyka na stronie 53.

Po zakonczeniu autostrojenia zacisk START i AKTYWACJA powinien

zostac rozwarty, tak aby ponowne zwarcie zacisku START i AKTYWACJA

spowodowato prace napedu z okreslonym zadaniem.

] ] Wprowadz warto$¢ 1000 w Pr. xx.00, nastepnie wciénij czerwony przycisk
Zapisywanie L Lo
parametréw @ - reset lub zewrzyj wejscie cyfrowe - reset (Upewnij sig, ze Pr. xx.00

przyjat z powrotem wartosé 0).

Praca Po wykonaniu powyzszych czynnosci naped jest gotowy do pracy. @
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7.2.4 Praca napedu w trybie serwo
Praca napedu z silnikiem serwo z zamontowanym urzadzeniem
sprzezenia zwrotnego predkosciowego i potozeniowego
Dla uproszczenia opisu pierwszego uruchomienia rozwazany tu bedzie naped
pracujacy z enkoderem inkrementalnym jako sprzezeniem zwrotnym predkosciowym.
Praca napedu z pozostatymi mozliwymi urzadzeniami sprzezenia zwrotnego jest
opisana w Rozdziale Setting up a feedback device Podreczniku Uzytkownika - Wersja
rozszerzona (Unidrive SP User Guide) dostepnym na stronach
www.controltechniques.com.

Czynnosé Opis czynnosci
Nalezy sprawdzi¢ czy:
Przed *  Nie jest zwarty zacisk 31 (aktywacja napedu)
wiaczeniem *  Nie jest podana komenda startu
zasilania *  Silnik i zamocowany na nim enkoder/resolver jest podtaczony do
napedu

Nalezy sprawdzié czy:

*  Nawyswietlaczu napedu pokazat sie napis ‘inh’

Jezeli wyswietlacz napedu wskazuje inny napis, bedacy oznaczeniem stanu
awaryjnego sprawdz ten stan (Rozdziat 9 Diagnostyka na stronie 53)

Dla Rozmiaru 0: Jezeli nie jest wtozony do napedu wewn. rezystor
hamowania naped bedzie wskazywat stan awaryjny ‘br.th’. Mozna
deaktywowac ten stan awaryjny (jezeli wewn. rezystor hamowania nie jest
potrzebny) nastawiajac Pr 0.51 na warto$¢ 8.

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

*  Typ enkodera do Pr 3.38 = Ab.SErVO (3): Enkoder inkrementalny z
sygnatami komutacyjnymi

»  Zasilanie enkodera do Pr. 3.36 = 5V (0), 8V (1) lub 15V (2)

Nastawa nieprawidtowego napigcia zasilania enkodera do
W dzeni Pr. 3.36 moze spowodowac jego uszkodzenie.
prowadzenie
parametrow

enkodera e Rozdzielczo$¢ enkodera (liczbe pulséw na obrét) do Pr 3.34
«  Aktywacja rezystoréw terminujacych enkodera w napedzie do Pr. 3.39:

0 = Rezystory terminujace w kanatach A-A\, B-B\, Z-Z\ enkodera sg,
nieaktywne
1 = Rezystory terminujgce w kanatach A-A\, B-B\ enkodera sg aktywne,
natomiast w kanatach Z-Z\ - nieaktywne
2 = Rezystory terminujgce w kanatach A-A\, B-B\, Z-Z\ enkodera sg
aktywne

Po zataczeniu
napiecia
zasilania

Wprowadzanie

parametréw . B
silnika z Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
tabliczki *  Prad znamionowy silnika do Pr 0.46 (A)
a 'C? ! . e Liczbe par biegunéw do Pr 0.42
znamionowej
silnika
Ustawianie
maksymalnej
v . ] Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
czestotliwosci o .
. *  Maksymalna predkos¢ do Pr 0.02 (obr/min)
podawanej na ,
silnik
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Czynnosé Opis czynnosci
Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
Ustawianie e Stromos$¢ przyspieszania do Pr 0.03 (s/10000br/min)
i Stromos$¢é hamowania do Pr 0.04 (s/10000br/min) (jezeli naped bedzie
stromosci . - . -
) . wspotpracowat z rezystorem hamowania nalezy nastawi¢ Pr 0.15 =
przyspleszgnla FAST. Nalezy sprawdzi¢ czy sg wprowadzone prawidtowe nastawy do v SN
i hamowania Pr 10.30 i Pr 10.31, w przeciwnym wypadku naped moze blokowa¢ sie
stanem awaryjnym ‘lt.br’.)
Podczas autostrojenia standardowego na niskiej predkosci silnik
serwo wykona 2 obroty watu w wybranym kierunku bez wzgledu na to
jaka zostata wybrana warto$¢ zadana. Po pewnym czasie naped
zacznie hamowac wybiegiem co spowoduje zatrzymanie silnika. Po
zakonczeniu autostrojenia zacisk START powinien zosta¢ rozwarty,
tak aby ponowne zwarcie zacisku START spowodowato prace napedu
z okreslonym zadaniem. Podczas tego autostrojenia mozna w kazdej
chwili zatrzyma¢ naped zdejmujac sygnat startu lub aktywacji.
* Podczas tego auostrojenia silnik nie powinien by¢ obciazony
* Podczas autostrojenia standardowego na niskiej predkosci silnik serwo
wykonuje 2 obroty w wybranym kierunku i nastgpuje pomiar offsetu
silnika (tj. statej wartosci kata potozenia enkodera wzgledem wirnika 0
silnika serwo) zapisywanego do Pr 3.25 oraz pomiar rezystancji stojana
Automatyczne i induktanciji silnika na podstawie, ktérych dobierane sg wzmocnienia 0
strojenie cztonéw petli pradowej napedu, ktére nastepnie s wpisywane do Pr
napedu 0.38i Pr 0.39. Cata procedura autostrojenia zajmuje w przyblizeniu ok.
20 sekund.
Aby prawidtowo przeprowadzi¢ automatyczne strojenie nalezy:
e Nastawi¢ Pr 0.40 = 2
e Zewrze¢ zacisk 26 lub 27 (START)
e Zewrze¢ zacisk 31 (aktywacja napedu). Na dolnej linii wyswietlacza
pojawi sie napis 'Auto’ naprzemiennie z napisem 'tunkE’, i bedzie migat
dopoki naped nie zakonczy autostrojenia.
* Poczeka¢ az na wyswietlaczu pojawi si¢ napis ‘rdy’ lub ‘inh’ i wat silnika
zatrzyma sie.
Jezeli na wyswietlaczu pojawi si¢ kod stanu awaryjnego - patrz Rozdziat
9 Diagnostyka na stronie 53.
o0 zakonczeniu autostrojenia zacisk START i AKTYWACJA powinien zosta¢
rozwarty, tak aby ponowne zwarcie zacisku START i AKTYWACJA
spowodowato prace napedu z okreslonym zadaniem.
Whprowadz warto$¢ 1000 w Pr. xx.00, nastepnie wcisnij czerwony przycisk
Zapisywanie o L
parametréw @ - reset lub zewrzyj wejscie cyfrowe - reset (Upewnij sig, ze Pr. xx.00
przyjat z powrotem wartosé 0).
Praca Po wykonaniu powyzszych czynnosci naped jest gotowy do pracy. @
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8 Parametry zaawansowane

Rysunek 8-1 przedstawia w formie diagramu uporzgdkowanie parametréow
zaawansowanych.
Szcegdtowe diagramy poszczegélnych parametrow danych Menu napedu - patrz
Rozdziat 10.14 na stronie 85.

Rysunek 8-1
Menu 8 Menu 6 Menu 13
Wej./wyj. P Licznik Kontrola
cyfrowe cyfrowy, zegar potozenia watu
A 4 A 4
Menu 1 Menu 2 Menu 3
Menu 7 w| Wybor sygnatu Stromosci Petla predk.
Wej./wyj. "| zadawania narastania i kontrola predk.
analogowe czest./predk. opadania sygn. przekaz. czest.
A
Menu 5 Menu 4
Parametry Kontrola <
zwigzane z pradu
silnikiem i momentu
Menu 0 Menu 9 '\S/It(;?ﬁslr% du Menu 11
Parametry Logika {stan pe Nastawy
podstawowe programowalna Y ogolne
awaryjne
Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 16
Wykrywanie Re t:JIator Parametry Parametry
wartosci Png modutéw SM modutéw SM
progowych w slocie 1 w slocie 2
Menu 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20
Parametry Parametry Parametry Parametry
modutéw SM modutu modutu modutu
w slocie 3 aplik. Menu 1 aplik. Menu 2 aplik. Menu 3
Menu 21 Menu 22
Zestaw Dodatkowe
parametréw nastawy
dla Il silnika Menu 0
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Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Praca z | Parametry |8 Dodatkowe| Standard
Menu 0 Diagnosyka

9 Diagnostyka

Tabela 9-1 Wskazania stanéw awaryjnych

Stan awarii

(ang. Trip) Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

Aktywny termistor wewnetrznego rezystora hamowania (tylko dla Rozmiaru 0)

Jezeli wewnetrzny rezystor hamowania nie jest zamontowany nastaw Pr 0.51 (lub Pr 10.37) na
warto$¢ 8 aby usuna¢ ten stan awaryjny.

Jezeli wewnetrzny rezystor hamowania jest zamontowany:

*  Sprawdz czy termistor wewntrznego rezystora hamowania jest podtaczony prawidto

«  Sprawdz czy wentylator napedu pracuje prawidtowo

*  Wymien wewnetrzny rezystor hamowania

10

Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Btad odczytu/zapisu karty SMARTCARD

Sprawdz czy karta SMARTCARD jest wlozona do napedu poprawnie
Wymien karte SMARTCARD

Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Parametry z Menu 0 nie moga by¢ zapisane
na SMARTCARD podczas automatycznego transferu danych z napedu (Pr 11.42
nastawiony na auto(3) lub boot(4)), poniewaz nie istnieje blok kompletu parametréw
napedu na SMARTCARD

Sprawdz czy Pr 11.42 jest nastawiony prawidtowo i zresetuj naped tak aby utworzy¢ blok
kompletu parametréw napedu na SMARTCARD.

Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: SMARTCARD nie moze wykonaé zadanych
funkcji poniewaz wspotpracuje w danej chwili z modutem SM

Poczekaj az SMARTCARD zakonczy prace z modutem SM i sprébuj ponownie wywota¢ zadana
funkcje

Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Utworzony blok danych zawiera juz dane

Skasuj dane z bloku
Zapisz dane w innym bloku

Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Nastawy parametrow zapisane w napedzie i
nastawy parametréw zapisanych w bloku danych na SMARTCARD réznia sie

Nacisnij czerwony przycisk @ - reset

Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Aktywowany blok danych na SMARTCARD
nie zawiera zadnych danych

Sprawdz czy numer wybranego bloku danych jest prawidtowy

Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Dane na karcie SMARTCARD sa
uszkodzone

Upewnij sie ze karta jest wlozona do napedu poprawnie
Skasuj dane i sprébuj wgrac je ponownie
Wymien karte SMARTCARD

Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Karta SMARTCARD jest petna

Skasuj blok danych lub uzyj innej karty SMARTCARD

Utrata sygnatu pradowego na wejsciu analogowym 2 (dla wejscia skonfigurowanego jako
wejscie pradowe)

Sprawdz czy na wejsciu analogowym 2 (zacisk 7) obecny jest sygnat pradowy (4-20mA, 20-4mA)

Utrata sygnatu pradowego na wejsciu analogowym 3 (dla wejscia skonfigurowanego jako
wejscie pradowe)

Sprawdz czy na wejsciu analogowym 3 (zacisk 8) obecny jest sygnat pradowy (4-20mA, 20-4mA)

Stan awaryjny zwiazany ze stowem kontrolnym (Pr 6.42)

Deaktywuj stowo kontrolne poprzez nastawe Pr 6.43 na wartos¢ 0 lub sprawdz nastawe Pr 6.42

llos¢ podtaczonych modutéw mocy napedu jest niezgodna z iloscig modutéw
wprowadzonych do Pr 11.35

Sparwdz czy wszystkie moduly mocy napedu sag podtaczone prawidtowo
111 Sparwdz czy wszystkie moduly mocy napedu sa zasilane prawidtowo
Upewnij sie, ze Pr 11.35 wskazuje prawidtowa ilo$¢ podtaczonych modutéw mocy
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Stan awarii Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne
(ang. Trip) p yjnego; Czy g y
Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Moduty SM wiozone do napedu rézniq sie
C.OPtn p . L -
od modutéw, ktére byty wtozone do napedu zrédtowego
180 Sprawdz czy zostaly wlozone odpowiednie moduty SM w prawidtowe sloty

Nacisnij czerwony przycisk @ - reset

kompatybilny z danym napedem

Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Blok danych na SMARTCARD nie jest

Wykasuj wszystkie dane na SMARTCARD wpisujac do Pr xx.00 warto$¢ 9999 i nacisnij

czerwony przycisk @ - reset
Wymien karte SMARTCARD

Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Karta ustawiona tylko na odczyt danych

Wprowadz nastawe 9777 do Pr xx.00 - to zapewni aktywacje edycji/zapisu na SMARTCARD
Ensure card is not writing to data locations 500 to 999

Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Napiegcie lub/i prad znamionowy napedu
zrédtowego i docelowego sa rézne

Parametry zalezne od danych znamionowych napedu (parametry z atrybutem RA) nie bedg
transferowane z napedu zrédtowego do docelowego poprzez SMARTCARD jezeli parametry
znamionowe napedu zrédtowego réznig sie od parametréw znamionowych napedu docelowego.
Napedy z software V01.09.00 i pézniejszym pozwolg na transfer parametréw znamionowych
napedu jezeli tylko prad znamionowy ma warto$¢ inng w napedzie zrédtowym i docelowym oraz
transferowany plik parametréw rézni sie od pliku fabrycznego.

Nacisnij czerwony przycisk @ - reset
Parametry znamionowe napedu:

Parametr Funkcja
2.08 Napigcie DC okreslajace stromos¢
4.05/6/7, 21.27/8/9 | Ograniczenia pradowe
4.24 Dop. warto$¢ sktadowej czynnej pradu ustalana przez uzytkownika
5.07, 21.07 Prad znamionowy silnika
5.09, 21.09 Napiecie znamionowe silnika
5.10, 21.10 Znamionowy wspoétczynnik mocy
5.17,21.12 Rezystancja stojana
5.18 Czestotliwo$¢ nosna
5.23,21.13 Napiecie wstepne silnika
5.24,21.14 Induktancja
5.25,21.24 Induktancja stojana
6.06 Poziom pradu hamowania DC
6.48 Programowalny poziom detekcji utraty zasialnia napedu

Powyzsze parametry przyjma wartosci fabryczne w napedzie docelowym.

Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Parametry na SMARTCARD nie sg
kompatybilne z napedem

Nacisnij przycisk reset
Sprawdz czy wgrywasz parametry do tego samego typu napedu co naped zrodtowy

Dwa lub wiecej takich samych parametréw docelowych zostato przypisanych do r6znych
wejsé.

Nastaw Pr xx.00 = 12001 i sprawdz na panelu sterujacym czy parametry docelowe nie
powtarzajg sie

Dane EEPROM uszkodzone - Naped bedzie pracowat w otwartej petli i komunikacja z
panelem zdalnego sterowania podtaczonym do portu RS485 napedu zostanie przerwana.

Powr6t do normalnej pracy moze nastapié tylko po zatadowaniu nastaw fabrycznych parametréw
i ich zapamigtaniu.

Stan awaryjny zwiazany z enkoderem: Zbyt duzy pobor pradu zasilajacego enkoder

Sprawdz oprzewodowanie zasilania enkodera i wymagania pradowe
Maksymalny prad = 200mA ; 15V, lub 300mA ; 8V i 5V
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Stan awarii

(ang. Trip) Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

Enc2 Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Uszkodzone oprzewodowanie naped-enkoder

Sprawdz ciagto$¢ przewodéw naped-enkoder

Sprawdz czy sygnaly sprzezenia zwrotnego sg poditgczone do napedu prawidtowo

Sprawdz czy zasilanie enkodera jest ustawione w napedzie prawidtowo

Wymien enkoder

Jezeli kontrola oprzewodowania enkodera nie jest potrzebna mozna jg wytaczy¢ nastawiajac Pr
340=0

190

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Offset faz UVW pracujacego silnika serwo jest

Enc3 nieprawidtowy

Sprawdz czy sygnaly z enkodera nie sg zaktécane
Sprawdz ekran przewodéw sygnatowych z enkodera
Sprawdz montaz mechaniczny enkodera z silnikiem
Powtdrz test pomiaru offsetu

Stan awaryjny zwiazany z enkoderem: Komunikacja szeregowa napedu z urzadz.

Enc4 L ;
sprzezenia zwrotnego jest przerwana

i
©
=

Upewnij sie czy zasilanie enkodera jest prawidtowe

Upewnij sie czy nastawiona predkos$é transmisji (bit/s) jest prawidtowa
Sprawdz poprawnos$c¢ potaczen enkodera z napedem

Wymien urzedzenie zapewniajace sprzezenie zwrotne

=
©
N

Enc5 Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Btad sumy kontrolnej lub CRC

Sprawdz czy sygnaly z enkodera nie sg zaktécane

Sprawdz ekran przewodéw sygnatowych z enkodera

Jezeli wykorzystywany jest enkoder z transmisjg EnDat, sprawdz predkos$¢ transmis;ji i/lub
przeprowadz auto-configuracje Pr 3.41

193

Stan awaryjny zwiazany z enkoderem: Btad enkodera
Wymien urzedzenie zapewniajgce sprzezenie zwrotne
194 Sprawdz poprawnos$c¢ potaczen enkodera z napedem oraz ustawienia wartosci zasilania

enkodera (dla enkodera z transmisjg SSI)

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Brak mozliwosci podjecia pracy napedu z

Enc7 enkoderem

Zresetuj naped

Sprawdz czy zostat wpisany poprawny typ enkodera do parametru Pr 3.38
Sprawdz poprawnos$¢ potaczen enkodera z napedem

Sprawdz czy zasilanie enkodera jest ustawione w napedzie prawidtowo
Przeprowadz automatyczne rozpoznanie enkodera za pomoca Pr 3.41
Wymien urzedzenie zapewniajace sprzezenie zwrotne

195

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Automatyczne rozpoznanie enkodera po zataczeniu

Enc8 P . !
zasilania nie powiodto sie

Zmien nastawe Pr 3.41 na 0 i recznie wprowadz do napedu obroty enkodera (Pr 3.33) oraz liczbe
196 impulséw na obrét (Pr 3.34)
Sprawdz predkosé transmisji szeregowej enkodera

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Jako zrodto sygnatéw enkodera w napedzie
wybrano slot, w ktérym nie ma modutu SM

Sprawdz nastawe Pr 3.26 (lub Pr 21.21 - jezeli parametry zwigzane z drugim silnikiem sg
wykorzystywane)

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Fazowanie w trybie serwo nie powiodto sie
poniewaz kat fazowy enkodera (Pr 3.25 lub Pr 21.20) jest nieprawidtowy

Sprawdz poprawnosc¢ potaczen enkodera z napedem

Wykonaj autotuning aby pomierzy¢ automatycznie kat fazowy enkodera lub recznie wprowadz
prawidtowy kat fazowy enkodera do Pr 3.25 (lub Pr 21.20).

Stan awaryjny Enc10 moze wystapié takze przypadkowo w bardzo dynamicznych aplikacjach.
Mozna temu zapobiec nastawiajac prég przekroczenia predkosci w Pr 3.08 na wartos¢ wiekszg
niz 0. Jednak nalezy uwazac¢, zeby nie ustawi¢ zbyt wysokiego progu przekroczenia predkosci
poniewaz wtedy nieprawidiowa praca enkodera nie bedzie wykrywana przez naped.

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Ten stan awaryjny wystepuje zwykle gdy sygnaty
sinus i cosinus enkodera SINCOS sa zaktdcane.

Sprawdz ekran przewodéw sygnatowych z enkodera
Sprawdz czy sygnaly z enkodera nie sg zakt6cane

161
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Stan awarii
(ang. Trip)

Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Enkoder z transmisja Hiperface - Automatyczne
rozpoznanie tego enkodera nie powiodto sie

Sprawdz czy enkoder moze byé poddawany automatycznemu rozpoznaniu
Sprawdz poprawnos$¢ potaczen enkodera z napedem
Wprowadz parametry enkodera recznie

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Enkoder z transmisjg EnDat - Liczba obrotéw
enkodera odczytana podczas automatycznego rozpoznania enkodera nie jest potega 2

Wybierz inny typ enkodera

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Enkoder z transmisja EnDat - Liczba bitéw
definiujaca pozycje enkodera dla jednego obrotu odczytana podczas automatycznego
rozpoznania enkodera jest zbyt duza

Wybierz inny typ enkodera
Enkoder jest uszkodzony

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Liczba okreséw na obrot wyliczona na podstawie
danych enkodera odczytana podczas automatycznego rozpoznania enkodera jest
mniejsza od 2 lub wigksza od 50,000.

Podziatka biegunoéw silnika na obrét / liczba cykli encodera na obrot sg nieprawidtowe lub sg
poza zakresem

tj. Pr5.36 =0 lub Pr21.31 =0.

Enkoder jest uszkodzony

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Enkoder z transmisjg EnDat - Liczba bitéw
definiujaca pozycje enkodera na okres dla enkodera liniowego przekracza 255.

Wybierz inny typ enkodera
Enkoder jest uszkodzony

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Liczba okreséw na obrét odczytana podczas
automatycznego rozpoznania enkodera SINCOS nie jest potega 2

Wybierz inny typ enkodera
Enkoder jest uszkodzony

Nieprawidtowe dane odczytane z elektronicznej tabliczki znamionowej enkodera

Wymien enkoder

Blokada zewnetrzna spowodowana sygnatem podanym na zacisk 31

Sprawdz zacisk 31

Sprawdz nastawe Pr 10.32

Wprowadz 12001 do Pr xx.00 i sprawdz Pr 10.32

Upewnij sie, ze Pr 10.32 lub Pr 10.38 (=6) nie sg sterowane za pomocg komunikacji szeregowej

Blad przetwarzanych danych: Btad adresu CPU

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Btad przetwarzanych danych: Btad adresu DMAC

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Blad przetwarzanych danych: Wystapita niedozwolona instrukcja

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Btad przetwarzanych danych: Niedozwolona instrukcja obstugi gniazda (slotu)

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Blad przetwarzanych danych: Niezdefiniowany wyjatek

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Btad przetwarzanych danych: Zastrzezony wyjatek

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Blad przetwarzanych danych: Watchdog - uszkodzenie

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Btad przetwarzanych danych: Zalamanie Poziomu 4 systemu

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Blad przetwarzanych danych: Przepetnienie

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy
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Stan awarii
(ang. Trip)

Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

Btad przetwarzanych danych: Biad Router’a

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Btad przetwarzanych danych: Dostep do EEPROM zablokowany

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Btad przetwarzanych danych: Przepetnienie stosu

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Btad przetwarzanych danych: Software niekompatybilny z hardware napedu

Btad sprzetowy lub software’owy - wyslij naped do naprawy

Naped wielomodutowy - termistor uktadu zwarty badz rozwarty

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Naped wielomodutowy - bledne potaczenia migdzy napedami

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Blad temperatury sygnatéw sprzezenia zwrotnego, termistor uktadu zwarty badz rozwarty

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Mostek mocy napedu: btad kodu

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Mostek mocy napedu: nierozpoznany model napedu

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Mostek mocy napedu: dla uktadu wielonapedowego - btednie rozpoznane moduty mocy

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Mostek mocy napedu: dla uktadu wielonapedowego - btednie rozpoznane napigcia
znamionowe modutéw mocy

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Mostek mocy napedu: nierozpoznany Rozmiar napedu

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Blad petli sprzezenia zwrotnego pradowego

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Awaria uktadu tagodnego narastania pradu w obwodzie DC lub zwarcie czopera przy
zalgczeniu zasilania napedu

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Uszkodzony termistor nr 1 na mostku mocy

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Uszkodzony termistor nr 2 na mostku mocy lub uszkodzony wentylator wewnetrzny
napedu (dot. Rozmiaru 3 Unidrive SP)

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Uszkodzony termistor na plycie regulatora

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Uszkodzone oprzewodowanie mostka mocy

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Uszkodzony wentylator kondensatorow w obwodzie DC napedu (dla Rozmiaru 4 i
wiekszych) lub jeden z modutéw mocy nie zatacza sie po podaniu zasilania

Sprawdz napiecie zasilania AC lub DC we wszystkich modutach potgczonych réwnolegle
Jezeli napedu sg zasilane AC lub DC wystapit btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Mostek mocy napedu: Problem z uszkodzonym kodem

232 Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy
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Stan awarii
(ang. Trip)

19

L.SYnC

Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

ILAC Przekroczona warto$é przecigzenia pradowego w czasie (I2t) - stopien zapetnienia bufora

w % mozna zobaczyé w Pr 4.19

Upewnij sie czy wat maszyny nie jest zablokowany

Sprawdz czy obcigzenie silnika nie zmienito sie diametralnie

Jezeli ten stan awaryjny wystapit podczas autotuningu w trybie servo, sprawdz czy znamionowy
prad silnika Pr 0.46 (Pr 5.07) lub Pr 21.07 jest < pradu znamionowego napedu dla podwyzszonej
przezciazalnosci

Nastaw parametr zwigzany ze znamionowg predkoscig silnika (tylko dla pracy napedu w trybie
wektorowym w zamknigtej petli)

Sprawdz czy sygnaly przychodzace z enkodera badz rezolwera nie sg zakt6cane

Sprawdz potaczenie mechaniczne rezolwera badz enkodera z silnikiem

Przekroczona warto$é pradu w obwodzie rezystora hamowania w czasie (I2t) — stopien

zapetnienia bufora w % mozna zobaczy¢ w Pr 10.39

Upewnij sie czy wartosci wpisane do Pr 10.30 i Pr 10.31 sg prawidtowe

Zwigksz moc rezystora hmowania i zmien warto$¢ Pr 10.30 i Pr 10.31

Jezeli zastosowano zewnetrzng ochrone termiczng rezystora hamowania i jego ochrona od
strony napedu nie jest wymagana mozna zablokowac ten stan awaryjny nastawiajgc Pr 10.30 i
Pr 10.31 na warto$¢ 0

Brak synchronizacji napedu z siecia zasilaca - dla pracy napedu w trybie regeneracyjnym

Przeczytaj Rozdziat Diagnostyka w podreczniku Unidrive SP Regen Installation Guide

dostepnym na stronach www.controltechniques.com.

105

Przekroczenie dopuszczalnej temperatury na ptycie regulatora napedu

Sprawdz system wentylacji napedu oraz stan wentylatoréw napedu

Sprawdz spos6b wentylacji szafki, w ktérej zamontowany jest naped

Sprawdz czystos$¢ kratek wentylacyjnych szafki, w ktérej zamontowany jest naped
Sprawdz temperature w otoczeniu napgdu

Zmniejsz czestotliwo$¢ no$ng napedu

Przekroczenie dopuszczalnej temperatury mostka mocy napedu (wg modelu cieplnego)

Zmniejsz czestotliwos¢ nosng napedu

Zmniejsz czestos$¢ cyklow pracy

Zmniejsz czas rozbiegu badz hamowania napedu
Zredukuj obciazenie silnika

O.ht2 Przekroczenie dopuszczalnej temperatury na radiatorze napedu

Sprawdz system wentylacji napedu oraz stan wentylatoréw napedu

Sprawdz spos6b wentylacji szafki, w ktérej zamontowany jest naped

Sprawdz czystos$¢ kratek wentylacyjnych szafki, w ktérej zamontowany jest naped
Zamontuj dodatkowy wentylator

Zmniejsz czas rozbiegu badz hamowania napedu

Zmniejsz czestotliwo$¢ nosng napedu

Zmniejsz czestos$¢ cyklow pracy

Zredukuj obcigzenie silnika

Przekroczenie dopuszczalnej temperatury na radiatorze mostka mocy napedu

Sprawdz system wentylacji napedu oraz stan wentylatoréw napedu

Sprawdz sposéb wentylacji szafki, w ktérej zamontowany jest naped

Sprawdz czystos$¢ kratek wentylacyjnych szafki, w ktérej zamontowany jest naped
Zamontuj dodatkowy wentylator

Zmniejsz czas rozbiegu badz hamowania napedu

Zmniejsz czestotliwo$¢ nosng napedu

Zmniejsz czestos$¢ cyklow pracy

Zredukuj obciazenie silnika
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Stan awarii . . . F-
(ang. Trip) Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne
O.ht3 Przekroczenie dopuszczalnej temperatury pracy napedu (wg modelu
‘ cieplnego)

Naped bedzie prébowat zatrzymac silnik przed przejsciem w stan awaryjny. Jezeli silnik nie
zatrzyma sie w ciggu 10 s. naped przejdzie w stan awaryjny (zablokuje sig)

Sprawdz system wentylacji napedu oraz stan wentylatoréw napedu

Sprawdz sposéb wentylacji szafki, w ktérej zamontowany jest naped

27 Sprawdz czystos$¢ kratek wentylacyjnych szafki, w ktérej zamontowany jest naped
Zamontuj dodatkowy wentylator

Zmniejsz czas rozbiegu badz hamowania napedu

Zmniejsz czestos$é cyklow pracy

Zredukuj obcigzenie silnika

Przekroczenie temperatury na prostowniku lub na rezystorze w obwodzie DC napedu
Oht4.P h A
(Rozmiar 4 i wigksze)

Sprawdz symetrycznos$¢ zasilania

Sprawdz sinusoide sieci pod katem jej znieksztatcenia przez napedy DC
Sprawdz system wentylacji napedu oraz stan wentylatoréw napedu

Sprawdz sposéb wentylacji szafki, w ktérej zamontowany jest naped

102 Sprawdz czysto$¢ kratek wentylacyjnych szafki, w ktérej zamontowany jest naped
Zamontuj dodatkowy wentylator

Zmniejsz czas rozbiegu badz hamowania napedu

Zmniejsz czestos$¢ cyklow pracy

Zredukuj obcigzenie silnika

OL.AC Wykryty chwilowy nadmierny wzrost pradu wyjsciowego: szczytowy prad wyjsciowy
' wigkszy niz 225%In

Czas rozbiegu badz hamowania jest zbyt krétki
Jezeli stwierdzite$ podczas autotuningu redukcje podbicia napiecia (boost) Pr 5.15:
Sprawdz czy nie ma zwarcia pomiedzy przewodami wyjsciowymi z napedu
Sprawdz stan izolacji silnika
Sprawdz oprzewodowanie enkodera badz rezolwera
Sprawdz mechaniczne potaczenie enkodera badz rezolwera z silnikiem
Sprawdz czy sygnaly sprzezenia zwrotnego sg wolne od zaktdcen
Sprawdz czy dtugo$¢ przewodéw silnik-naped nie przekracza limitu okreslonego dla danego typu
napedu
Zmniejsz wartosci cztonéw regulatora predkosciowego parametrami — Pr 3.10, Pr 3.11 i Pr
3.12 (tylko dla pracy napedu w trybie wektorowym w zamkniegtej petli sprzezenia zwrotnego
oraz w trybie pracy serwo)
Sprawdz czy test pomiaru offsetu zostat wykonany poprawnie (tylko dla pracy napedu w trybie
Serwo)
Zmniejsz wartosci cztonéw regulatora pradowego parametrami - Pr 4.13 i Pr 4.14 (tylko dla pracy
napedu w trybie wektorowym w zamknigtej petli sprzezenia zwrotnego oraz w trybie pracy serwo)

OIAC.P Wykryte przetezenie w module mocy

Czas rozbiegu badz hamowania jest zbyt krétki
Jezeli stwierdzite$ podczas autotuningu redukcje podbicia napiecia (boost) Pr 5.15:
Sprawdz czy nie ma zwarcia pomiedzy przewodami wyjsciowymi z napedu
Sprawdz stan izolacji silnika
Sprawdz oprzewodowanie enkodera badz rezolwera
Sprawdz mechaniczne potaczenie enkodera badz rezolwera z silnikiem
Sprawdz czy sygnaly sprzezenia zwrotnego sg wolne od zaktdcen
Sprawdz czy dtugos¢ przewodéw silnik-naped nie przekracza limitu okreslonego dla danego typu

104 napedu
Zmniejsz wartosci cztonéw regulatora predkosciowego parametrami — Pr 3.10, Pr 3.11 i Pr
3.12 (tylko dla pracy napedu w trybie wektorowym w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego
oraz w trybie pracy serwo)
Sprawdz czy test pomiaru offsetu zostat wykonany poprawnie (tylko dla pracy napedu w trybie
Serwo)
Zmniejsz wartosci cztonéw regulatora pradowego parametrami - Pr 4.13 i Pr 4.14 (tylko dla pracy
napedu w trybie wektorowym w zamknigtej petli sprzezenia zwrotnego oraz w trybie pracy serwo)
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Stan awarii

(ang. Trip) Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

olbr Wykryte przeciazenie pradowe tranzystora hamowania: aktywna ochrona zwarciowa
’ tranzystora hamowania

Sprawdz podtaczenie przewodéw rezystora hamowania

Sprawdz czy rezystancja opornika hamowania jest wigksza badz réwna minimalnej wartosci
rezystancji czopera

Sprawdz stan izolacji rezystora hamowania

4

Olbr.P Przetezenie w obwodzie tranzystora hamowania

Sprawdz podtaczenie przewoddéw rezystora hamowania

Sprawdz czy rezystancja opornika hamowania jest wigksza badz réwna minimalnej wartosci
rezystancji czopera

Sprawdz stan izolacji rezystora hamowania

103

Wykryte przetezenie w module mocy na podstawie kontroli napigcia

Sprawdz stan izolacji silnika i kabli naped-silnik

Przeciazenie pradowe wyjscia cyfrowego: prad pobierany ze zrodta +24V oraz z wyjsé
cyfrowych przekracza 200mA

Sprawdz catkowite obciazenie wyjs$¢ cyfrowych (zaciski 24, 25, 26) i zrodto +24V (zacisk 22)

Predkosé¢ silnika jest wyzsza od wartosci progowej predkosci zaprogramowanej w
napedzie

Zwieksz prég przekroczenia predkosci w Pr 3.08 (tylko dla pracy napedu w trybie wektorowym w
zamknietej petli)

Predkos$¢ ma warto$é wyzszg niz 1.2 x Pr 1.06 lub Pr 1.07 (tylko dla pracy napedu w otwartej
petli sprzgzenia zwrotnego)

Zmniejsz czton P regulatora predkosci (Pr 3.10) aby zredukowa¢ przeregulowania predkosci
(tylko dla pracy napedu w trybie wektorowym w zamknietej petli)

oV Napiecie DC w obwodzie posredniczacym napedu przekracza wartos$é szczytowa lub
wartosé maks. ciagta przez 15 s

Zwieksz czas hamowania (Pr 0.04)

Zmniejsz rezystancje opornika hamowania (zalecana warto$¢ nieznacznie wigksza od
minimalnej rezystancji czopera)

Sprawdz warto$¢ napigcia zasilania AC

Sprawdz czy nie wystapity przerwy w zasilaniu - po powrocie napedu do pracy po chwilowym
zaniku zasilania mogg nastapowaé przepiecia, ktére sa przyczyna wzrostu napiecia w obwodzie

DC napedu.
2 Sprawdz stan izolacji silnika
Nap. znam. napedu Maks. nap. szczytowe Maksymalne napiecie ciggte (15s)
200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175

Jezeli naped pracuje na obnizonym napigciu zasilania DC, poziom napiecia, przy ktérym wystapi
stan awaryjnym przedstawia zalezno$c¢: 1.45 x Pr 6.46.

Napiecie DC w obwodzie posredniczacym modutu mocy napedu przekracza wartosé

ovp szczytowa lub warto$é maks. ciagta przez 15 s
Zwieksz czas hamowania (Pr 0.04)
Zmniejsz rezystancje opornika hamowania (zalecana warto$¢ nieznacznie wieksza od
minimalnej rezystancji czopera)
Sprawdz warto$¢ napigcia zasilania AC
Sprawdz czy nie wystapily przerwy w zasilaniu - po powrocie napgdu do pracy po chwilowym
zaniku zasilania mogg nastapowaé przepiecia, ktére sa przyczyna wzrostu napiecia w obwodzie
DC napedu.
106 Sprawdz stan izolacji silnika
Nap. znam. napedu Maks. nap. szczytowe Maksymalne napiecie ciggte (15s)
200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175
Jezeli naped pracuje na obnizonym napieciu zasilania DC, poziom napiecia, przy ktérym wystgpi
stan awaryjnym przedstawia zalezno$c¢: 1.45 x Pr 6.46.
PAd Panel sterujacy zostat zdjety z napedu podczas zadawania predkosci przy jego pomocy
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Stan awarii

(ang. Trip) Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

Zat6z panel sterujacy i zresetuj naped
Zmien zrodto zadawania predkosci

34
PH Zanik jednej fazy AC na zasilaniu napedu lub wykrycie zbyt duzej asymetrii pomiedzy
fazami zasilania

Upewnij sie, ze trzy fazy sa poditaczone do napedu i sg symetryczne
Sprawdz czy napigcie zasilania AC napedu ma wymagany poziom (przy petnym obcigzeniu)

2 |

Poziom obcigzenia napedu musi zawiera¢ sie w granicach od 50 do 100% aby ten stan awaryjny
wystapit. Naped bedzie probowat zatrzymac silnik przed wystapieniem tego stanu awaryjnego.

Zanik jednej fazy AC na zasilaniu modutu mocy napedu

Upewnij sie, ze trzy fazy sa poditaczone do napedu i sg symetryczne
Sprawdz czy napiecie zasilania AC napedu ma wymagany poziom (przy petnym obcigzeniu)

Przerwa w zasilaniu obwodéw wewnetrznych

Wyjmij modut SM i zresetuj naped
Sprawdz podtgczenia wewnetrznych przewodéw paskowych i stan ztacz (tylko rozmiar 4, 5, 6)
Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Obciazenie pradowe zrédta +10V wieksze niz 10mA

Sprawdz podtaczenie przewoddéw do zacisku 4
Zmniejsz obciazenie pradowe na zacisku 4

Przeciazenie wewnetrznego zrédta +24V DC

Catkowite obciazenie zrodta wykorzystywanego do pracy napedu oraz do pracy modutéw SM
przekracza dopuszczalne obcigzenie zrodta +24V.

Na obcigzenie zr6dta moga sktadac sie: zasilanie wyj$¢ cyfrowych napedu oraz zasilanie SM-I/O
9 Plus (wyjscia cyfrowe), lub zasilanie enkodera wraz z zasilaniem SM-Universal Encoder Plus i
SM-Encoder Plus.

«  Zredukuj obcigzenie zrédta i zresetuj naped

*  Zapewnij dodatkowe zewnetrzne zasilanie +24V >50W

¢ Wyjmij wszystkie moduty SM z napedu i zresetuj naped

PS.P Przerwa w zasilaniu modutu mocy
Wyjmij wszystkie moduty SM z napedu i zresetuj naped
108 Sprawdz podtaczenia wewnetrznych przewodoéw paskowych i stan ztacz (tylko rozmiar 4, 5, 6)

Btad sprzetowy - wyslij naped do naprawy

Parametry, ktére automatycznie zapisuja sie po wytaczeniu zasilania napedu do EEPROM

PSAVE.Er d . . N
napedu nie zapisaty sie poprawnie

Ten stan awaryjny wskazuje, ze zostato zdjete zasilanie z napedu w czasie gdy byly zapisywane
parametry, ktére automatycznie zapisujq sie po wytaczeniu zasilania napedu.

37 Dokonaj zapisu parametréw w napedzie recznie (Pr xx.00 do 1000 lub 1001 i zresetuj naped) lub
odlgcz zasilanie napedu i upewnij sig, ze podczas ponownego zatgczenia zasilania ten stan
awaryjny nie wystapi.

Nieudany pomiar rezystancji stojana podczas autotuningu lub podczas startu napedu w
trybie wektorowym w otwartej petli (0 lub 3)

Sprawdz stan przewodoéw i ich potaczen naped-silnik

STA\VSN=@ Parametry, zapisywane przez uzytkownika do EEPROM nie zapisaly sie poprawnie

Ten stan awaryjny wskazuje, ze zostato zdjete zasilanie z napedu w czasie gdy byly zapisywane
parametry.

Dokonaj zapisu parametréow w napedzie (Pr xx.00 do 1000 lub 1001 i zresetuj naped) i upewnij
sie, ze podczas ponownego zataczenia zasilania ten stan awaryjny nie wystapi.

36

scL Utrata sygnatu komunikacji szeregowej RS-485 zapewniajacego komunikacje napedu z
panelem zdalnego sterowania

Sprawdz kabel taczacy naped z panelem zdalnego sterowania

30 Sprawdz czy kabel taczacy naped z panelem zdalnego sterowania nie zostat uszkodzony
Wymien kabel taczacy naped z panelem zdalnego sterowania

Wymien panel zdalnego sterowania

SLX.dF Stan awaryjny - modut SM w slocie X: Modut SM zostat wtozony w slot X, wczesniej
’ przypisany innemu modutowi

204, 209, ) . .
214 Zapisz parametry i zresetuj naped
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Stan awarii

(ang. Trip) Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

SLX.Er Stan awaryjny - modut SM w slocie X: Modut SM w slocie X wykryt stan awaryjny

202, 207, | Sprawdz stan awaryjny w Pr 15/16/17.50. Patrz Rozdziat Diagnostyka w Podreczniku Solutions
212 Module User Guide, dostepnym na stronach www.controltechniques.com.

SLX.HF Stan awaryjny - modut SM w slocie X: Blad sprzetowy modutu SM

200, 205, | Upewwnij sie, ze modut SM jest wiozony do napedu poprawnie
210 Wyslij modut SM do naprawy

SLX.nF Stan awaryjny - modut SM w slocie X: Modut SM wyskoczyt ze slotu

Upewnij sie, ze modut SM jest wiozony do napedu poprawnie
Wyjmij i ponownie wt6z modut SM
Zapisz parametry i zresetuj naped

203, 208,
213

Stan awaryjny - modut SM: Zostat zmieniony tryb pracy napedu i wykonywanie operacji
SL.rtd p
modutu SM zostato zakt6cone

215 Nacisnij przycisk reset
Jezeli stan awaryjny utrzymuje sie¢ nadal, skontaktuj si¢ z dostawca napedu

SLX.tO Stan awaryjny - modut SM w slocie X: Watchdog modutu SM przerwany

201,206,21 | Naci$nij przycisk reset
1 Jezeli stan awaryjny utrzymuje sie nadal, skontaktuj sie z dostawca napedu

t038 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika w module SM Application

38 Program w module SM-Aplikacje musi by¢ przygotowany do znalezienia przyczyny stanu
awaryjnego

LOZIORTR (OIS Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika w module SM Application

40 to 89 Program w module SM-Aplikacje musi by¢ przygotowany do znalezienia przyczyny stanu
awaryjnego

t099 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika w module SM Application

Program w module SM-Aplikacje musi by¢ przygotowany do znalezienia przyczyny stanu
awaryjnego

Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika w module SM Application

Program w module SM-Aplikacje musi by¢ przygotowany do znalezienia przyczyny stanu
awaryjnego

(AN (RUION Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika w module SM Application

112 to 160 Program w module SM-Aplikacje musi by¢ przygotowany do znalezienia przyczyny stanu
awaryjnego

[WIGERRUNZE Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika w module SM Application

168 to 174 Program w module SM-Aplikacje musi by¢ przygotowany do znalezienia przyczyny stanu
awaryjnego

1216 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika w module SM Application

Program w module SM-Aplikacje musi by¢ przygotowany do znalezienia przyczyny stanu
awaryjnego

216

Stan awaryjny zwigzany z termistorem silnika

Sprawdz temperature silnika

24 Sprawdz stan termistora oraz stan przewodéw biegnacych z termistora

Ustaw Pr 7.15 = VOLt i zresetuj naped wytgczajac funkcje ochrony silnika
thS Zwarcie termistora w silniku

Sprawdz poprawnos$¢ podtaczenia termistora oraz stan przewodéw biegnacych z termistora
25 Wymien termistor sInika badz caty silnik

Ustaw Pr 7.15 = VOLt i zresetuj naped wytgczajac funkcje ochrony silnika

Autotuning przerwany w trakcie cyklu

Naped wykryt stan awaryjny podczas autotuningu
18 Czerwony przycisk STOP zostat nacisniety podczas autotuningu
Zostat przerwany obwéd gotowosci napedu do pracy (zacisk 31) podczas procedury autotuningu
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Menu 0 Diagnosyka

Stan awarii
(ang. Trip)

UP div0

Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

Pozycja wirnika silnika nie zmienia sie Iub nie zostaje osiagnieta zadana predkose

podczas badania inercji (patrz Pr 5.12)

Upewnij sie czy silnik ma mozliwos$¢ pracy (czy np. hamulec jest zwolniony)
Sprawdz potaczenie mechaniczne enkodera z silnikiem

Sprawdz poprawnos$¢ oprzewodowania enkodera

Upewnij sie, ze Pr 3.26 jest nastawiony prawidtowo

Sprawdz czy parametry enkodera wprowadzone do napedu sa prawidtowe

Kierunek wirowania silnika jest nieprawidfowy lub naped nie mogt zatrzymac sie podczas

badania inercji (patrz Pr 5.12)

Sprawdz poprawnos¢ oprzewodowania silnika

Sprawdz poprawno$¢ oprzewodowania i podtaczenia rezolwera badz enkodera

Zamien dwa przewody fazowe silnika miedzy sobg (tylko dla trybu pracy wektorowej napedu w
zamknigtej petli)

Sygnaly komutacyjne enkodera sa btednie podtaczone lub mierzona inercja jest poza
dopuszczalnym zakresem (patrz Pr 5.12)

Sprawdz poprawnos$¢é oprzewodowania silnika
Sprawdz czy sygnaty komutacyjne enkodera U,V i W sg podtgczone prawidtiowo

Sygnat komutacyjny U enkodera nie jest aktywny podczas procedury autotuningu

Sprawdz stan przewodu sygnatu komutacyjnego U
Wymien enkoder

Sygnat komutacyjny V enkodera nie jest aktywny podczas procedury autotuningu

Sprawdz stan przewodu sygnatu komutacyjnego V
Wymien enkoder

Sygnat komutacyjny W enkodera nie jest aktywny podczas procedury autotuningu

Sprawdz stan przewodu sygnatu komutacyjnego W
Wymien enkoder

Nieprawidtowa liczba biegunéw silnika wprowadzona do napedu

Sprawdz ustawiong rozdzielczo$¢ urzadzenia sprzezenia zwrotnego (dla enkodera ilos¢ lini na
obrét)
Sprawdz czy ustawiona liczba biegunéw silnika w Pr 5.11 jest prawidtowa

Dla napedu wielo-modutowego: Niezdefiniowany btad

Sprawdz wszystkie potaczenia (oprzewodowanie) pomigdzy modutami mocy
Upewnij sie czy przewody nie sg zaktécane

Stan awarii zwigzany z programem do wewnetrznego PLC napedu: brak dostepu do
programu w wewnetrznym PLC

Wylgcz aktywacje napedu - dostep do zapisu nie jest mozliwy gdy naped ma pozwolenie na
prace (Pr 6.15=1)
Dostep do wewnetrznego PLC napedu jest aktywny z innego zrodta

Stan awarii zwiazany z programem do wewnetrznego PLC napedu: program wykonat
prébe dzielenia przez zero

Sprawdz program

Stan awarii zwigazany z programem do wewnetrznego PLC napedu: zmienne i nazwy
blokéw funkcyjnych zuzywaja zbyt duzo pamieci RAM

Sprawdz program

Stan awarii zwigzany z programem do wewnetrznego PLC napedu: préba zapisu zbyt
duzej wartosci parametru

Sprawdz program

Stan awarii zwigzany z programem do wewnetrznego PLC napedu: préba odwotania do
nieistniejacego parametru

Sprawdz program

Stan awarii zwigzany z programem do wewnetrznego PLC napedu: préba zapisu wartosci
do parametru tylko do odczytu

Sprawdz program
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Stan awarii
(ang. Trip)

Opis stanu awaryjnego; Czynnosci diagnostyczne

Stan awarii zwigzany z programem do wewnetrznego PLC napedu: préba odczytu
wartosci parametru tylko do zapisu

Sprawdz program

Stan awarii zwigzany z programem do wewnetrznego PLC napedu: niezdefiniowany stan
awaryjny

Sprawdz program

Stan awarii zwigzany z programem do wewnetrznego PLC napedu: stan awaryjny
zdefiniowany przez programiste

Sprawdz program

Napiecie w obwodzie posredniczacym DC napedu zbyt mate

Sprawdz poziom napigcia zasilania napgdu
Nap. znam. napedu(Vac) Proég zadz. blokady podnap. (Vdc) Reset stanu awar. UV (Vdc)
175

1 200 215
400 350 425
575690 435 590

Wskazania alarmow

Stan alarmowy jest wskazywany na dolnej linii wyswietlacza - odpowiedni kod stanu
alarmowego miga na przemian z normalnie wyswietlang wartoscig. Alarm miga co
640ms, za wyjatkiem wskazania “PLC”", ktére pojawia sie co 10s. Jezeli nie zostang
podjete odpowiednie kroki w celu zniwelowania stanu alarmowego naped zablokuje i
pozostanie w stanie awaryjnym (nie dotyczy wskazania "Autotune”, "Lt" i "PLC"). Alarm
nie bedzie wyswietlany jezeli w tym samym momencie bedzie edytowany parametr.
Lista mozliwych do wyswietlenia alarmoéw:

Tabela 9-2 Wskazania alarmoéw

Dolna linia

P Opis alarmu
wyswietlacza P

Przeciazenie w obwodzie rezystora hamowania

Stopien zapetnienia bufora 12t w obwodzie rezystora hamowania (Pr 10.37) osigga 75.0% warto$ci, przy ktorej
naped wchodzi w stan awaryjny. Przy tym stanie alarmowym tranzystor hamowania jest caly czas aktywny.

Radiator napedu lub regulator napedu lub tranzystory IGBT napedu zaczynajg osiagac¢ zbyt

Hot
wysoka temperature

« Jezeli temperatura radiatora napedu nadal bedzie rosta naped zablokuje sie wys$wietlajac stan awaryjny
‘0.ht2’ (patrz stan awaryjny ‘O.ht2’).
lub

«  Jezeli temperatura wokét ptyty regulatora napedu nadal bedzie rosta naped zablokuje sie wy$wietlajac stan
awaryjny ‘O.CtL’ (patrz stan awaryjny ‘O.CtL’).

oviLd Przeciazenie silnika

Stopien zapeknienia bufora |2t przecigzenia silnika osigga 75.0% wartosci, przy ktérej naped wchodzi w stan
awaryjny. Podczas wyswietlania tego alarmu silnik jest od pewnego czasu przecigzany.

Proces Autostrojenia w toku

Zainicjowana procedura Autostrojenia napedu.
Napis ‘Auto’ i ‘tunE’ wyswietla sie naprzemiennie.

Aktywny szybki stop

Wskazuje, ze zostat aktywowany szybki stop i silnik zatrzymat sie

Wewnetrzny PLC jest aktywny

W wewnetrznym PLC napedu jest wykonywany cykl programu PLC. Na dolnej linii wyswietlacza pojawia si\g co
10s. napis ‘PLC'.
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Wskazania statusu napedu

Tabela 9-3 Wskazania statusu napedu

Gorna linia
wyswietlacza

Naped gotowy do podjecia pracy.

regeneracyjnym).

Naped utrzymuje predkosc¢ zerowa silnika.

regeneracyjnym)..

Wystapit stan awaryjny

stanu awaryjnego.

. Wyjscie
Opis napedu
Aktywna praca napedu w trybie regeneracyjnym AKtvwne
Jednostka regeneracyjna jest gotowa do pracy i zsynchronizowana z siecia. v
Zanik napiecia zasilania napedu
Naped wykryt utrate napigcia zasilania i podejmuje prébe podtrzymania napigcia w obwodzie Aktywne
posredniczacym DC napedu poprzez przyhamowanie silnika.
Hamowanie silnika pradem stat
" —— pref m Aktywne
Naped podaje na uzwojenia silnika prad staty.
Hamowanie
. — Aktywne
Naped wykonuje proces hamowania silnika.
[ Brak pozwolenia na prace
Zacisk 31 na listwie sterujacej napedu nie jest zwarty i naped nie moze podjaé pracy. Aby Nieaktywne
wprowadzi¢ naped w stan gotowosci nalezy zewrze¢ zacisk 31 z zaciskiem 22 na listwie
sterujacej napedu lub nastawi¢ Pr 6.15 na wartos¢ 1.
Pozycjonowanie
. - - - - — — — Aktywne
Naped pracuje w trybie pozycjonowania, orientacji potozenia watu silnika.
Gotowos$¢ napedu
Pe Nieaktywne
: _Praca napedu - Aktywne
Naped jest w stanie pracy - steruje silnikiem.
Skanowanie
Naped jest gotowy do pracy i zsynchronizowany z siecig (dla napedu pracujgcego w trybie Aktywne
StoP Zatrzymanie silnika i utrzymywanie silnika na predkosci zerowej
Naped jest gotowy do pracy ale napiecie AC jest zbyt mate lub napiecie DC w obwodzie Aktywne
posredniczacym zbyt gwalttownie przyrasta badz spada (dla napedu pracujacego w trybie
Naped przestat pracowac i nie steruje silnikiem. Ponizej napisu “triP” wys$wietlany jest kod Nieaktywne

Tabela 9-4 Wskazania statusu dotyczace modutéw SM i karty SMARTCARD

Dolna linia
wyswietlacza

Opis

Transferowany jest zestaw parametréw z karty SMARTCARD do napedu po zataczeniu zasil

ania napedu.

Transferowany jest zestaw parametrow z napedu na kartg¢ SMARTCARD po zataczeniu zasilania napedu.

loAding
Naped zapisuje dane w jednym z modutéw SM.
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10  Dodatek
10.1  Dane techniczne
Wejscie | Bezpieczniki Dobor kabli Wyjscie Wyjscie
EN60204 uL508C Standardowa Podwyzszona
1faz.[3faz.[IEC gG| UL [ 1/P*] O/P*| I/P* | O/P** przeciazalnosé przecigzalnosé
A A A A |mm?3 mm?2 |AWG| AWG | A*** kw hp | A*** kw hp
SP0201 | 5.0 | 3.6 6 10 [0.75] 0.75 | 16 24 2.2 0.37 0.5
SP0202 | 7.6 | 5.6 10 10 1] 075 16 22 3.1 0.55 [ 0.75
SP0203 | 9.6 | 6.9 12 16 |15 0.75 | 14 20 4.0 0.75 1.0
SP0204 [ 13.5| 8.9 16 20 [ 25] 0.75 | 12 18 5.7 11 1.5
SP0205 | 17.4| 12.3 20 20 4 [ 075 12 18 7.5 15 2.0
SP0401 2.3 4 10 |0.75] 0.75 [ 16 24 1.3 0.37 0.5
SP0402 2.8 4 10 [0.75] 0.75 | 16 24 1.7 0.55 [ 0.75
SP0403 3.3 6 10 |0.75[ 0.75 [ 16 24 2.1 0.75 1.0
SP0404 4.4 6 10 [0.75] 0.75 | 16 22 3.0 11 15
SP0405 57 8 10 |0.75[ 0.75 [ 16 20 4.2 15 2.0
SP1201 9.5 10 10 [ 15[ 1.0 14 18 5.2 1.1 15 4.3 0.75 1.0
SP1202 11.3 12 15 | 15| 1.0 14 16 6.8 15 2.0 5.8 11 1.5
SP1203 16.4 20 20 |40 1.0 12 14 9.6 2.2 3.0 7.5 15 2.0
SP1204 19.1 20 20 [ 40| 15 12 14 11 3.0 3.0 | 10.6 2.2 3.0
SP1401 4.8 6 8 10| 1.0 18 22 2.8 1.1 15 2.1 0.75 1.0
SP1402 5.8 6 8 10| 1.0 16 20 3.8 15 2.0 3.0 11 2.0
SP1403 7.4 8 10 [ 10| 10 16 18 5.0 2.2 3.0 4.2 15 3.0
SP1404 10.6 12 15 | 15| 1.0 14 16 6.9 3.0 5.0 5.8 2.2 3.0
SP1405 11 12 15 [ 15[ 10 14 14 8.8 4.0 5.0 7.6 3.0 5.0
SP1406 13.4 16 15 | 25| 15 14 14 11 5.5 7.5 9.5 4.0 5.0
SP2201 18.1 20 20 [ 40 25 12 14 15.5 4.0 5.0 | 12.6 3.0 3.0
SP2202 22.6 25 25 [ 40| 4.0 10 10 22 5.5 7.5 17 4.0 5.0
SP2203 28.3 32 30 [ 60| 6.0 8 8 28 7.5 10 25 55 7.5
SP2401 17 20 20 [ 40| 25 12 14 15.3 7.5 10 13 5.5 10
SP2402 2141 25 25 |40 4.0 10 10 21 11 15 | 16.5 7.5 10
SP2403 27.6 32 30 [6.0]| 6.0 8 8 29 15 20 25 11 20
SP2404 27.6 32 30 | 6.0 6.0 8 8 29 15 20
SP3201 43.1 50 45 16 16 6 6 42 11 15 31 7.5 10
SP3202 54.3 63 60 25 25 4 4 54 15 20 42 11 15
SP3401 36.2 40 40 10 10 6 6 35 18.5 25 32 15 25
SP3402 42.7 50 45 16 16 6 6 43 22 30 40 18.5 30
SP3403 53.5 63 60 25 25 4 4 56 30 40 46 22 30
SP3501 6.7 8 10 [ 10| 1.0 16 18 5.4 3.0 3.0 4.1 2.2 2.0
SP3502 8.2 10 10 | 10| 1.0 16 16 6.1 4.0 5.0 54 3.0 3.0
SP3503 111 12 15 [ 15[ 10 14 14 8.4 55 7.5 6.1 4.0 5.0
SP3504 14.4 16 15 | 25| 15 14 14 11 7.5 10 9.5 5.5 75
SP3505 18.1 20 20 |40 25 12 14 16 11 15 12 7.5 10
SP3506 22.2 25 25 [4.0] 4.0 10 10 22 15 20 18 11 15
SP3507 26.0] 32 30 [ 6.0 6.0 8 8 27 18.5 25 22 15 20
*  Wejscie
** Wyjscie
**  Maksymalny ciagly prad wyjsciowy
Unidrive SP - Podrecznik uzytkownika - podstawy 67

Wydanie:

2

www.acontrol.com.pl




Bezpieczen- | Informacije o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Menu 0 Praca z | Parametry Diagnosvk [BIelsEVieIWEY Standard
stwo napedzie napedu | elektryczne | mienie €U O | ilnikiem wyzsze agnosyka informacje uL
Opcjal Opcja 2% Dobér kabli
i&cia| Bezpiecz- . L
Wejscie
! niki | BezPiecznikil ene0o04 | ULS0BC Wyijscie Wyijscie
Standardowa Podwyzszona
USA-| HRC | IEC przecigzalnosé¢ przeciazalnosé
3ph | 'BC IrerradiEc 9@l ar | P+ | o= 1P+ |opw
OR | sy | UL g | weee
A A A A A 1mmId AWG| mm2|AWG| A*** | kW | hp | A**| kW | hp
SP4201| 689 | 100| 90 90 160 | 25 3 25 3 68 | 185 | 25| 56 15 20
SP4202 | 78.1 | 100 | 100 | 100 | 160 | 35 3 35 3 80 22 30 [ 68 | 185 | 25
SP4203 | 999 | 125| 125 | 125 | 200 | 70 1 70 1 104 | 30 40 | 80 22 30
SP4401 | 62.3 80 80 80 160 | 25 3 25 3 68 37 50 [ 60 30 50
SP4402 | 79.6 110 | 110 | 100 | 200 | 35 2 35 2 83 45 60 | 74 37 60
SP4403 | 97.2 | 125 125 | 125 | 200 | 70 1 70 1 104 | 55 75 | 96 45 75
SP4601 | 26.5 63 60 32 125 | 4 10 4 10 22 | 185 | 25| 19 15 20
SP4602 | 28.8 63 60 40 125 | 6 8 6 8 27 22 30 [ 22 | 185 | 25
SP4603 | 35.1 63 60 50 125 | 10 8 10 8 36 30 40 | 27 22 30
SP4604 41 63 60 50 125 | 16 6 16 6 43 37 50 [ 36 30 40
SP4605 | 47.9 63 60 63 125 | 16 6 16 6 52 45 60 | 43 37 50
SP4606 | 56.9 80 60 63 125 | 25 4 25 4 62 55 75 | 52 45 60
SP5201 142 200 175 160 [ 200 [ 95| 2/0 [ 95 | 2/0 | 130 | 37 50 | 105 30 40
SP5202 165 250 | 225 | 200 | 250 [120] 4/0 [ 120| 4/0 | 154 | 45 60 | 130 37 50
SP5401 131 200 175 160 [ 200 [ 95| 2/0 [ 95 | 2/0 | 138 | 75 [100| 124 55 | 100
SP5402 156 250 | 225 | 200 | 250 [120] 4/0 [ 120| 4/0 | 168 | 90 [ 125| 156 75 | 125
SP5601 | 82.6 | 125]| 100 90 160 | 35 2 35 2 84 75 |100| 63 55 75
SP5602 | 94.8 | 125 100 | 125 | 160 | 50 1 50 1 99 90 |125| 85 75 | 100
2X| 2x [ 2x | 2x
SP6401 215 250 | 250 | 250 | 315 20| 201 70 | 200 205 | 110 | 150 180 90 | 150
2X| 2x | 2x| 2x

SP6402 258 315 | 300 [ 300 | 350 120| 4/0 | 120 | 4/0 236 | 132 | 200| 210 | 110 | 150
SP6601 139 160 | 175 | 150 | 315 f‘,(;( 2x1 258( 2x1| 125 | 110 | 150| 100 90 | 125
SP6602 155 160 | 175 | 160 | 315 f‘,(;( 2x1 255( 2x1| 144 | 132 | 175| 125 | 110 | 150

*  Wejscie

** Wyjscie

***  Maksymalny ciagly prad wyjsciowy
*x+k Bezpieczniki szybkie HRC lub wytaczniki automatyczne zwarciowe
*+xxxBezpieczniki szybkie
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Maksymalne progi przecigzeniowe dla okreslonego czasu

Maksymalny procentowy prég przecigzeniowy jest uzalezniony od danych

zadeklarowanego silnika. Nastawa pradu znamionowego silnika, wspétczynnika mocy
silnika, indukcyjnosci silnika bezposrednio wplywa na ustalenie maksymalnego progu

przecigzeniowego napedu.

Typowe wartosci przecigzen napedu w czasie dla réznych trybéw pracy napedu sg
podane w tabeli ponizej:
Rozmiar 0 do 5

Tryb pracy

Startnapedu ze
stanu zimnego
(CL*)

Start po
uprzednim
przecigzeniu
(CL*)

Start napedu
ze stanu
zimnego (OL*)

Start po
uprzednim
przeciazeniu
(OL%)

Przecigzalno$¢ standardowa z In silnika = In

110% przez

110% przez 5s

110% przez

110% przez 5s

napedu 215s 215s
— — n T — > 5
Przecigzalno$¢ podwyzszona z In silnika = In 175% przez 175% przez 5s 150% przez 150% przez 8s
napedu 40s 60s
— — n — 5 5
P}rzemazalnosc podwyzszona z silnikiem 4 200% przez 200% przez 3s 175% przez 175% przez 5s
biegunowym 28s 40s
Rozmiar 6
Startnapedu ze Start po Start napedu Start po
H uprzednim uprzednim
Tryb pracy stanu zimnego P ze stanu T
- przeciazeniu . «| Przeciazeniu
(CL*) (CL™) zimnego (OL¥) (oL»

Przecigzalno$¢ standardowa z In silnika = In

110% przez

110% przez 9s

110% przez

110% przez 9s

napedu 165s 165s

— — - T —— 3 3 5
Przecigzalno$¢ podwyzszona z In silnika = In 150% przez 150% przez 8s 129% przez | 129% przez
napedu 60s 97s 15s

**CL - praca napedu w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego
*OL - praca napedu w otwartej petli sprzezenia
Zwykle prad znamionowy dobranego napedu jest wiekszy od pradu znamionowego
silnika co sprawia, ze procentowy prog przecigzeniowy napedu jest wyzszy nawet niz
podany w tabeli dla silnika 4 biegunowego.
Poziom maksymalnego progu przecigzeniowego nie zalezy od predkosci obrotowej

silnika.
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10.2  Opis napedow

M6

M3.5 O+ aum
INm o x )

Erf—— LED SMARTCARD
SMARTCARD l—— sm2

A. Gniazdo do komunikacji szeregowej
B. Tabliczka znamionowa

C. Wejscie enkodera
D. Wewnetrzny filtr EMC
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10.3  Wymiary napedu
——
< A
168 5
(
O A
sl 2= 1]
. A B C
Rozmiar
mm mm mm
0 322 62 226
1 368 100 219
2 368 155 219
3 368 250 260
4 510 310 298
5 820 310 298
6 1131 310 298
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10.4 Montaz napedu na ptaskiej powierzchni (na ptycie
montazowej)
40.0+5.0mm
47mm > 26.5mm
7.5mm . o 106i1.0mml 26.5mm
\ﬂ bl .
=3 i I )
30.0mm
292mm
370.0+1.0mm 337.5 £1.0mm
#} d? V¢
@5.4mm~ "t emm oo P
26.5mm @6.5mm
258.6+£0.5mm
......................... -.....£06.5mm
" -
106+1.0mm / 25.7+0.5mm
97mm . +
47mm
528.8+0.5mm
839.3+0.5mm
327+£1.0mm
1150.8+0.5mm
______________ . v
@6.5mm/’ . R Ly
'%\;ZS.Smm
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10.5 Montaz napedu w wycieciu obudowy szafowej

~—— 7040.3mm
[ —

70.0£0.3mm m 35.0 £0.15mm

35. 15mm__© S

' +
1 15.6:05mm | _646£0.5mm
93.0£0.5mm
368.0+1.0mm
294 0.5mm

9-4£0.75mm 9.3 +0.5mm

101.5 £0.5mm

135.5+0.5mm

0.5:0.5mm

56+0.5mm

286.0+0.5mm

236+0.5mm

487.0+0.5mm 540.3+0.5mm

825.6£0.5mm

287+0.5mm

1161.2+0.5mm

60.5£0.5mm
135.5:0.5mn

193+0.5mm

Rozmiar 1 do 3: Przy montazu w wycieciu obudowy szafowej ostona (ostony) zaciskéw
napedu musi by¢ zdjeta tak aby byta mozliwos¢ dostepu do otworéw montazowych.
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10.6  Rezystory hamowania (dane dla 40°C)

*Rezystancja Moc szczytowa
Model napedu minimalna (chwilowa)
Q kW
SP0201 ~ SP0205 29 5.3
SP0401 ~ SP0405 75 8.1
SP1201 ~ SP1203 43 35
SP1204 29 5.3
SP1401 ~ SP1404 74 8.3
SP1405 ~ SP1406 58 10.6
SP2201 - SP2203 18 8.9
SP2401 ~ SP2404 19 33.1
SP3201 ~ SP3202 5.0 30.3
SP3401 ~ SP3403 18 35.5
SP3501 ~ SP3507 18 50.7
SP4201 ~ SP4203 5.0 30.3
SP4401 ~ SP4402 11 55.3
SP4403 9 67.6
SP4601 ~ SP4606 13 95.0
SP5201 ~ SP5202 2.9 53
SP5401 ~ SP5402 7 86.9
SP5601 ~ SP5602 10 125.4
SP6401 ~ SP6402 5 121.7
SP6601 ~ SP6602 10 125.4
* Tolerancja rezystancji: £10%
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10.7 Montaz uszczelnien radiatora IP54

dostarczanym z napedem.

6. Uszczelke ta mozna znalez¢é w pudetku z akcesoriami

4. Wkiadke IP54 mozna znalez¢ w pudetku z

akcesoriami dostarczanym z napedem.
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Schaffner

Epcos

Nr kat.

L1, L2, L3

-+

Nr kat.

L1, L2, L3

-+

1 faz.

SP0201

SP0202

SP0203

SP0204

SP0205

4200-6000

4mm

0.8Nm

4mm

2|1 0.8Nm

3 faz

SP0201

SP0202

SP0203

SP0204

SP0205

4200-6001

4mm

0.8Nm

4mm

21 08NmM

SP0401

SP0402

SP0403

SP0404

SP0405

4200-6002

4mm

0.8Nm

4mm

2|1 0.8Nm

SP1201

SP1202

4200-6118

4mm

0.8Nm

M5

35Nm

4200-6121

4mm2 | 0.6 Nm | M5

30NmM

SP1203

SP1204

4200-6119

4mm

0.8Nm

M5

35Nm

4200-6120

4mm2 | 0.6 Nm | M5

30NmM

SP1401

SP1402

SP1403

SP1404

4200-6118

4mm

0.8Nm

M5

35Nm

4200-6121

4mm

2 1 06Nm | M5

30NmM

SP1405

SP1406

4200-6119

4mm

0.8Nm

M5

35Nm

4200-6120

4mm

2 106Nm | M5

30NmM

SP2201

SP2202

SP2203

4200-6210

10mm

2Nm

M5

35NmM

4200-6211

10mm?2 | 1.35 N m | M5

30NmM

SP2401

SP2402

SP2403

SP2404

4200-6210

10mm

2Nm

M5

35Nm

4200-6211

10mm2 | 1.35Nm | M5

3.0NmM

SP3201

SP3202

4200-6307

16mm?

22Nm

M6

39Nm

4200-6306

16mm?

22Nm | M6

51Nm

SP3401

SP3402

SP3403

4200-6305

16mm

22Nm

M6

39Nm

4200-6306

16mm2

22Nm | M6

51Nm

SP3501

SP3502

SP3503

SP3504

SP3505

SP3506

SP3507

4200-6309

16mm

22Nm

M6

39Nm

4200-6308

16mm

2| 22Nm | M6

51Nm
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S

chaffner

Epcos

Nr kat.

L1, L2, L3

L

Nr kat.

L1,

L2,L3

L

SP4201

SP4202

SP4203

SP4401

SP4402

SP4403

4200-6406

50mm?

8Nm

M10

25Nm

4200-6405

50mm?2

6.8Nm

M10

I0Nm

SP4601

SP4602

SP4603

SP4604

SP4605

SP4606

4200-6408

25mm?

23Nm

M6

39Nm

4200-6407

50mm?2

6.8Nm

M10

I0Nm

SP5201

SP5202

SP5401

SP5402

4200-6503

95mm?

20N m

M10

25Nm

4200-6501

95mm?

20N m

M10

I0Nm

SP5601

SP5602

4200-6504

50mm?

8Nm

M10

25Nm

4200-6502

95mm?2

20Nm

M10

I0Nm

SP6401

SP6402

4200-6603

M10

25Nm

4200-6601

M10

I0Nm

SP6601

SP6602

4200-6604

M10

25Nm

4200-6602

M10

I0Nm

Zewnetrzne filtry EMC dedykowane dla napgdéw Rozmiar 0 do 3 moga by¢ montowane na dwa sposoby:
albo obok napedu albo pod napedem. Zewnetrzne filtry EMC dedykowane dla napedéw Rozmiar 4 do 6
sg przystosowane do montazu powyzej napedu.

A

UWAGA: Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ podanych powyzej momentéw dokrecania
zaciskow silnopradowych i PE. Zbyt stabe dokrecanie $rub zaciskow moze spowdowaé

pozar.
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10.9 Przyfacza silnopradowe
Zaciski ACi DC
Rozmiar 0
L1 L2 L3/N
NN \
®" ®
D ® \
*Zabezpieczenie to nie jest ©
konieczne jezeli stosuje sie LV DC (48V)
rezystor hamowania do zabudowy ‘ l ‘
w radiatorze napedu @ @ @ @ @ @ @ .
° ° + - L1 | L2 |L3/N| &+

%@

T

)

@ Rezystor hamowania (opcja)

. Zabezpieczenie termiczne*

© Filtr EMC (opcja)

@ Dtawik sieciowy (opcja)

.||_

D_C D+C
D
Zaciski DC
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Rozmiar 1 do 3

48V

-DC | +DC

&)
+P

W Unidrive SP Rozmiar 2 i 3 zaciski DC silnopradowe
nalezy wykorzysta¢ w przypadku pracy

z rezystorem hamowania lub w przypadku potgczenia
grupy napedéw obwodami DC. Zaciski niskonapigciowe
sg wykorzystywane do podtgczenia zewnetrznego zrodta
+48VDC do napedu oraz do podiaczenia wewnetrznego
filtru EMC.

Filtr EMC (opcja)

©

Dtawik sieciowy (opcja)

4

Rezystor hamowania (opcja)

@ Wewnetrzny filtr EMC

=)

)

)

=)

=)

DC1

DC2

BR

48V

-DC

1P

PE

L1 | L2

L3 U \%

O

SIS

SIS

@)

L1 L2

L3

DC1=- DC2=+

Zaciski silnopradowe DC i zacisk
do rezystora hamowania

e !

Zaciski niskonapieciowe

DC i zacisk zewnetrznego zrodta + 48VDC

PE

Ik
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Rozmiar 2 do 6
f L1 L2 L3
P———

PE

©)

®
[ T 7
(@ plawicsicciony (opei2
Filtr EMC (opcja)
L1 L2 L3
© Wewnetrzny filtr EMC
+DC | -DC
L © |
@ ® -
Ll L2] i3]
oL X*
L2 L3
o I O |—
@ V) v W == &
I me 10 Lo
@ ©) a =
Ziacze do podigczenia
L zewnetrznego zasilania
do wentylatora radiatora
U Vi w (© Zabezpieczenie termiczne
+DC BR (E) Rezystor hamowania (opcja)
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10.10 Demontaz wewnetrznego filtru EMC
Rozmiar 0

Rozmiar 1 do 3

Rozmiar 4 do 6
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10.11 Uziemienie ekrandw kabli sygnatowych

wchodzacych do napedu z wykorzystaniem wspornika
uziemiajacego

Jezeli naped Unidrive SP Rozmiar 4 lub 5 jest montowany w wycieciu obudowy
szafowej nalezy zagiaé wspornik uziemiajacy tak jak pokazano na rysunku ponizej.
1. Mocowanie wspornika uziemiajgcego przy montazu napedu na ptaskiej powierzchni

2. Mocowanie wspornika uziemiajgcego przy montazu napedu w wycieciu obudowy
szafowej

Wspornik uziemiajacy

Uchwyt mocujacy
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10.12 Enkoder
5 1
10 6
15 11
Zaciskw Pr 3.38
fy*ﬁffg Ab | Fd [ Fr [Ab.SErvO[Fd.SErVO|Fr.SErVO[SC|[SC.HiPEM EndAt|SC.EndAf SSI[SC.SSI
O | O] @ () (4) B |6 O (8) (9) |0 (1)
1 A F F A F F Cos Cos Cos
2 A\ F R Al F\ F\ Cosref Cosref Cosref
3 B D R B D R Sin Sin Sin
4 B\ D\ R\ B\ D\ R\ Sinref Sinref Sinref
5 z* Wejscie enkodera - Data (wejscie/wyjscie)
6 Z\* Wejscie enkodera - Data\ (wejscie/wyjscie)
7 Enkoder symulowany U Enkoder symulowany
Aout, Fout** Aout, Fout**
8 Enkoder symulowany u Enkoder symulowany
Aout\, Fout\** Aout\, Fout\**
9 Enkoder symulowany v Enkoder symulowany
Bout, Dout** Bout, Dout**
10 Enkoder symulowany W Enkoder symulowany
Bout\, Dout\** Bout\, Dout\**
1 W Wejscie enkgdgara - Clock
(wyjscie)
12 wA Wejscie enkpldtlara - Clock\
(wyjscie)
13 +V*~k*
14 ov
15 Ty
* Sygnat markera nie jest obligatoryjny

napedu w otwartej petli

5VDC, 8VDC lub 15VDC

Fkkk

Wyjscia sygnatéw symulowanego enkodera dostepne sg tylko przy pracy
Zasilanie enkodera jest wybierane poprzez nastawe odpowiedniego parametru:

Zacisk 15 jest podtgczony rownolegle do zacisku T8 (wejscie analogowe 3) na

listwie sterujgcej (wejscie analogowe 3). Jezeli chcemy wykorzysta¢ zacisk 15
do ochrony termicznej nalezy ustawi¢ Pr 7.15 na ‘th.sc’ (7), ‘th’ (8) lub ‘th.diSP’

(9).
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10.13

Komunikacja szeregowa
Unidrive SP jest wyposazony w port komunikacji szeregowej EIA485 2-przewodowy.

1

)

8

Opis pinéw zlacza RJ45

Funkcja

Rezystor terminujacy 120W

RXTX

Separowane 0V

+24V (100 mA)

Separowane 0V

Aktywacja TX

~N| o O B W[ N

RX\ TX\

8

RX\ TX\ (jezeli rezystory terminujgce sg wymagane, nalezy wykonac zworke z pinem 1)

Ekran

Separowane 0V

Jeden port komunikacyjny w napedzie Unidrive SP moze by¢ obciazony przez dwie
jednostki napedowe pracujgce w tej sieci.

Aby zapewni¢ prawidtowy transfer danych nalezy wykonaé potaczenia pinéw 2, 3, 7 i
podigczy¢ ekran. Kabel do komunikacji musi by¢ ekranowany.
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10.14 Parametry zaawansowane

Oznaczenia wykorzystywane w diagramach
i x 4 Wejscie :l> Komparator

|o Wyjscie ¥ Sumator

XXX

. . i Przetacznik sterowany parametrem
B2 Wejscie/wyjscie - programowalne P Pr xxx

Parametr do zapisu/odczytu - RW V/f Konwersja napigcia na czestoltliwosé
: Konwersja sygnatu analogowego na
Parametr tylko do odczytu - RO A/D cyfrowy
-4 Podtaczenie do masy Modut

— Negacja Komparator z histerezg,

XX .
Bramka AND T Przetacznik sterowany parametrem

Pr x.xx

=y R Y K

Bramka OR Catkowanie
Bramka NOR didt R&zniczkowanie
@ Wezet sumujacy Przekaznik
A\ Ograniczenie
VA
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Menu 1: Zadawanie czestotlotliwosci/predkosci

Zadawanie LOKALNE/ZDALNE

Zadawanie sygnatami
analogowymi

*Ho!

Zadanie
analogowe nr 1

Wybér zadania
analog. nr 2

Zadanie

nr2

Wybor zadajnika
Zadawanie poprzez wybor czestotliwosci predefiniowanej
wczesniej zdefiniowanych Wybér predkosci
predkosci predefiniowanych

Wybor zadania
2 panelu sterujacego

Bity 1, 2, 3 wyboru predkosci predefinowane]

Wybér zadania
precyzyjnego

Wybor sygnalu
zadawania

Wskazanie wybranego
rodzaju zadawania

1,?!,?

Dostrojenie
procentowe zadania

Wskazanie
i wybranego
I sygnalu
zadawania

1.50 Pr1.50>1 }

Numer wybranej
predkosci
predefiniowanej

Czas pracy na danej
predkosci predefiniowane]
w cyklu automatycznym

Korekcja
sygnalu
zadania
eykly predk. predef. Wybor korekei
sygnalu
Zadawanie z panelu Wybér zadawania zadawania
sterujacego z panelu
sterujacego po
zalaczeniu zasilania
Pr 1.49 | Pr 150 rane aktualnie
1
ST wyborem predk. predef. Pr 1.60
1 2
ST wyborem predk_predef. Pr 1.50
) ) X borem predk. predef. Pr 1.50
Zadawanie precyzyjne X 7 pancly Siowjace
X precyzyji

Wylaczenie zadawania precyzyjnego

Zadawanie
precyzyjne

Dostrojenie
zadawania prec
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PREDKOSC USTAWCZA (JOG) ~ PRACA DO PRZODU PRACA DO TYtU
hd -
27

-
26

29

| e ®
Wskazanie | Menu 6 Wskazanie
wyboru JOG @ zadania w

pasmie eliminaci

Wybor zadania

bipolarnego Wskazanie

aktywacji zadania é Wskazanie
zadania po

ograniczeniach

Wybor
zadania z
kontrolera
Wskazanie polozenia Prég maks.
wyboru czest. lub
Kierunku predkosci
w lewo

Wskazanie zadania
przed ustaleniem
stromosci

<

v 1 Prég min
i1 czest lub
predkosci

Menu 2 f

. + _[1.06]
: "o
. __non
-~ [1.06]
@ EJJENGE] . RN
Aktywacja ujemnego - eliminacjinr 1 | | eliminacjinr 2 | § eliminacji nr 3
Predkosé Zadanie w prawo DrO%ubmwn\rgf\neJ \— — i H
ustawcza (JOG) [ 1.05 ] zkontrolera polozenia  czest. lub predkosci i
voe) - [1.06) H
Pasmo i | Pasmo Pasmo
+ ___[106] H
L eliminacjinr 1 | | eliminacjinr 2 § | eliminacii nr 3 {
,\’ [1.07]
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Menu 2: Stromosci sygnatéw

Bit wyboru stromosci
przyspieszania

Wybor stromosci
przyspieszania

@~ @t bW N

Stromosé
przyspieszania
1-8

2.11

NN
| |=
1

Numer wybranej
predkosci
predefiniowanej

Stromosé
przyspieszania JOG

Wskazanie
wyboruJOG 8 pm——=—————————/——=—=—=—=—=—=—====—-

Kontrola stromosci

Wstrzymanie stromosci
na okreslonym poziomie

Wyb6r rodzaju stromosci

Wskazanie zadania
przed 1.03
stromosci

Napigcie DC okreslajace stromosé

Dla zamkniete]
petli CL>
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Stromos¢
hamowania JOG

Wskazanie
-——=- wyboru JOG

PP —

2.21

22

g
o] 33
-3
nis
L

23

2.24

2.25

2.26

2.27

2.28

© ® N o o A w N

Numer wybranej
predkosci
predefiniwanej

©~N Ot AN =

Aktywacja ch-ki typu S

Ograniczenie stromosci zboczy typu S

Sygnat zadawania po
regulatorze stromosci

2.01

Pominiecie
stromosci

cL>
P d/dt

Kompensacja momentu
bezwiadnosci wspomagajaca
uzyskanie zadanej stromosci

Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Praca z | Parametry | .. DIl EVioIWEY Standard
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Bity wyboru stromosci hamowania
1
2
3
4
5
[

Wyb6r stromosci 7

hamowania

8
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Menu 3: Przekazywanie czestotliwosci, kontrola czestotliwosci i

predkosci.
OL > Otwarta petla sprzazenia zwrotnego

Aktywacja fitru
sygnalow enkodera

Rozdzielczos¢
enkoder

Mnoznik zadania
enkoderowego

Enkoder Typ enkodera

Dzielnik zadania
enkoderowego

Aktywacja 315
rezystorow
terminujacych
pomiedzy
sygnatami
enkodera

po regulatorze stromosci Kompensacja

posizgu £

<

+

zenkodera
Wskazanie procentowej  Skalowanie
Predkos¢ odczytana wartosci sygnalu Sé'w\am
z enkodera d K zadawania
Makeymaina wartos¢] Zadawania z en odera e
sygnalu zadawania
3.27 z enkodera

Adres przekierowania
sygnalu zadawania

L2222

Aktywacja pobrania zadania
z enkodera w celu przekazania
do innego napedu

Pobierane zadanie
z enkodera do
przekazania do
innego napedu

Czestotliwosé
wyjsciowa (Hz)

2.01

Menu 2

<

Aktywacja mnoznika
sygnalu przekazywanego z
enkodera zadajacego x2048

1
1
1
i |
)2
X 2048 ./_
Wskaznik zerowej
Okreslenie progu

predkosci wyjsciowe]
predkosci zerowe] naped

Wybor zadania
bipolamego

&

Stan awaryjny -
przekroczenie predkosci silnika
(0.5Pd)

Prog min. czest.

lub predk
Predkosé < lub =

predkosci minimalng

Max. Hz

Predkos¢ mniejsza
badz rowna od
predkosci zadanej

Dolny prég osiagniecia
predkosci zadanej
Wskazanie zadania

przed ustaleniem
stromosci

Aktywacja detekcji

osiagniecia predkosci Predkos¢ wigksza

badz rowna od

6 -
At predkosci zadanej

predkosci zadanej

Predkost = predkosci zadanej

Aktywacja wyjscia
czestotliwosci
przekazywanej z
enkodera

F A
F®A)

nr

D (B)
5@, =

Aktywacja formatu
FiD wyjécia
zestotliwosci
przekazywane; z
enkodera zadajacego

'e)
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CL > Zamknieta petla sprzazenia zwrotnego

Sygnal zadawania z
pominigciem stromosci [ 3.22

Aktywacja zadawania
Z pominigciem stromosci

skazanie
aktywaci zadania Ostateczny sygnat
zadania predkosci

nal
zadawania po ¢ 2.01 301
regulatorze stromosci
Typ enkodera
Rozdzielczos¢ enkodera Predkost odczytana
Aktywaca filtru z enkodera
Aktywacia rezystorow sygnalow enkodera
terminuacych pomiedzy == 3.27 Wybtr 2r6di "
sygnalami enkodera jybor r6dia sygnalu
sprzezenia zwrotnego
Napigcie zasilania enkodera
Rodzaj trybu
sterowania
Predkos¢ pochodzaca ze wektorowego

Kat fazowy enkodera Sprzgenia surotnego 3
Encoder modulu SM w slocie 1

®

Predkos¢ pochodzaca ze
sprzezenia zwrotnego z
modulu SM w slocie 2

Deaktywacja wskazari
polozenia enkodera

®

Predkos¢ pochodzaca ze
Licznik obrotow enkodera sprzezenia zwrotnego
modutu SM w slocie 3,

%

Polozenie enkodera

@ Kalkulator

bezczujnikowego
Polozenie enkodera sprzezenia
(precyzyjne)

predkosciowego RFC

Aktywacia fitru
sygnalow enkodera

—————

Maksymalna wartos¢ sygnatu
zadawania z enkodera

Adres przekierowania
sygnalu zadawania z enkodera

Skalowanie sygnalu
zadawania z enkodera

Wskazanie procentowe]
wartosci sygnalu
zadawania z enkodera
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bor zestawu
czlonow regulatora

predkosci
3.16 Czlony
regulatora
predkosci

Sygnat po wyjsciu
z regulatora
predkosci PID

Uchyb

predkosci /ﬂ-
"+

Calony rézniczkujace
regulatora predkosci

Wskaznik zerowej

Okreslenie progu predkosci wyjsciowej
u

predkosci zerowej

Predkosé
silnika

Wybor zadania
bipolarnego

Pr6g min. czest
ub predk.

Predkost < lub =
predkosci minimalnej

Stan awaryjny -
przekroczenie predkosci silnika
(0.5Pd)

Prég T 308-0]  Predkost mniejsza
predkosci Dolny prég osiagnigcia badz réwna od
predkosci zadanej predkosci zadanej

Wskazanie zadania
przed ustaleniem

stromosci
Predkosc = predkosci zadanej

Aktywacja detekcji
osiagnigcia predkosci Gorny prég osiagniecia Predkosc wigksza
predkosci zadanej bad réwna od

predkosci zadanej
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Menu 4: Sterowanie momentem
OL> Otwarta petla sprzazenia zwrotnego

pradu

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 T x
! 4,02 )
1 - M 4.20,
1
" Pra.02-

: Czestotliwo$¢  znamionowa i

wyjsciowa czeslomwoéc - a
! Wskazanie czynna pradu
1
1 @
1
1
1
1
1
1

Przelacznik
trybu sterowania
Wskazanie zadania
przed ustaleniem Menu 2: Stromosci sygnalow momentem
suomosd + Czestotliwosé
1.03 I \_/ wyjciowa Hz
* T 201 5,01 Yt}
| (
1 Sygnat
_____________________ | zadawania
! Wkaznik pracy | e regulatorze stromosci
w trakcie funkcjonowania |
I ol !
Petla pradowa
! Skiadowa
Czion P I czynna
1 pradu
Czion | I (A) Wartosé
1
-1
t
1
1
1

Pr4.20 -

magnesujacy
(A)

wartos¢ skiadowej

HZ
wymaganegof * Prad
5 06 pradu dla s
Wskazame uzyskania
wymaganego 2zadanego
momentu momentu

czynnej pradu

Zadanie + Konwersja
momentu |_4.08 4.03 momentu
I na prad
| Wiaczenie
I korekeji
| zadania
1 momentu
1
1
1
| Aktywacja
| ochrony
| termicznej dia
| Prad znamionowy Ograniczenia pradowe  § Ograniczenie Stafa czasowa  Reakcja napedu malych
1 Napedu przetgzenia v oY
! gf)lgmr,\?ipsegt:\; Siniowe silnika ~ nagrzanie silnika silnika
| (o ;
I przeciazalnosci) Regeneracyjne | PR | | TS | | YT |
5.07 T
v h 4

Detekcja przecigzenia

1
I
Wskaznik | Wskaznik pracy ~ Bufor stanu Bufor Sygnalizacja
pracy przy | wtrakcie nagrzania przeciazenia przeciazenia
petnym I funkcjonowania rezystora
clym ;
| pradowego
1
1
1
1
I
I
I
I
L
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VT > Zamknieta petla sprzazenia zwrotnego - tryb wektorowy
Kompensacja momentu
bezwladnosci wspomagajaca
uzyskanie zadanej stromosci
Aktywacja
» kompensacji
302 Fedkose momentu bezwiadnosci
Ostateczny Stata czasowa filtru
Wyb6r zestawu  pradu zestawu
zadania czlonéw regulatora czlon6w regulatora
predkosci Znamionowy  Wspdlczynnik pvedkuscl predkosci nr:
prad sinika  mocy (Kp1, Kit, 2
Przetacznik trybu Kd1 \ub Kp2,
Sygnat po wyjéciu sterowania momentem Ki2, Kd2) 423
z regulatora
predkosci PID
Petla pradowa

Wskazanie
zadania
rzed 1,03 Wskazanie Wskazanie
ustaleniem
stromosei mormentu pradu dia
N Dol
1 zadanego Skiadowa
) momentu czynna pradu Wartos¢
biresienie progu [ skuteczna
redkosci zerowe] 1 pradu
[ Poziom ograniczenia predkosci )
E 2
Poziom ograniczenia predkosci
dia nawiajakalodwijaka
adanie 5
'omentu 4.08
h Prad
laczenie Dopuszczalna wartosé magnesujacy
orekgji skiadowej czynnej (A)
adania - pradu ustalana
omentu przez
Korekcja zadania
Prad znamionowy momentu Aktywacja
napedu ochrony
(dia napedu o termicznej dia
poduyzszone] Stalaczasowa  Reakcja napedu
Ggraniczenia pradowe Ograniczenie nagrzewania  nanadmierne
przetezenia sinka  nagrzanie silnika
Silnikowe
418
Regeneracyjnd
5.07
Symetryczne

Detekcja przeciazenia

Znamionowy prad silnika

XXX

Wskaznik ~ Wskaznik pracy  Bufor stanu

pracy przy w trakcie nagrzania pvzeuqzema
pelnym  funkcjonowania  rezystora

obciazeniu  ograniczenia  hamowania

pradowego

Sygnalizacia
przeciazenia
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Wskazanie
zadania
przed
ustaleniem

Bezpieczen- | Informacije o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Menu 0 Praca z | Parametry Diagnosyka [BIelsEVieIWEY Standard
stwo napedzie napedu | elektryczne | mienie silnikiem| wyzsze gnosy! informacje uL
SV> Zamknieta petla sprzazenia zwrotnego - tryb serwo
Kompensacja momentu
bezwladnosci wspomagajaca.
uzyskanie zadanej stromosci
Aktywacja
7o, Predkoss kompensack vadnoscl Stala czasowa filtru
silnika pradu zestawu
czlonow regulatora
Osjatecany Wybor zestawu  predkosci nr:
zoaria czionw regulatora 1 2
predkosci gg;e)(;koKs‘:\ 223
Przelacznik trybu Kdl lub Kp2,
Sygnat po wyjsciu sterowania momentem Ki2, Kd2)
z regulatora
predkosci PID

stromosci
1.03

Wskazanie

wymaganego
momentu

Okreslenie progu

Zadanie

¥/

1
Poziom ograniczenia predkosci
2

Poziom ograniczenia predkosci
dia

Petla pradowa

CzlonP
Wskazanie - Czlon |
wymaganego

pradu dia

uzyskania

zadanego

momentu

Dopuszczalna wartosé
skiadowej czynnej
pradu ustalana Skladowa

momentu 4.08

Wiaczenie
Korekeji
zadania
‘momentu

Prad znamionowy
napedu

(dla napedu o
podwyzszonej

Korekcja zadania

Ggraniczenia pradowe.
Silnikowe

5.07
Znamionowy prad silnika

Regeneracyne

Symetryczne

Ograniczenie
przetezenia

&

przez uzytkownika

wartosé skiadowe] czynna pradu
czynnej pradu (aktualna (A)
wartos¢ pradu tworzacego 02

moment obrotowy silnika)

Aktywacja
ochrony
termicznej dla
malych
predkosci
obrotowych
silnika

Reakcja napgdu
na nadmieme
nagrzanie silnika

Stala czasowa
nagrzewania
silnika

Detekcja przeciazenia

Wskaznik ~ Wskaznik pracy  Bufor stanu Bufor Sygnalizacja
pracy przy w trakcie nagrzania przeciazenia przeciazenia
peinym funkcjonowania  rezystora
obciazeniu  ograniczenia  hamowania
pradowego
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BleleE S Standard
informacje uL

Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Menu 0 Praca z | Parametry

stwo napedzie | napedu | elektryczne | mienie silnikiem | wyzsze Diagnosyka

Menu 5: Parametry dotyczace silnika
OL> Otwarta petla sprzazenia zwrotnego

Tryb Wyboér trybu sterowania L1 L2 L3
automatycznego napieciem w otwartej petli
strojenia Napigcie DC
w obwodzie
4 posredniczacym
""""" napedu

Wyb6r ch-ki
dynamicznej U/f
Napiecie
forsowania

Aktywacja pobrania
zadania z enkodera
w celu przekazania Parametry silnika

do innego napedu

Pobierane zadanie
2 enkodera do przekazania
do innego napedu

Znamionowa
czestotliwos¢ Hz

Rezystancja
stojana Napigcie v _ _|
wyjsciowe

S -

Znamionowy Napigcie wstepne
prad silnika A silnik
2 5.02 \%2
) Indukeyjnosé dia

Sygnal zadawania Fidkose znam anu dynam. sts)

po regulatorze pelnympobyclaiemu

stromosci {obrimin)

N 5.01 Hz
Znamionowe Cze
napiecie silnika V wyjéciowa Hz
+ Czestotliwosé nosna

Wspélczynnik Estymowana

predkosc silnika

Wyb6r trybu wektorowego
0 podwyzszonej stabilnosci

Aktywacj
kompensacji
poslizgu

Liczba par
biegunow

Aktywacja przebiegu

Moc r3xvxl 5.20 | pseudoprostokatnego
Kompensacja wyjsciowa N Skiadowa na wyjsciu napedu

poslizgu czynna pradu
*),

Deaktywacja automatycznej
2Zmiany czestotliwosci
nosnej napedu

Procentowa

e Wartos¢
warto$¢

skuteczna

skiadowe]
czynne] pradu P;‘}g”
Prad
regulatora napiecia
®
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Bezpieczen- | Informacije o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Menu 0 Praca z | Parametry Diagnosyka [BIelsEVieIWEY Standard
stwo napedzie napedu | elektryczne | mienie silnikiem| wyzsze gnosy! informacje uL
CL> Zamknieta petla sprzazenia zwrotnego
Czestotliwo$¢
wyjéciowa
" @
Dane kontroli strumienia
Znamionowy prad
silnika A VP
Liczba par biegunow
Rezystancja stojana
Indukcyjnos¢
stojana (Ls)
Sygnat z enkodera/ VT> tryb wektorowy
a rezolwera Znamionowa Kat potozenia
Predkos¢ Sani IWOSE ieni Konwersja
silnika 3.02 J‘ 0 potozeniu > czestotliwos¢ Hz strumienia > zadawanlia 5
Predkosc znam. silnika
przy petnym obciazeniu
(obr/min)
h
Znamionowe napiecie
silnika V'
Wspdtczynnik mocy
Indukcyjno$¢
stojana (Ls)
Punkt nasycenia nr 1
529 | gimika )
Punkt nasycenia nr 2
530 | siinka
Sygnat po wyjsciu
z regulatora
predkosci PID SV> tryb serwo
Kat fazowy
3.04 enkodera
Wartosci Warto$¢
pradow strumienia
v
Regulator pradowy
<
Menu 4
Ograniczenia pradowe
Tryb automatycznego strojenia Detekcja przeciazenia " Sprzezenie zwrotne pradowe
Napiecie forsowania Czlony petli pradowej
. . L Stata czasowa filtru pradu
Aktywacja wysokiej stabilnosci
regulatora pradu
Zadawanie momentu
Wzmochnienie regulatora napigcia
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Czestotliwo$¢ nosna

Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Praca z | Parametry | .. DIl EVioIWEY Standard
. - MenuO | _. " . Diagnosyka -
stwo napedzie | napedu | elektryczne | mienie silnikiem | wyzsze informacje uL
Napiecie DC
w obwodzie
posredniczacym napedu
Napieciowy sygnat zadajacy
A
Modulator

Deaktywacja automatycznej
zmiany czgstotliwosci nosnej
napedu

Dane kontroli strumienia
Znamionowe napiecie silnika V

Redukcja wzmocnienia regulatora pola

Wybér ch-ki dynamicznej U/f

Automatyczna detekcja predkosci
znamionowej silnika

Sv>

Aktywacja pracy napedu w trybie serwo
z duza predkoscia.

Napiecie wyjsciowe

Moc wyjsciowa (kW)

s magnesujacy
(A)

Sktadowa
czynna
pradu (A)
4.02 4.01 )«
Warto$é
skuteczna
pradu

()
Prad
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[DleleE (TR Standard
informacje uL

Praca z
silnikiem

Urucho-
mienie

Parametry
wyzsze

Bezpieczen-
stwo

Informacje o
napedzie

Instalacja
napedu

Podtaczenie

elektryczne Menu 0

Diagnosyka

Menu 6: Funkcje wielozadaniowe

Aktywacja dziatania

stowa kontrolnego [ 643

Konfiguracja logiki
Start / Stop
(przyporzadkowanie wejs¢)

Stowo kontrolne

Start w prawo

Jog w prawo

yE 2

Start w lewo

Aktywacja napedu

632 }
6.32
W prawo / w lewo
Menu 8

Przetacznik cyfrowy

Wyboér trybu
zatrzymania

Wybér rodzaju reakcji
napedu na zanik
zasilania sieciowego

6.33
Start

Jog w lewo
6.37

427[4)

1

Nie stop
6.39

Utrzymywanie

6.08 predkosci zerowej

Wskazanie
aktywacji zadania

12" Wskazanie wyboru

[e0s ] rs‘izsilnik

L2 0

Aktywacja elektroniki
napedu

@

Zmniejszenie czasu przetaczen wejscia cyfrowego:Start w prawo

Zmniejszenie czasu przelaczen wejscia cyfrowego: W prawo / w lewo

——ih

6.35

6.36

Aktywacja funkji
Zatizaskiwania sygnalow

I
In

®
@
Wskazanie wybranego @

rodzaju zadawania

Pri49=4

Stan logiczny 1

@ :

Aktywacja przycisku
Stop na
panelu sterujacym

Aktywacja przycisku
prawo/lewo na
panelu sterujacym

Czas pracy napedu
od momentu

praca,

OL> Otwarta petla sprzezenia
zwrotnego

Poziom pradu
hamowania DC

kierunku w lewo

Wskazanie
wyboru JOG

Aktywacja
przeksztaltnika

VT>

Czas hamowania
pradem stalym

5

6.20

Funkcje wykorzystujace
zegar napedu

Koszt 1 kWh energii
elektrycznej

zasilania

Czas pracy napedu

Moc wyjsciowa (kW)

Napiecie DC w obwodzie
posredniczacym napedu

6.2

Kasowanie licznika energii

Czas pomigdzy przegladami
maszyny

Wymagany przeglad
maszyny / przeglad
dokonany

Wybér zegara dla
przechowywanego w

pamigci stanu awaryjnego

Kontrola napigcia zasilania

& &b

&

Menu 2
Aktywacja stromosci

Menu 3
Zadawanie z
pominigciem
stromosci

Licznik zuzytej
przez naped
energii

Koszty zuzytej
energii

Czas do nastepnego
przegladu maszyny

Wskaznik aktualnego
2zréda zasilania
napedu (zasilanie
sieciowe lub +48VDC)
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BleleE S Standard

Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Praca z | Parametry | ..
Menu 0 Diagnosyka informacje uL

stwo napedzie | napedu | elektryczne | mienie silnikiem | wyzsze

Menu 7: Wejscia/wyjscia analogowe

Sygnat wejscia
analogowego 1 Adres parametru
Korekcja sygnatu docelowego wejscia

Korekcja sygnatu
analogowego 1 analogowego 1

wejscia analogowego 1 (5/6)

Zadana wartosé

N's E analogowa 1
4 6 @ Skalowanie 1 —-

wejscia
Odwrécenie

analogowego 1

Czas probkowania

sygnatu analogowego 1 sygnatu
Reakcja na zanik analogowego 1
sygnatu pradowego
wejscia

Kalibracja wejsci:
analogowego 1

Sygnat wejscia
analogowego 2 Adres parametru
docelowego wejscia

Korekcja sygnatu analogowego 2
analogowego 2

analogowego 2

Wejscie analogowe 2
Zadana warto$¢

analogowa 2

Skalowanie
wejscia
analogowego 2

Tryb pracy wej$cia analogowego 2

Reakcja na zanik Odwrécenie
sygnatu pradowego sygnatu
wejscia Syanal weidcia analogowego 2
analogowego 3 ar):glogowe:go 3 Adres parametru
docelowego wejscia

Korekcja sygnatu analogowego 3
analogowego 3

Wejscie analogowe 3

Skalowanie
wejscia
analogowego 3

Tryb pracy wejscia analogowego 3

Przyporzadkowanie
Odwrécenie

wyjscia L .
analogowego 1 Parametr zrodtowy dla wyjscia analog. 1 sygnalu
analogowego 3

Czestotliwos¢
wyjsciowa
H.

Wyjscie
analogowe 1

S

] Skalowanie Tryb pracy
Predkos¢ wyjscia wyjscia
silnika analogowego 1 analogowego 1

Parametr zrodtowy dla wyjscia analog. 2
7.22
Sktadowa H Wyjscie
czynna H analogowe 2
pradu |

Skalowanie Tryb pracy
wyjécia wyjscia
analogowego 2 analogowego 2
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Bezpieczen-
stwo

Informacje o
napedzie

Instalacja
napedu

Podtaczenie
elektryczne

Urucho-
mienie

Praca z
silnikiem

Parametry

Menu 0 wyzsze

Diagnosyka

Menu 8: Wejscia/wyjscia cyfrowe

[DleleE (TR Standard
informacje

UL

Wejscie/wyjscie
cyfrowe 1, zacisk 24

Wyhbér logiki

Wyhbor logiki

Wejscie/wyjscie
cyfrowe 3, zacisk 26

Wyhbér logiki

Stan
wejscia/wyjscia
cyfrowego

Konfiguracja
zacisku jako
wyjscie cyfrowe

Stan
wejscia/wyjscia
cyfrowego

Konfiguracja
zacisku jako
wyjécie cyfrowe

Stan
wejscia/wyjscia
cyfrowego

Konfiguracja
zacisku jako
wyjécie cyfrowe

Wyhb6r pomiedzy dwoma
parametrami zrédiowymi/parametrami
docelowymi

Adres parametru
docelowego sygnatu
wejscia/wyjscia
cyfrowego
Odwrdcenie sygnatu
wejscia/wyjscia cyfrowego}

zn

il —
g—

Wyboér pomigdzy dwoma
parametrami zrédiowymi/parametrami
docelowymi

?2?2.2?

ey [S———

6.04 |—>| 8.22 I

Odwrécenie
sygnatu
wejscia/wyjscia
cyfrowego

Wyhboér pomigdzy dwoma

rodiowymilpar

par
docelowymi

I 8.33 I

Adres parametru

Adres parametru

Wskaznik zerowej
predkosci wyjsciowej

do sygnatu
Konfiguracja wejscia/wyjscia
logiki cyfrowego
Start / Stop

Start

a— docelowego sygnatu
Konfiguracja H wejécia/wyjécia
T logiki ' cyfrowego

Odwrocenie Start / Stop 1

sygnatu H

wejsciaiwyjscia [ TTmTTEEmS ] H

cyfrowego i '
! i

W prawo
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Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Praca z | Parametry | .. DIl EVioIWEY Standard
. - MenuO | _. " . Diagnosyka -
stwo napedzie | napedu | elektryczne | mienie silnikiem | wyzsze informacje uL
Stan wejscia Odwrdcenie sygnatu Adres parametru docelowego

»

Wskaznik
poprawnosci
pracy napedu

S

sygnatu wejscia cyfrowego

Wejscie
cyfrowe 4, zacisk 27

829 }

cyfrowego wejscia cyfrowego
[81a] [[604 —»] 824 ]
1

Konfiguracja

logiki

—
Wyhbér logiki

Wytacznik automatycznego
przyporzadkowania
funkcji dla zaciskoéw 28 i 29

Wybér sygnatu
zadawania

Start / Stop

Start w lewo

(18—l
&+

Wejscie
cyfrowe 5, zacisk 28

L\ 520 1

Stan wejscia
cyfrowego

Odwrdcenie sygnatu
wejscia cyfrowego

8 [ - 1829 I
Wyhbér logiki

Stan wejscia

cyfrowego

Wejscie
cyfrowe 6, zacisk 29

Odwrdcenie sygnatu
wejscia cyfrowego

—
1 8.29 I
Wyhbér logiki

Adres parametru
Zrédtowego stanu

wyjscia 24V Odwrécenie

Wskazanie
gotowosci napedu

do pracy
810 |

Aktywacja napedu

Tryb blokowania
napedu

Odwrdcenie sygnatu

Adres parametru N
wyjsc

zrédiowego stanu
wyjscia
przekaznikowego

sygnatu

wyjécia cyfrowego 24V Stan wyjscia 24V
‘8.08

Adres parametru docelowego
sygnatu wejscia cyfrowego

Wyboér zadania
analog. nr 2

Adres parametru docelowego
sygnatu wejscia cyfrowego

Jog w prawo

Wskaznik blokady

na skutek warunkéw zewnetrznych
,._»._._- b}.

Naped aktywny

0 przekaznika

Stan wyjscia
przekaznikowego

ov
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Bezpieczen- | Informacje o
stwo napedzie

Instalacja | Podtaczenie | Urucho-
napedu | elektryczne | mienie

Praca z | Parametry [BIelsEVieIWEY Standard

Menu 0 silnikiem| wyzsze Diagnosyka informacje uL

Menu 9: Programowalna logika, motopotencjometr, sumowanie

Jeden z parametréw
bitowych

Jeden z parametrow
bitowych

Jeden z parametréw
bitowych

Jeden z parametrow
bitowych

Odwrécenie
sygnatu

dla sygnatu

Odwrécenie
sygnatu

Parametr zrédiowy

wejéciowego nr 1
funkciji logicznej 1

Warto$¢ wyjsciowa

funkgii logi j1 P;
Odwrdcenie sygnatu unkell ogicznel dgézllz\?vt;
wyjécia funkcji "
logicznej 1 sygnatu

wyjéciowego
funkciji
logicznej 1

Parametr zrédtowy dla sygnatu
wejsciowego nr 2 funkcji logicznej 1

Odwrécenie

dla sygnatu

Odwrécenie
sygnatu

Parametr zrédiowy

wejéciowego nr 1
funkcii logicznej 2

sygnatu

b" Opbznienie sygnatu
na wyjsciu funkcji logicznej 1

Wartos¢ wyjsciowa

funkciji logicznej 2 Parametr
docelowy
sygnatu
wyjéciowego
funkcji
logicznej 2

Odwrocenie sygnatu
wyjécia funkcji
logicznej 2

Parametr zrédiowy dla sygnatu
wejsciowego nr 2 funkcji logicznej 2

Opdznienie sygnatu
na wyjéciu funkciji logicznej 2
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Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Menu 0 Praca z | Parametry Diagnosyka DIl EVioIWEY Standard
stwo napedzie | napedu | elektryczne | mienie silnikiem zsz€ gnosy informacje UL
€ € j
Czas osiagniecia Wybor pracy ~ Wskaznik poziomu
wartosci maksymalnej bipolame; nastawy Adres parametru
przez motopotencjometr motopotencjometru  motopotencjometru docelowego sygnatu

z motopotencjometru

9.23
Zwigkszanie
sygnatu z
motopotencjometru v '

[o26 F——r

924 |
1 9.24
Skalowanie syganatu
motopotencjometru

Zmniejszanie b
sygnatu z
motopotencjometru

9.21 Tryb pracy motopotencjometru

po zatgczeniu zasilania napedu
Zerowanie

wartoci motopotencjometru

Wyjéciowa
” suma Adres parametru
Wartosé dodana binarna docelowego wartosci

do sumy binarnej

sumy binarnej

Suma binarna -
bit pierwszy

[ 930 H
Suma binarna - _m
bit drugi

(mnoznik razy dwa)

[oa |—>—

Suma binarna -
bit trzeci
(mnoznik razy cztery)
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Bezpieczen- | Informacije o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Praca z | Parametry [BIelsEVieIWEY Standard

stwo napedzie napedu | elektryczne | mienie silnikiem| wyzsze

Menu 0 Diagnosyka

Menu 10: Status napedu oraz stany awarii

informacje

UL

Parametr
10.01 | Wskaznik poprawnosci pracy napedu
10.02 | Wskaznik pracy napedu
10.03 | Wskaznik zerowej predkosci wyjsciowej napedu
10.04 | Predkos¢ < predkosci minimalnej
10.05 |Predkos¢ < predkosci zadanej
10.06 | Predkos¢ = predkosci zadanej
10.07 | Predkos$¢ > predkosci zadanej
10.08 | Wskaznik pracy przy petnym obcigzeniu
10.09 | Wskaznik pracy w trakcie funkcjonowania ograniczenia pradowego
10.10 | Wskaznik zwrotu energii z silnika do napedu
10.11 | Wskaznik aktywnosci procesu oddawania energii do rezystora hamowania
10.12 | Wskaznik ostrzegajacy o zbyt intensywnym zwrocie energii do rezystora
10.13 | Wskaznik aktualnie zadanego kierunku wirowania
10.14 | Wskaznik aktualnego kierunku wirowania
10.15 | Wskaznik zaniku zasilania napedu
10.16 | Wskaznik wystapienia podnapiecia w obwodzie DC napedu
10.17 | Sygnalizacja przeciazenia
10.18 | Wskaznik przekroczenia temperatury mostka mocy napedu
10.19 Ostrzezenie o wystapieniu zbyt intensywnego zwrotu energii do rezystora hamow. lub o przeciazeniu lub o
przekroczeniu temp. mostka mocy napedu
10.20 | Ostatni stan awaryjny jaki wystapit
10.21 | Przed ostatni stan awaryjny
10.22 | Trzeci od konca stan awaryjny
10.23 | Czwarty od konca stan awaryjny
10.24 | Piagty od konca stan awaryjny
10.25 | Szosty od konca stan awaryjny
10.26 | Siédmy od korica stan awaryjny
10.27 | Osmy od konca stan awaryjny
10.28 | Dziewiaty od konca stan awaryjny
10.29 | Dziesiaty od konca stan awaryjny
10.30 | Czas maksymalnego obcigzenia rezystora hamowania
10.31 | Przerwa pomiedzy cyklami intensywego hamowania
10.32 | Wskaznik blokady na skutek warunkéw zewnetrznych
10.33 | Reset napedu
10.34 | Liczba dopuszczalnych automatycznych resetéw napedu
10.35 | Opdznienie automatycznego resetowania po wystgpieniu stanu awaryjnego
10.36 | Tryb reakcji wskaznika poprawnos$ci pracy napedu na stan awaryjny
10.37 | Reakcja napedu na stan awaryjny
10.38 | Stany awaryjne definiowane przez uzytkownika
10.39 | Bufor stanu nagrzania rezystora hamowania
10.40 | Stowo statusu napedu
10.41 | Data wystgpienia ostatniego stanu awaryjnego: lat.dni
10.42 | Czas wystapienia ostatniego stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.43 | Czas wystapienia przedostatniego stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.44 | Czas wystapienia trzeciego od konca stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.45 | Czas wystgpienia czwartego od konca stanu awaryjnego: godziny.minut
10.46 | Czas wystapienia pigtego od konca stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.47 | Czas wystapienia széstego od korca stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.48 | Czas wystgpienia si6dmego od korica stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.49 | Czas wystapienia 6smego od konca stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.50 | Czas wystapienia dziewigtego od konca stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.51 | Czas wystapienia dziesigtego od konca stanu awaryjnego: godziny.minuty
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Menu 11: Nastawy ogdélne napedu

Parametr

11.01

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.11 w Menu 0

11.02

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.12 w Menu 0

11.03

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.13 w Menu 0

11.04

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.14 w Menu 0

11.05

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.15 w Menu 0

11.06

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.16 w Menu O

11.07

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.17 w Menu 0

11.08

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.18 w Menu 0

11.09

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.19 w Menu 0

11.10

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.20 w Menu 0

11.11

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.21 w Menu 0

11.12

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.22 w Menu 0

11.13

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.23 w Menu 0

11.14

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.24 w Menu 0

11.15

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.25 w Menu 0

11.16

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.26 w Menu 0

11.17

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.27 w Menu 0

11.18

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.28 w Menu 0

11.19

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.29 w Menu 0

11.20

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.30 w Menu 0

11.21

Wspétczynnik skalowania wyswietlanego parametru

11.22

Wyb6r parametru z Menu 0 wyswietlanego po zataczeniu napedu

11.23

Adres napedu w komunikacji szeregowej

0.37}

11.24

Standard protokotu transmisji

{0.35}

11.25

Predkos$é transmisji danych

{0.36}

11.26

Minimalny czas op6znienia dla transmisji szeregowej

11.28

Identyfikacja niestandardowego wykonania napgdu

11.29

Wersja oprogramowania napedu

{0.50}

11.30

Kod ochrony parametréw

0.34}

11.31

Wybor trybu sterowania napedem

{0.48}

11.32

Prad znamionowy napedu (dla napedu o podwyzszonej przecigzalnosci)

0.32}

11.33

Napigcie znamionowe napedu

0.31}

11.34

Odmiana wersji oprogramowania napedu

11.35

llo$¢ modutéw w napedzie wielomodutowym (duzej mocy)

11.36

Nr ostatniego bloku transferowanego ze SMARTCARD

0.29}

11.37

Nr identyfikujacy blok danych na karcie SMARTCARD

11.38

Rodzaj danych w bloku na karcie SMARTCARD

11.39

Nr wersji bloku danych na karcie SMARTCARD

11.40

Suma kontrolna danych na karcie SMARTCARD

1141

Nastawa zwtoki czasowej dla powrotu wys$wietlacza napedu po edycji
parametru do trybu wy$wietlania statusu

11.42

Kopiowanie parametréw z/do SMARTCARD

{0.30}

11.43

Przywrécenie dla parametréw napedu nastaw fabrycznych

11.44

Poziom dostepu

{0.49}

11.45

Wybér drugiego zestawu parametréw silnika

11.46

Nr zestawu nastaw fabrycznych przywréconych ostatnio

11.47

Aktywacja prostego programu z wewnetrznego PLC napgdu

11.48

Status prostego programu z wewnetrznego PLC napedu

11.49

Licznik wgrywanych programéw do wewn. PLC napedu

11.50

Zmierzony maksymalny czas wykonania jednej petli programu w
wewnetrznym PLC napedu

11.51

Wskaznik wykonania pierwszej petli programu w wewn. PLC napedu
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Menu 12: Wykrywanie wartosci progowych, przetworniki sygnatow,
sterowanie hamulcem

Blok nr 1 wykrywania predkosci progowej

Adres parametru
docelowego bloku nr 1
Wskaznik  wykrywania wartosci
wykrywania  progowych

wartosci
progowej nr 1 12.07

Poziom wartosci
progowej 1

??.?2?

Y

Parametr zrodtowy Szerokos¢ histerezy Inwersja sygnatu
dla bloku nr 1 dla wartosci wyjéciowego z bloku
wykrywania wartosci  progowej nr 1 nr 1 wykrywania
progowych warto$ci progowych

Blok nr 2 wykrywania predkosci progowej

Adres parametru
docelowego bloku nr 2
Wskaznik  wykrywania wartosci
wykrywania  progowych

wartosci
progowej nr 2 12.27

Poziom wartosci
progowej 2

??.?2?

Y

Parametr zrodtowy Szeroko$¢ histerezy Inwersja sygnatu
dla bloku nr 2 dla wartosci wyjsciowego z bloku
wykrywania wartosci  progowej nr 2 nr 2 wykrywania
progowych wartosci progowych
| |
1 1
L\ ——
1 1
. ' ' Histereza
Poziom | 1
wartosci L \
progowej L[/~ v T T T N
1 1 A - t
1 1 -
1 1
1 1
Sygnat wyjsciowy z
bloku wykrywania
predkosci progowej -
>t
108 Unidrive SP - Podrecznik uzytkownika - podstawy

www.acontrol.com.pl Wydanie: 2



stwo napedzie | napedu | elektryczne | mienie silnikiem | wyzsze

Bezpieczen- |Informacje o | Instalacja | Podtaczenie | Urucho- Praca z | Parametry | . DIl EVioWEY Standard
Menu 0 Diagnosyka informacje
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Przetwornik sygnatéw nr 1

Skalowanie sygnatu

zrédtowego nr 1 Sygnat wyjsciowy
wchodzqc_ego do ) z przetwornika
przetwornika sygnatéw nr 1 sygnatéw nr 1

R Tryb pracy i

516 twornika H

Parametr zrédtowy 12.10 | PEeMO H

08 | nr1dla przetwornika I—I sygnatéw nr 1 H
sygnatow nr 1 A H
Parametr sterujacy !

12.15 '

P» przetwornikiem i

sygnatéw nr 1 '

zrédtowego nr 2 wchodzacego
do przetwornika sygnatéw nr 1

Parametr zrédtowy nr 2
dla przetwornika sygnatéw nr 1

H )

H 1

H 1
22,27 |—0t | Skalowanie sygnatu

1

1

1

Adres parametru
docelowego dla
sygnatu wyjéciowego
z przetwornika
sygnatéw nr 1

Przetwornik sygnatéw nr 2

Skalowanie sygnatu

zrodtowego nr 1 Sygnat wyjsciowy
wchodzqc_ego do ) z przetwornika
przetwornika sygnatow nr 2 sygnatéw nr 2

Tryb pracy

L > rzetwornika
Parametr zrodtowy 12.30 P 5
.28 | nr 1 dla przetwornika sygnatow nr 2

sygnaldw nr 2 12.35 | Parametr sterujacy
przetwornikiem

sygnatow nr 2

A 4

zrédtowego nr 2 wchodzacego

)
1
H 1
= Skalowanie sygnatu
1
i do przetwornika sygnatéw nr 2

Parametr zrédtowy nr 2
dla przetwornika
sygnatéw nr 2

Adres parametru
docelowego dla
sygnatu wyjéciowego
z przetwornika
sygnatoéw nr 2
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OL> Sterowanie hamulcem (otwarta petla)

Wypadkowy prad silnika
na wyjsciu z napedu
w kazdej fazie

Wskaznik pracy
napedu

Poziom pradu,
przy ktrym nastepuje
zwolnienie hamuica

Zwioka czasowa w
rozbiegu po
zwolnieniu hamuica
Minimalny poziom pradu plynacego
przez silnik potrzebny do aktywacji
funkcji sterowania hamulcem

Wstrzymanie
stromosci na
okreslonym
poziomie

e

Wskaznik zwolnienia
hamulca silnika

Czestotliwosé
wyjsciowa Hz

Reset

Czestotliwosc, przy
ktorej nastepuje
zwolnienie hamulca

PRZEKAZNIK

i przyporzadkowanie

Al Zwioka czasowa w
wyjs¢ napedu 4

rozbiegu przed
Wejscie cyfrowe 125 zwolnieniem hamulca
Odwrocenie sygnatu
wejcialwyjscia cyfrowego
Adres parametru docelowego
sygnalu wejscialwyjscia
cyfrowego

Wybér pomiedzy dwoma
parametrami zrodiowymi/
parametrami docelowymi

Czestotiiwosé/predkosc,
przy ktdrej nastepuje
zalaczenie hamulca

Wskazanie
aktywacji
zadania

Adres parametru zrédowego
stanu wyjécia przekaznikowego

<
Wejscie | = | wyiscie
g
$
Reset | §
g
£

Jezeli wejécie Reset = 1
to Wyjscie = 0

Jezeli wejscie Reset =0 i
Wejscie =1 to Wyjécie = 1

OL> Etapy sterowania hamulcem - otwarta petla

Pri2.45
Czestotliwosé,
Pri2.44 przy kiorej
Czgstotliwosé, nastepuje

rzy
ktérej nastepuje zalaczenie
zwolnienie hamulca \_hamuica
Pr 5.01 Czestotliwosé

t wyijsciowa Hz

Pri12.42 Pr 4.01 Wypadkowy prad silnika
Poziom pradu, na wyjsciu z napedu (A)
przy ktérym
nastepuje
zwolnienie Pr 10.02 Wskaznik pracy
hamulca napedu

Pr 1.11 Wskazanie aktywacji
zadania

Pr 12.40 Wskaznik zwolnienia
hamulca

Pr 2.03 Wstrzymanie stromosci
na okreslonym poziomie

b
Pri12.46 Pri12.47

1. Oczekiwanie (podczas rozbiegu) na odpowiednia czestotliwosc i poziom pradu, przy ktdrym nastepuje zwolnienie hamulca
2. Zwioka czasowa przed zwolnieniem hamulca

3. Zwloka czasowa po zwolnieniu hamulca

4.0 (podczas na ¢, przy ktorej nastepuje zalaczenie hamuica

5. Oczekiwanie na uzyskanie na wyjsciu napedu czestotiwosci rownej 0

6. Zwloka czasowa = 1s. przejécia napedu w tryb STOP po uzyskaniu czestotiwosci = OHz (Pr 6.01=1, 2 lub 3)
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CL> Sterowanie hamulcem (zamknieta petla)

Aktywacja kontrolera
pozycji w czasie gdy
Wskaznik pracy hamulec jest zwolniony

Zwioka czasowa w
rozbiegu po

zwolnieniu hamulca

Tryb pracy regulatora
pozycjonowania

Strumien silnika
7/8 x znamionowy
strumien silnika
Poziom pradu,
przy ktorym nastepuje
2wolnienie hamulca

Wstrzymanie stromosci
na okreslonym poziomie

Wskaznik zwolnienia
1240 hamuica silnika
12.48

Wyjscie

PRZEKAZNIK

Minimalny poziom pradu plynacego
przez silnik potrzebny do aktywacji

funkcji sterowania hamulcem Wskaimkdpfﬁcv B — Utrzymywanie
napedu 6.08 é
—~ [ 6.08 | predkosci zerowej
Wskazanie i Aktywacja funkcji
aktywacji i sterowania Pr12.48
i Zwioka czasowa
zadania L 1.11 j hamulcem 0 zalaczeniu hamuica
i i przyporzadkowanie Po zaka(
: wyj$¢ napedu
4 Wise nape
Wejscie cyfrowe T25
Odwrécenie sygnalu
Predkos¢ wejdcialwyjécia cyfrowego
silnika Adres parametru docelowego
sygnalu wejscia/wyjscia

cyfrowego

Pr12.46 Wyb6r pomiedzy dwoma
Zwioka czasowa przed parametrami zrodiowymi/
zalaczeniem hamulca parametrami docelowymi

Wyjscie przekaznikowe
Odwrocenie sygnatu
wyjSciowego przekaznika
Adres parametru Zrédiowego
stanu wyjécia przekaznikowego

Czestotliwosé/predkost,
przy ktdrej nastepuje zalaczenie hamulca

CL> Etapy sterowania hamulcem - zamknieta petla

Pr12.45

Czestotliwos¢,

przy ktérej

nastepuje

Ea!qczleme Pr 5.01 Czestotliwosé

N hamulca wyjsciowa Hz
Pr 4.01 Wypadkowy prad silnika
na wyjsciu z napedu (A)
Pr 10.02 Wskaznik pracy
napedu
Pr 1.11 Wskazanie aktywacji
zadania
Pr 12.40 Wskaznik zwolnienia
hamulca
Pr 2.03 Wstrzymanie stromosci
na okreslonym poziomie
Pr 13.10 Tryb pracy
kontrolera pozycji
Pr 6.08 Utrzymywanie
predkosci zerowej
i Lo
1 2 131 415
> b
Pr12.47 Pr12.46 Pri12.48

1. Oczekiwanie na odpowiednig warto$¢ strumienia silnika (tylko dla pracy w zamknietej petli)
2. Zwioka czasowa w rozbiegu po zwolnieniu hamulca

3. Oczekiwanie na predkos¢, przy ktorej nastgpuje proces zataczania hamulca

4. Zwloka czasowa przed zataczeniem hamulca

5. Zwloka czasowa po zataczeniu hamulca
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Menu 13: Kontrola potozenia watu
OL> Otwarta petla sprzazenia zwrotnego

Zmiana znaku sygnalu Aktywacja korekty
korekty potozenia potozenia zadanego »
zadanego z dodatkowego Zrodta z dodatkowego Zrodta
Sygnat zadawania pozycji Korekta polozenia l:la':IlS
zadanego z
dodatkowego zrodta
Licznik _ Pozycja
obrotow  Pozycja - dokladna _L_m{
Enkoder ¢3.283.20% 3.30 N Wybor zrédia
sygnatu
zadawania o
pozycji Odwrdcenie sygnatu
zadawania pozycji
Siot 1 @@@ 13.06 Mnoznik/
dzielnik
du
A pozycii sygna
Slot2 @@ 16.06 iy j‘ +
B 1
slot 3 Kasowanie
uchybu | 1316
] IEXCH
Wewnetrzny,
zadajnik
pozycji j‘
Pominiecie
wewnetrznego
zadajnika pozycji Odiaczenie
wewnetrznego
zadajnika pozycji
Sygnal sprzezenia zwrotnego
pozycji
Licznik _ Pozycja
obrotéw  Pozycja  dokiadna Wyb6r zrodta
sygnalu sprzezenia
Enkoder ¢3.28%3.20% 3.30 zwrotnego pozycji
s @@@
A pozycii
Slot 2 4!1::"!&:?‘!1: >
s @@@
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Wskazanie
i;ﬁ:{rféljlwcscl Wskazanie zadania Sygnat zadawania
<\ przed ustaleniem stromosci po regulatorze stromosci
1.01
Menu 2
Stromosci
sygnatow
Zadanie w prawo Wybér zadania
2 kontrolera potozenia < 139 z kontrolera polozenia
Tryb pracy regulatora i
pozycjonowania

Petla

pozycjonowania

nieaktywna

+®
Uchyb petli pozycjonowania Czlon P.
regulatora pozycji
- ey

Licznik Pozycja Pozycja
obrotow doktadna

&N\

13.12

Ograniczenie predkosci
korekty pozycjonowania
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CL> Zamknieta petla sprzazenia zwrotnego

Zmiana znaku sygnatu Aktywacja korekty

korekty polozenia polozenia zadanego
zadanego z dodatkowego rodia 2 dodatkowego zrédia
Sygnal zadawania pozyci Korekta polozenia 13.18
zadanego z
dodatkowego zrédia

Licznik Pozycja
obrotow Pozycja dokladna

Enkoder (328X 3.20% 3.30 Wybor zrodia

Odwrécenie sygnalu

zadawania pozycji
; dzielnik
A pozyci i sygnatu
Slot 2 16.06, [y
b’ 1
Slot 3 Kasowanie
uchybu
pozyci
Wewnetrzny,
zadajnik
pozycji

Pominigcie

wewnetznego
zadajnika pozycji Odiaczenie
wewnetrznego
zadajnika pozycii

Sygnat sprzezenia zwrotnego

pozycji
Licznik Pozycia
obrotow Pozycja  dokladna Wybér zrédia
sygnalu sprzezenia
Enkoder (328320 3.30 Zwrotnego pozycji

\4

A pozycji _ ® -

Zadana pozycja [ 13.13

Wiecej informacji mozna znalez¢ w Rozdziale Tryby pozycjonowania w Podreczniku
Uzytkownika - Wersja rozszerzona (Unidrive SP User Guide) dostepnym na stronach
www.controltechniques.com.
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Wskazanie Wskazanie zadania Sygnat zadawania
czestotliwo: przed ustaleniem stromosci po regulatorze stromosci
zadane] [ ez |
1.03 Slromo§cw 2.01
i [_sygnaion_| omatecany
t zadania
Zadanie w prawo sygnat z
z kontrolera polozenia @ A predkosci
Wyb6r zadania
z kontrolera potozenia
Tryb pracy regulatora
Pozycionowania
13.10=
1~-6 >
Petla Aktywacja
pozycionowania  peadanania
nieaktywna stromosci N
Sygnat zadawania
z pominigciem stromosci
Utrzymywanie
predkosci zerowej
Uchyb petli pozycjonowania Czlon P
regulatora pozycji
13.03, 13.09

Licznk Pozycja Pozycja
obrotow dokiadna

Wymagana tolerancja
polozenia walu

Potwierdzenie
osiagnietej pozycii

T

Ograniczenie predkosci
korekty pozycjonowania
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Menu 14: Regulator PID

Gtléwne zrédio
sygnatu zadajacego

Poziom sygnatu
zadajacego do
PID z giéwnego zrédta

14.19 >

Parametr zrédtowy
sygnatu zadawania

Odwrécenie wartosci
dla regulatora PID

sygnatu zadajnika
regulatora PID

PID ref

PID-Regler: Sollwert Ograniczenie stromosci Wartos¢
sygnatu zadawania uchybu PID
regulatora PID "

1
p o
Odwrécenie wartosci

sygnatu sprzezenia
zwrotnego regulatora PID

14.20

\ 4

Parametr zrédiowy sygnatu
sprzezenia zwrotnego
regulatora PID

Poziom sygnatu
sprzezenia
zwrotnego PID

14.21

Aktywacja
regulatora PID -14.08

Wskaznik

poprawnosci 10.01 —@ >

pracy napedu
EgiEc:il\J(
4

Stan

14.09 I _______ Zrédio odiaczone

Dodatkowe Zrédio
aktywaciji regulatora PID
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Aktywacja funkgji utrzymania
wartosci przez czton catkujacy PID

Wspéitczynnik
wzmocnienia
czlonu
proporcjonalnego
regulatora PID

Wspéitczynnik
wzmocnienia
czlonu
catkujacego
regulatora PID

Wsp6tczynnik
wzmocnienia
czionu
rézniczkujacego
regulatora PID

Wartos$¢ sygnatu
na wyjsciu
regulatora PID

Goérny prég ograniczajacy
sygnat wyjsciowy
regulatora PID

Dolny prég ograniczajacy
sygnat wyjsciowy
regulatora PID

Aktywacja ograniczenia
symetrycznego sygnatu
wyjéciowego PID

Wspbtczynnik
skalowania sygnatu
wyjéciowego regulatora PID

Adres parametru
docelowego sygnatu
wyjéciowego regulatora PID *

* Regulator PID jest aktywny jezeli do Pr 14.16 zostat wprowadzony numer odpowiedniego
parametru adresowego (nie moze to by¢ Pr xx.00).
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Menus 15, 16 & 17: Konfiguracja modutéw SM (Solution Modules)
Parametery wspolne dla wszystkich modutéw SM.
Wiecej informacji na temat parametréw danego modutu mozna znalez¢é w
podrecznikach dla danego modutu SM dostepnych na stronach
www.controltechniques.com.
Parametr
x.01 Numer identyfikujacy modut SM
%50 Kod stanu awaryjnego dotyczacego
modutu SM
Pr x.01 Modut
0 Modut SM nie zostat wtozony do slotu

101 SM-Resolver

102 SM-Universal Encoder Plus

104 SM-Encoder Plus

201 SM-1/O Plus

203 SM-I/O Timer

204 SM-1/0 PELV

205 SM-1/O 24V Protected

206 SM-1/0120V

207 SM-1/O Lite

208 SM-1/0 32

301 SM-Applications

302 SM-Applications Lite

303 SM-EZMotion

304 SM-Applications Plus

401 SM-LON

403 SM-PROFIBUS-DP

404 SM-INTERBUS

406 SM-CAN

407 SM-DeviceNet

408 SM-CANopen

409 SM-SERCOS

410 SM-Ethernet

501 SM-SLM
Menu 18, 19 & 20: Menu aplikacyjne 1,21 3

Parametr
18.01 (1) Parametr aplikacyjny do zapisu/odczytu (liczba catkowita) automatycznie zapisywany
19.01 (2) przy zaniku zasilania

18.02 - 18.10 (1)
19.02 - 19.10 (2)

Parametr aplikacyjny tylko do odczytu (liczba catkowita)

18.11 - 18.30 (1)
19.11 - 19.30 (2)
20.01 - 20.20 (3)

Parametr aplikacyjny do zapisu/odczytu (liczba catkowita)

18.31 - 18.50 (1)
19.31 - 19.50 (2)

Parametr aplikacyjny bitowy do zapisu/odczytu (liczba catkowita)

20.21 - 20.40 (3)

Parametr aplikacyjny do zapisu/odczytu (liczba catkowita 32 bity)
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Menu 21: Parametry dotyczace silnika nr 2

Parametr
21.01| Prog maks. czest. lub predk. {0.02}
21.02| Pr6g min. czest. lub predk. {0.01}
21.03| Wybor sygnatu zadawania {0.05}
21.04 | Stromos¢ przyspieszania {0.03}
21.05 | Stromo$¢ hamowania {0.04}
21.06 | Znamionowa czestotliwo$¢ {0.47}
21.07 | Znamionowy prad silnika {0.46}
21.08 | Predko$¢ znamionowa silnika przy petnym obcigzeniu (obr/min) {0.45}
21.09 | Napigcia znamionowe silnika {0.44}
21.10 | Wspdtczynnik mocy {0.43}
21.11 | Liczba par biegunéw {0.42}
21.12 | Rezystancja stojana
21.13 | Napigcie wstepne silnika
21.14 | Indukcyjnos¢ dla stanu dynamicznego (SLg)
21.15| Wskaznik pracy z zestawem parametréw drugiego silnika
21.16 | Stata czasowa nagrzewania silnika {0.45}
21.17| Czion proporcjonalny regulatora predkosci (Kp) {0.07}
21.18| Czion catkujacy regulatora predkosci (Ki) {0.08}
21.19| Czion rézniczkujacy petli predkosci (Kd) {0.09}
21.20 | Kat fazowy enkodera {0.43}
21.21| Wybor zrédta sygnatu sprzezenia zwrotnego
21.22 | Wzmocnienie cztonu proporcjonalnego regulatora pradowego {0.38}
21.23 | Wzmocnienie cztonu catkujacego regulatora pradowego {0.39}
21.24 | Indukcyjnos¢ stojana (Lg)
21.25| Punkt nasycenia nr 1 silnika
21.26 | Punkt nasycenia nr 2 silnika
21.27 | Ograniczenie pradowe
21.28 | Ograniczenie pradu przy pracy ze zwrotem energii do sieci zasilajacej
21.29 | Symetryczne ograniczenie pradowe {0.06}
21.30 | Wspdtczynnik Kg (napigcie silnika/10000br/min)
21.31 | Skok dla silnika liniowego

Menu 22: Dodatkowe przyporzadkowania parametrow w Menu 0

Parametr

22.01

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.31

22.02

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.32

22.03

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.33

22.04

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.34

22.05

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.35

22.06

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.36

22.07

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.37

22.10

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.40

22.11

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.41

22.18

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.48

22.20

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.50

22.21

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.51

2222

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.52

22.23

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.53

22.24

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.54

22.25

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.55

22.26

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.56

22.27

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.57

22.28

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.58

22.29

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.59
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10.15

Karta SMARTCARD

Szczelina do wtozenia SMARTCARD znajduje sie w gérnej czesci napedu pod
zdejmowalnym panelem sterujacym z lewej strony.

Rozmiar 0: Karta powinna by¢ wtozona do szeliny tak aby odstoniety chip na karcie
znajdowat sie po lewej stronie napedu.

Rozmiar 1 do 6: Karta powinna by¢ wiozona do szeliny tak aby odstoniety chip na karcie
znajdowat sie po prawej stronie napedu.

Prosta obstuga karty SMARTCARD

"~ H

Nl Auto
Save

Pr0.30 =Auto + @ | Pr0.30 = boot + @

Karta SMARTCARD posiada 999 miejsc na indywidualne bloki danych. Kazde
indywidualne miejsce od 1 do 499 moze by¢ uzyte do zapisania bloku danych o
pojemnosci odpowiadajacej pojemnosci karty. Napedy Unidrive SP moga
wsp6tpracowac z kartami SMARTCARD o pojemnosci od 4kB do 512kB.

Miejsca na indywidualne bloki danych na karcie SMARTCARD sa uporzadkowane wg
funkcjonalnosci:

Przeznaczenie blokéw danych na karcie SMARTCARD

Nr bloku danych Rodzaj Przyktadowe zastosowanie

1 do 499 Mozliwy zapis i odczyt Zestaw parametrow dla danej aplikacji

500 do 999 Mozliwy tylko odczyt Makra
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Jezeli dane sg transferowane z lub na karte SMARTCARD naped bedzie o tym

informowat w zaleznosci od zastosowanego panelu sterujgcego:

¢ SM-Keypad (LED): Po ostatniej cyfrze gérnej linii wy$wietlacza wskazywana jest
migajaca kropka.

¢ SM-Keypad Plus: Wyswietlacz pokazuje napis ‘CC’ w lewym dolnym rogu

Karta SMARTCARD nie powinna by¢ wyciggana z napedu podczas transferu danych, w
przeciwnym przypadku naped zablokuje sig¢ stanem awaryjnym. Jezeli jednak zaistnieje
taka sytuacja transfer danych powinien zosta¢ powtérzony, a w przypadku przerwy
transferu parametréw do napedu nalezy przywrdéci¢ nastawy fabryczne dla napedu.
Transfer danych

Transfer danych, kasowanie danych oraz ochrona danych na SMARTCARD sg mozliwe
poprzez wprowadzenie odpowiedniego kodu do Pr xx.00, (po wprowadzeniu kodu
nalezy zresetowac naped).

Kody komend dla karty SMARTCARD

Kod

Skutek nastawy

2001

Transfer tych parametréw z napedu, ktérych nastawy réznig sie od nastaw fabrycznych do bloku danych
nr 001

3yyy

Zapis parametréw z EEPROM-u napedu do bloku o numerze yyy na SMARTCARD

4yyy

Zapis tych parametréw z napedu, ktérych nastawy réznig sie od nastaw fabrycznych do bloku o
numerze yyy na SMARTCARD

Syyy

Zapis krotkiego programu z wewnetrznego PLC napedu do bloku o numerze yyy na SMARTCARD

Gyyy

Transfer danych z bloku o numerze yyy na SMARTCARD do napedu

yyy

Skasowanie danych z bloku o numerze yyy na SMARTCARD

8yyy

Poréwnanie parametréw napedu z parametrami bloku o numerze yyy na SMARTCARD

9555

Deaktywacja SMARTCARD znacznika ostrzezenia (software V01.07.00 i pézniejsze)

9666

Aktywacja na SMARTCARD znacznika ostrzezenia (software V01.07.00 i p6zniejsze)

9777

Przywrécenie mozliwosci zapisu na karcie SMARTCARD

9888

Ustawienie karty SMARTCARD tylko na odczyt danych

9999

Skasowanie wszystkich blokéw danych ze SMARTCARD

yyy oznacza numer bloku danych 001 do 999.

Jezeli ustawiono karte tylko na odczyt (9888) to istnieje mozliwos¢ korzystania tylko z

kodéw 6yyy lub 9777
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11

Standard UL

Firma Control Techniques posiada certyfikat UL (Underwriters Laboratories Inc.), jest
oficjalnie zarejestrowana w Swiatowej sieci organizacji UL pod numerem E 171230.
Wiecej informacji na temat standarddw i certyfikatow UL mozna znalez¢ na stronie
www.ul.com.

Wymagania UL dla napedow

Zgodnos¢é z normami

Naped do silnikéw AC spetnia wymagania standardy UL tylko w przypadku gdy

ponizsze wymagania sg spetnione:

¢ Naped zostat zainstalowany w obudowie typu 1 (lub lepszej) tak jak definiuje to
standard UL50

« Instalacje elektryczng napedu wykonano z wykorzystaniem przewodéw
miedzianych klasy 1 60/75°C (140/167°F)

« Temperatura otoczenia podczas pracy napedu nie przekracza 50°C (122°F)

« Momenty dokrecania zacisk6w nie przekraczajg dopuszczalnych momentéw - patrz
Rozdziat 10.2 na stronie 70.

« Jezeli sterowanie napedu jest zasilane z zewnetrznego zrédta zasilania (+24V),
zrédio to musi naleze¢ do klasy 2 wg standardéw UL

Ochrona silnika przed przeciazeniem

Naped zapewnia ochrone silnika przed przeciazeniem. Prog przeciazenia wynosi:
- 150% pradu znamionowego dla pracy napedu w otwartej petli sprzezenia zwrotnego

- 175% pradu znamionowego dla pracy napedu w zamknietej petli sprzezenia
zwrotnego w trybie wektorowym lub w trybie serwo.

W celu zapewnienia prawidtowej pracy ochrony przeciazeniowe;j silnika nalezy
wprowadzi¢ prad znamionowy silnika do Pr 0.46 (lub Pr 5.07) w napedzie. Pr6g ochrony
przecigzeniowej silnika mozna nastawi¢ ponizej wartosci 150% In. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w Podreczniku Uzytkownika - Wersja rozszerzona (Unidrive SP User
Guide) dostepnym na stronach www.controltechniques.com. Naped zapewnia takze
ochrone termiczna silnika. Wiecej informacji na ten temat mozna znalez¢ w Rozdziale
Ochrona termiczna silnika w Podreczniku Uzytkownika - Wersja rozszerzona (Unidrive
SP User Guide).

Ochrona silnika przed nadmierna predkoscia obrotowa

Naped zapewnia ochrone silnika przed nadmierng predkoscig obrotowa. Naped jednak
nie powinien by¢ jedynym stopniem zabezpieczenia przed nadmierng predkoscig
obrotowa. Kompletng ochrone daje jedynie zewnetrzne oddzielne zabezpieczenie.

Zasilanie napedu a standardy UL
Unidrive SP Rozmiar 1 do 6

Zgodnos$é z normami

Naped do silnikéw AC spetnia wymagania standardu UL, tylko w przypadku gdy:
Bezpieczniki

Rozmiar 1 do 3

Na zasilaniu napedu zostaty zastosowane bezpieczniki szybkie zgodnie z wymaganiami
UL .Naped nie spetnia wymagan standardéw UL jezeli na zasilaniu napedu zostaty
zainstalowane zamiast bezpiecznikéw szybkich zabezpieczenia typu MCBs.
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Rozmiar 1 do 3

¢ na zasilaniu napedu zostaty zastosowane bezpieczniki szybkie zgodnie z
wymaganiami UL (klasy CC do 30A oraz klasy J powyzej 30A), np. Bussman
Limitron KTK, Gould Amp-Trap ATM lub réwnowazne. Naped nie spetnia wymagan
standardéw UL jezeli na zasilaniu napedu zostaly zainstalowane zamiast
bezpiecznikéw szybkich zabezpieczenia typu MCBs.

Wiecej informacji ha temat zabezpieczen - patrz Rozdziat 10.1 na stronie 67.

Rozmiar 4 do 6

¢ na zasilaniu napedu zostaly zastosowane bezpieczniki szybkie Ferraz HSJ (klasy
J) zgodnie z wymaganiami UL fuses are used in the AC supply. Naped nie spehia
wymagan standardéw UL jezeli na zasilaniu napgdu zostaly zainstalowane zamiast
bezpiecznikéw szybkich zabezpieczenia typu MCBs.

Wiecej informacji na temat zabezpieczen - patrz Rozdziat 10.1 na stronie 67.

Oprzewodowanie

Rozmiar 1 do 4

¢ W instalacji elektrycznej nalezy zastosowa¢ przewody miedziane klasy 1 (60/75°C)

Rozmiar5i 6

¢ W instalacji elektrycznej nalezy zastosowac¢ przewody miedziane klasy 1 (75°C)
Potaczenia

Rozmiar 4 do 6

Standard UL zaleca stosowanie zaciskow kablowych jako zakonczen obwodow
zasilania.

e Standard UL zaleca stosowanie zaciskow kablowych jako zakonczen przewodéw
zasilania np. firmy lisco seria TA

Wymagania sieci zasilajacej naped

Unidrive SP moze byé¢ zasilany z sieci o zdolnosci zwarciowej 100kA (warto$¢
skuteczna) przy wartosci skutecznej napiecia: 264VAC (napedy 200V), 528VAC
(napedy 400V), 600VAC (napedy 575V).

Maksymalny wyjsciowy prad ciagty

Oznaczenia napedéw sg uporzadkowane wedtug maksymalnych dopuszczalnych
wyjéciowych pradéw ciagtych, ktére przedstawiono ponizej - Tabela 11-1, Tabela 11-2,
Tabela 11-3 i Tabela 11-4.

Tabela 11-1 Maksymalny wyjsciowy prad ciagly (Napedy 200V)

Maks. wyjsciow: Maks. wyjsciow:
Model prad ciagly (A) Model prad ciagly (A)
SP1201 5.2 SP3201 42
SP1202 6.8 SP3202 54
SP1203 9.6 SP4201 68
SP1204 11 SP4202 80
SP2201 15.5 SP4203 104
SP2202 22 SP5201 130
SP2203 28 SP5202 154
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Tabela 11-2 Maksymalny wyjsciowy prad ciagly (Napedy 400V)

Maks. wyjscio Maks. wyjscio
Model prad ciagly (&) Model prad ciagly (&)
SP1401 2.8 SP3401 35
SP1402 3.8 SP3402 43
SP1403 5.0 SP3403 56
SP1404 6.9 SP4401 68
SP1405 8.8 SP4402 83
SP1406 11 SP4403 104
SP2401 15.3 SP5401 138
SP2402 21 SP5402 168
SP2403 29 SP6401 205
SP2404 29 SP6402 236

Tabela 11-3 Maksymalny wyjsciowy prad ciagly (Napedy 575V)

Maks. wyjscio Maks. wyjscio
Model prad ciagly (&) Model prad ciagly (&)
SP3501 54 SP3505 16
SP3502 6.1 SP3506 22
SP3503 8.3 SP3507 27
SP3504 11

Tabela 11-4 Maksymalny wyjsciowy prad ciaglty (Napedy 690V)

Maks. wyjscio Maks. wyjscio
Model prad ciagly (&) Model prad ciagly (3)
SP4601 22 SP5601 84
SP4602 27 SP5602 99
SP4603 36 SP6601 125
SP4604 43 SP6602 144
SP4605 52
SP4606 62

Bezpieczenstwo obstugi
Z napedem Unidrive SP dostrczana jest naklejka z ostrzezeniem, ktéra powinna by¢
umieszczona na obudowie napedu w widocznym dla obstugi miejscu (aby spetni¢ standardy
UL). Naklejka z ostrzezeniem zawiera tekst “UWAGA: Ryzyko porazenia pradem
elektrycznym. Obudowe napedu mozna zdjaé po 10min. od odtaczenia zasilania”.

Akcesoria spetniajace standardy UL

SM-Keypad
SM-Keypad Plus
SM-I/O Plus
SM-I/O Lite
SM-Ethernet
SM-CANopen

SM-Universal Encoder Plus

SM-Resolver
SM-Encoder Plus

15-way D-type converter

SM-PROFIBUS-DP
SM-DeviceNet
SM-I/O Timer
SM-1/0 120V
SM-CAN
SM-INTERBUS
SM-Applications Lite
SM-SLM
SM-Applications
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